MENU-KURZUBERSICHT

SETUPMENU
(Menii LED leuchtet dauerhaft)

L, Lo
' L4 pkS RS B

blau blinkend

Status LED: violett rot blinkend
A hochkant flach*
1| Taumelscheibenservo - Ansteuerfrequenz eigene 50 Hz* 120 Hz 165 Hz 200 Hz
. | Heckservo - Mittenimpuls eigener 960 s 760 ps 1520 ps*
1| Heckservo - Ansteuerfrequenz eigene 50 Hz* 270 Hz 333Hz 560 Hz
5| Hedkservo - Endanschlage Mit Hecksteuerkniippel linke Position anfahren & warten / rechte Position anfahren & warten
| Heck- normal* invertiert
G Ischeibe - Servomi iti llpositi CH1 Mittenpos. (CH2 Mittenpos. CH3 Mittenpos.
.|| Taumelscheiben - Mischer eigener mechanisch 120 140°(1=1)
| Ischeibe - Ser nor |inv | inv nor | nor| inv* nor |inv | nor nor | nor| nor
J - Mit Rollsteuerkniippel 6° zyklisches Pitch auf der Rollachse einstellen
K Pitcheil Pitc iippel jeweils auf Maximum und Minimum - mit Hec iippel gewiinschten Wert einstellen
| Taumelscheibe - zyklische Begrenzung Roll, Nick u. Pitch bewegen - mit Heck kniippel zyklische Beg g anpassen
M ibe - i inv [inv* nor |inv nor | nor
||| Pirouetten - Optimierungsrichtung normal* invertiert
PARAMETERMENU
(M.enu' LED schnell blinkend) ° ~ ‘ :_ _: ‘ .
Status LED: aus rot blinkend rot blau blinkend blau
.\ | Servomittenpositionen Steuerkniippel fiir Roll und Nick, Taster 2s gedriickt halten fiir Heck, Reset mit Hecksteuerkiippel
1| Steuerverhalten eigenes normal sport* pro extrem Sender
(& | Taumelscheibe- a i eigene sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
21| Heck - HeadingLock-Anteil eigener sehrniedrig niedrig mittel* hoch sehrhoch
= | Kniippel -Totzone eigene sehr klein Klein* mittel groB sehr grod
| Heck- eigene aus® niedrig - normal | hoch - normal | niedrig- invertiert | hoch- invertiert
G i eigenes normal* leicht erhht erhoht hoch sehrhoch
|| Pitch- a (Pitch boost) eigene aus* niedrig mittel hoch sehr hoch

*Werkseinstellung (Factory Set)
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EINSTELLOPTIONEN - KURZUBERSICHT

Menii LEDs: Hohe der Heckkreiselempfindlichkeit @ = 0% bis @ = 100%
(wird beim Einschalten oder bei Verdnderung kurz angezeigt)

Status LED:
Heckkreisel

blau = HeadingLock
violett = Normal-Modus
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PLUS

Taster:
- gedriickt halten bis LED @)
dauerhaft leuchtet fiir Setupmenii

- kurz driicken bis LED @) blinkt
fiir Parametermenii

Drehregler 1: Empfindlichkeit - Taumelscheibe
Drehregler 2: Direktanteil - Taumelscheibe
Drehregler 3: Dynamik - Heckkreisel

Parametermenii:
Tastendruck Tastendruck Tastendruck
kurz P N—— kurz p R kurz
»| Parameter Menii arameter Men(i
Punkt @ > .. > Punkt @
Setupmenii:
Tastendruck Tastendruck Tastendruck
lang Setup Menii kurz Setup Mand kurz
> etup Menii etup Menii
Punkt @ > .. 1 “punkt @
Empfanger-Einstellmenii:
Taster gedriickt Tastendruck Tastendruck
halten Empfa Menii kurz Empfanger Meni kurz Einstell
mpfanger Menu _ instellung
Ausgeschaltet e BEREIATAL N Bl I CTISY ) > ENDE
bei gedriicktem Taster :_ ___________________________ f
einschalten bei Auswahl , Standard" unter Punkt €
| A Fliegen Sie niemals, wahrend sich MICROBEAST PLUS in ei derEi Il iis befindet!
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