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RC-Modellhubschrauber sind kein Spielzeug! Die Rotorblatter drehen mit hohen Geschwindigkeiten. Ein unsachgeméfBer
Gebrauch kann zu potentiellen Risiken und schweren Verletzungen fiihren. Es ist zwingend erforderlich, dass die
allgemeinen Sicherheitsregeln im Umgang mit RC-Modellen sowie die 6rtlichen Gesetze und Vorschriften beachtet
werden. Diese kdnnen Sie bei Modellflugvereinen in Ihrer Néhe oder den Modellflug-Dachverbanden erfragen.

Achten Sie auf Ihre eigene Sicherheit sowie auf die Sicherheit anderer in Ihrer Umgebung, wenn Sie unser Produkt
benutzen. Fliegen Sie ausschlieB8lich in freien Gebieten, weit entfernt von anderen Personen. Benutzen Sie RC-
Flugmodelle niemals in unmittelbarer Ndhe zu Wohngebieten oder Menschenansammlungen. Fliegen Sie auf keinen
Fall iber Menschen. RC-Flugmodelle kénnen aus verschiedensten Griinden, wie mangelhafter Wartung, Pilotenfehlern
oder Funkstorungen ausfallen oder abstiirzen und dadurch zu schweren Unféllen fiihren. Die Piloten sind voll
verantwortlich fir ihr Handeln und fir durch den Betrieb ihrer Flugmodelle entstehende Beschadigungen und
Verletzungen.

Lesen Sie die folgende Bedienungsanleitung vor der ersten Inbetriebnahme von MICROBEAST PLUS griindlich durch
und stellen Sie das System entsprechend dieser Anleitung sorgfaltig ein. Lassen Sie sich fir die Einstellung gentigend
Zeit und kontrollieren Sie jeden Schritt auf seine Richtigkeit. Achten Sie auch auf einen mechanisch sauberen und
einwandfreien Aufbau lhres Modellhelikopters. Ein falsch eingestelltes System kann zu schweren Unféllen sowie zur
Beschddigung des Modells fiihren.

RC-Modelle bestehen aus vielen elektronischen Prézisionskomponenten. Es ist wichtig, das Modell

von Feuchtigkeit und anderen Fremdstoffen fernzuhalten. Wird das Modell Feuchtigkeit jeglicher Art ausgesetzt, kann
dies zu Fehlfunktionen fiihren, welche Abstirze mit sich bringen kénnen. Fliegen Sie auf keinem Fall bei Regen oder
extremer Luftfeuchtigkeit!

Achten Sie beim Betrieb des Helikopters mit MICROBEAST PLUS auf eine ausreichend dimensionierte und stabile
Empfangerstromversorgung. Durch die direkte Anlenkung der Rotorblatthalter ohne Paddelstange sind die Servos
erhohten Stellkréften ausgesetzt und durch das zwischengeschaltete elektronische Kreiselsystem werden die Servos
wesentlich o6fter angesteuert als bei herkémmlicher Verwendung. Diese Faktoren lassen den Stromverbrauch im
Vergleich zu einem Helikopter mit Paddelstange extrem ansteigen!

Setzen Sie MICROBEAST PLUS vor und wahrend des Betriebes keinen extremen Temperaturschwan-kungen aus. Warten
Sie vor dem Einschalten einige Zeit, damit sich die Elektronik akklimatisieren kann.

MICROBEAST PLUS besteht aus hochempfindlichen elektrischen Komponenten deren Betriebs-fahigkeit durch starke
Vibrationen oder elektrostatische Entladungen eingeschrankt werden kann. Sollten Sie derartige Storfaktoren an lhrem
Modell feststellen, ist die Benutzung von MICROBEAST PLUS solange einzustellen, bis die Stérungen beseitigt wurden.
Beim Betrieb von Elektromodellen mit,Singleline” Empfangern ist darauf zu achten, dass wéahrend der Einstellarbeiten
der Elektromotor nicht ungewollt anlaufen kann, falls der Motorsteller direkt am MICROBEAST PLUS angeschlossen ist.
Stecken Sie fiir die Dauer der Einstellarbeiten den Elektromotor nicht am Motorsteller an oder koppeln Sie vor der ersten
Inbetriebnahme den Elektromotor vom Rotorsystem ab um zu verhindern, dass der Motor ungewollt anlduft und dabei
den Helikopter in Bewegung versetzt. Priifen Sie genau nach, ob der Motorsteller korrekt arbeitet und stellen Sie sicher,
dass der Motor nicht anlduft wenn die Sendeanlage ausféllt (z. B. durch Verwendung der Failsafe Funktion von
Empfanger und MICROBEAST PLUS).



« Beim Betrieb der integrierten Drehzahlreglerfunktion von MICROBEAST PLUS ist unbedingt darauf zu achten, dass
waéhrend der Einstellarbeiten und der Startvorbereitungen der Motor nicht ungewollt anlaufen kann. Machen Sie sich
unbedingt mit der Funktionsweise des internen Drehzahlreglers vertraut und stellen Sie sicher, dass Sie den Motor
Uiber den Fernsteuersender kontrolliert starten und abstellen kdnnen. Stellen Sie auch sicher, dass das System im Falle
des Abbruchs der Funkverbindung oder beim Einschalten ohne Sendeanlage nicht den Motor startet. Koppeln Sie
(bei Elektromodellen) erst dann den Motor an das Hauptgetriebe an, wenn sémtliche Einstellarbeiten und
Funktionstests abgeschlossen sind. Halten Sie stets ausreichend Sicherheitsabstand zum Motor und anderen schnell
drehenden Komponenten des Helikopters.

MICROBEAST PLUS mit AttitudeControl kannals Flughilfe fiir Anfanger eingesetzt werden, indem die Bewegungsfreiheit
des Helikopters eingeschrankt wird und ein elektronischer Regelkreis den Helikopter stabilisiert. Dies sorgt jedoch
nicht dafir, dass der Helikopter stets gefahrlos geflogen werden kann! Durch falsche Steuereingaben kann der
Helikopter auch bei Verwendung von AttitudeControl abstiirzen oder in eine Lage gebracht werden, in der der Pilot
die Orientierung verliert. Dartiber hinaus kann der Helikopter durch duBlere Einfliisse abdriften und es ist nicht
gewidhrleistet, dass der kiinstliche Horizont des Gerats den Helikopter grundsatzlich in jeder Situation stabilisiert.
Durch Einflisse wie starke Temperaturschwankungen oder Vibrationen kdnnen die Sensoren falsche Messergebnisse
liefern und in dessen Folge die Lageberechnung des Systems verfalschen. Es wird nicht garantiert, dass das System
immer korrekt funktioniert. Der Pilot ist selbst verantwortlich fir die Kontrolle des Helikopters und damit auch fir den
Einsatz des Systems. Beachten Sie auch, dass das System technisch bedingt den Helikopter nicht absolut auf der Stelle
halten kann. Die grundsétzlich instabile Tendenz eines Helikopters sorgt dafiir, dass das Modell auch mit
AttitudeControl immer in eine bestimmte Richtung wegfliegen wird. Durch dussere Einfliisse wie Wind 0.d. kann dies
noch verstarkt werden. Hinzu kommen Messungenauigkeiten der Sensoren, welche die Lagebestimmung verfélschen
konnen. Sie mussen stets in der Lage sein, das System auszuschalten und die vollstandige Kontrolle tiber den
Helikopter Gibernehmen zu kénnen.

Wenden Sie sich unbedingt an einen erfahrenen Modellpiloten, der Sie tber die Kontrolle und den Umgang mit
Modellhelikoptern unterweist. Auch ein Flugtraining mit Hilfe von Modellflugsimulationen am PC kann den Einstieg
in den Flugmodellsport erleichtern. Wenden Sie sich an den 6rtlichen Fachhédndler, wenn Sie technische Beratung
bendtigen oder Probleme wahrend des Betriebs mit unserem Produkt auftauchen sollten.

AttitudeControl soll das Fliegen von Modellhelikoptern erleichtern, indem die Kontrolle kurzzeitig an das System
tibergeben werden kann, falls der Pilot die Orientierung verliert. Durch den eingebauten kiinstlichen Horizont kann
das System den Helikopter in eine nahezu horizontale Lage bringen, so dass der Pilot Zeit gewinnt um sich neu zu
orientieren. Es kann nicht garantiert werden, dass das Modell dadurch grundsétzlich vor einem Absturz bewahrt wird.
Abhéngig von der momentanen Fluglage und der Geschwindigkeit des Modells sowie abhédngig davon, wie schnell
die AttitudeControl eingeschaltet wird, kann das Modell dennoch abstiirzen. Halten Sie unbedingt die allgemeinen
Sicherheitsregeln fir den Umgang mit RC-Modellen ein. Der Pilot ist selbst verantwortlich fiir die Kontrolle des
Helikopters und damit auch fiir den Einsatz des Systems. Sie mussen stets in der Lage sein, das System auszuschalten
und die vollstandige Kontrolle tGiber den Helikopter tibernehmen zu kdnnen.
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v? MICROBEAST PLUS

B-AXIS MEMS SENSOR SYSTEM FOR RC-MODELS
BEASTX

Lieber Kunde,
wir gratulieren Dir zum Kauf.

Beim MICROBEAST PLUS handelt es sich um eine Steuereinheit fir RC Modellhubschrauber ohne
Hilfsrotorebene. Durch die integrierten Kreiselelemente wird der Helikopter weitestgehend stabilisiert,
so dass er nur den Steuerbefehlen des Piloten folgt. Das MICROBEAST PLUS lasst sich durch ein
kostenpflichtiges Upgrade zur,ProEdition” erweitern. Diese bietet Zusatzfunktionen wie die AttitudeControl
zur Lagestabilisierung und Rettung des Modells in unsicherer Fluglage, sowie ein Bankumschaltung mit der
verschiedene Parametersatze im Flug abgerufen werden kénnen.

Zur Grundeinstellung und Abstimmung des Systems werden keine weiteren Gerdte benétigt. Dank dem
bewéhrten ,EasySetup” Konzept wird nur der Helikopter und das Fernsteuersystem bendtigt. Sémtliche
Einstellschritte konnen direkt und in kiirzester Zeit am Gerat durchgefiihrt werden.

Diese Kurzanleitung soll Dir einen Ubersichtlichen Wegweiser fiir die Grundeinstellung an die Hand geben.
Beachte diese Anleitung und die beiliegenden Sicherheitshinweise vor der Inbetriebnahme des Gerats. Ein
ausfiihrliches Handbuch und viele weitere Produktdetails, Hinweise und Tipps findest Du unter

WIKI.BEASTX.COM

Designed for STU DI OX

Wenn mebhr Eingriff in das System oder ein gefiihrtes Setup gwwiinscht ist, dann kann dartiber
hinaus auf unsere StudioX App fiir PC/Mac oder StudioXm fiir Smartphones/Tablets (Android
und i0S) zurtickgegriffen werden. In Kombination mit dem USB2SYS interface (PC/Mac) oder
BLE2SYS interface (Smartphone/Tablet) (optional erhéltlich) bieten sich neben der interaktiven
Durchfiihrung aller Einstellungen weitere Moglichkeiten, wie das Aufspielen von Firmware
Updates, das Sichern und Laden von Einstellungen, das Laden vorgefertigter Helisetups sowie
das Erstellen fortgeschrittener Parameterisierungen.

StudioX ist erhéltlich unter:
STUDIOX.BEASTX.COM

Bluetooth

Diese Schnellstart-Anleitung ist nur fiir die MICROBEAST PLUS Softwareversion
5.0.x giiltig! Die Version wird direkt nach dem Einschalten angezeigt, wenn die Status LED
rot leuchtet. Die Menii LEDs @ und @ stehen fiir die Hauptversion,5” In der rechten
Spalte darf keine LED leuchten.
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MICROBEAST PLUS kann wahlweise flach oder hochkant eingebaut werden.

Die groBle Steckerleiste muss entweder nach vorn oder nach hinten zeigen. Die kleine wei3e Steckerleiste muss immer
ldngs zur Flugrichtung positioniert sein.

Die Sensorachsen (Gehdusekanten des Gerdts) miissen absolut parallel zu den drei Drehachsen ausgerichtet sein. Das Gerét
darf aber seitlich versetzt angebracht werden, es muss nicht genau auf den Drehachsen liegen.

Insgesamt ergeben sich 8 mogliche Einbaulagen:

flach, Deckel oben, Stecker nach vorn ‘ ‘

hochkant, Knopf oben, Stecker nach vorn

flach, Deckel unten, Stecker nach vorn

hochkant, Knopf unten, Stecker nach vorn

flach, Deckel oben, Stecker nach hinten

hochkant, Knopf oben, Stecker nach hinten ~
flach, Deckel unten, Stecker nach hinten & ‘
hochkant, Knopf unten, Stecker nach hinten

Verwende zur Befestigung eines der beiliegenden 3M Klebepads. Achte spater beim Verlegen der Kabel darauf, dass die Kabel
zugspannungsfrei befestigt werden!




BEC/Empfingerakku
(falls notwendig) Die Abbildung ist nur beispielhaft!

Der Fernsteuersender bestimmt,
welcher Kanal am Empféanger
welche Steuerfunktion ansteuert.
Die Kabel sind am Empfanger

so anzuschlieBen, dass jede
Steuerleitung an den Kanal
Drosselservo/ i angesteckt wird, der die jeweilige
Motorsteller Funktion bedient.

Die Reihenfolge steht in der Anleitung des Fernsteuersenders oder kann z. B. mithilfe des Servomonitors im Fernsteuersender
herausgefunden werden. Die Anschliisse am MICROBEAST PLUS sind folgenden Funktionen zugeordnet:

AIL|CH5 = Roll, ELE|DI1 = Nick, RUD (oranges Kabel) = Heck, PIT (rotes Kabel) = Pitch, Aux (braunes Kabel) = Heckkreisel (Gyro)
Die Kabel von Roll und Nick sorgen zusétzlich fir die elektrische Verbindung zwischen MICROBEAST PLUS und Empféanger.

BAT
Pitch

Gyro
STANDARD Heck

EMPFANGER  pjck
Roll
Motor Mis—

Empfanger mit Summensignalausgang libertragen sdmtliche Steuerbefehle/Kanéle tiber diese eine Leitung. Dadurch kénnen
auch mehr als 5 Steuerfunktionen bedient werden, z. B. separate Schalter fir die Drehzahlreglerfunktion oder AttitudeControl.

BEC/Empfingerakku o ) o o o o| Unterstiitzte Empféangertypen/
(falls notwendig) + I ° I I © 2 2 2| Ubertragungsprotokolle:
i ) « SRXL: JR® XBus (Mode B), Multiplex®
s g rot® SRXL (V1+V2), Jeti® UDI, Graupner/SJ®
SUMMENSIGNAL Al (8 froe HOTT SUMD, Spektrum® SRXL
EMPFANGER e ;oo « Futaba® SBUS
Signal an ,9,“ 189 - Einzelsatellit (Spektrum® DSM2/
Drosselservo/. cHz O DSMX, JR® RJ-01 DMSS)
Motorsteller 3 fovne

Jeti® EXBUS
CHa @N®

ALIGN/FlySky iBus

JR® oder /-/J\’\’\ « PPM-Summensignal (SPPM)
SPEKTRUM®[ hen~? 2
Satellit svs H
wanse g
ELE/DI E
. AILICHS g
BEC/Empfingerakku
(falls ,f‘,,wg,,d,-g, 1 oraus Einzelsatelliten sollten nur in Helis der 450er Gro3e
e oder kleiner verwendet werden! Fiir groBere Helis
Icorve o empfehlen wir einen SRXL kompatiblen Empfanger des
Z’;;?;?;;Zf / e jeweiligen Herstellers zu benutzen.

Achte unbedingt auf eine ausreichend dimensionierte und stabile Empfangerstromversorgung. Stecke die Stromversorgung
nach Maglichkeit immer direkt am MICROBEAST PLUS an. Insbesondere bei Modellen mit Standardservos sollte eine
Stromversorgung mit mehreren parallel angeschlossenen Stromanschlusskabeln verwendet werden, um einen ausreichenden
Kabelquerschnitt zu gewéhrleisten.



Lege ein neues Modell mit verschiedenen Flugphasen im Fernsteuersender an, um den Motor, das Pitch und den Heckkreisel
an verschiedene Flugsituationen anpassen zu kénnen.

Model Select

Shape 58

TRex 450 Spart
TRe:x 430L Dominator
TRex G0N

TRex AO0E

TRe:x= A00L Daminator

Model Name BACK

Mame: fu ModeL

=SS s

Airplane

Model Type LLI:T

Helicopter Sailplane

Es diirfen keinerlei Mischfunktionen auf den Kanalausgangen aktiv sein. Insbesondere darfim Sender keine Mischfunktion
fur die Taumelscheibenservos aktiv sein. Deaktiviere alle nicht benétigten Steuerkanéle. In der Grundkonfigurationen werden

nur Pitch, Roll, Nick, Heck, der Motorkanal und ein Kanal fiir den Heckkreisel benétigt.

LIZT

Swashplate Type Flight Hode Setup Fitch
E _o* oo
= Servos l20v PIT, Switch 1: Switch G 2z Z3n =
3 Serwvos 135° AIL Suiteh 2: Inhibit o 3 SoR
32 Setwvos 140° Haold Switch: Switch & 4 PSx
2 Servos 07 o100
4 Servas 309 ELE AN =] g :::::
2 Gervos 1307 Marmal FEST Made: NORMAL —

Jede Steuerfunktion muss genau einen Servoausgang bedienen. Die Servowege miissen auf 100% stehen und es darf keine
Trimmung verwendet werden. Verdandere fiir die Einstellarbeiten nicht die Pitchkurven. Die Gaskurven und Einstellungen des
Motorkanals kdnnen entsprechend an das Modell angepasst werden, falls die interne Drehzahlreglerfunktion von MICROBEAST

PLUS nicht verwendet wird.

Nur der Pitchkanal darf

angesteuert werden, wenn |
Pitch betétigt wird. |
Entsprechendes gilt fuir Nick, ab
Roll und Heck.

G CRE———/JITHR Travel
° BIL e oo o0 1
@ E——ELE 100 100 100

0 C——JRUD  THRAIL (53
0 —IGER
o S rr | 120 100 100 |
0 C——nkE T ARTAREA
[ — s |

o C—F—Axd

Bei einem Elektromodell muss aus Sicherheitsgriinden fiir die Dauer der Einstellarbeiten der Motor vom
Hauptgetriebe abgekoppelt werden! Deaktiviere zusatzlich die Ansteuerung des Motorkanals Giber den Schalter fir
die Autorotation (Throttle HOLD), damit der Motor nicht anlauft wenn der Pitchkniippel bewegt wird.

Bei einem Heli mit Verbrennungsmotor sollte vor der ersten Inbetriebnahme das Servohorn vom Gasservo entfernt
werden, um ein Blockieren des Anlenkgestanges wegen falscher Gaseinstellung zu verhindern.



Um bei einem Spektrum® Einzelsatellit den Bindevorgang auszuldsen, stecke den Bindestecker (Bind-Plug) an den
SYS Anschluss. Wenn es sich um einen DSM2 Satellit handelt, driicke und halte den Taster bevor und wéhrend Du die
Stromversorgung einschaltest. Am MICROBEAST PLUS blinkt die Menii LED @ zusammen mit der LED am Satellit. Zum Binden
eines DSMX Satelliten schalte nur die Stromversorgung ein, ohne den Taster zu driicken. In diesem Fall blinkt Menti LED
@. Starte den Bindevorgang am Fernsteuersender. Entferne nach erfolgreichem Bindevorgang den Bindestecker. Der JR®
RJO1 Einzelsatellit |3sst sich binden, indem am Sender der Bindevorgang ausgeldst bevor die Empfangerstromversorung
eingeschaltet wird. Schalte ein und der Sender bindet sich sofort mit dem Satelliten.

Um ins Empfanger-Einstellmeni zu gelangen muss das MICROBEAST PLUS ausgeschaltet sein. Driicke und halte den Knopf
bevor und wéhrend Du das Gerét einschaltest. Die Menii LEDs @ bis @ leuchten nacheinander auf Lass den Knopf jetzt los.

Damit der angesteckte Empfangertyp erkannt werden kann, muss der Fernsteuersender eingeschaltet und mit dem
Empfianger gebunden sein. Driicke bei Einstellpunkt @) einfach einmal kurz auf den Knopf, um den Scan-Vorgang zu starten.
Die Farbe der Status LED gibt jeweils an, nach welchem Empféngertyp gerade gesucht wird. Sobald der passende Typ
erkannt wurde, springt das System automatisch zu Einstellpunkt @, falls ein Summensignal -Empféanger verwendet wird.
Falls die Empfangersuche fehlschlagt, signalisiert die Status LED mit rotem Blinken, dass kein passender Typ gefunden wurde.

Knopf driicken und halten Knopf loslassen Knopf kurz driicken

®

]

. - Status LED
Sender einschalten Stromversorgung Menii LEDs Menii LED @ blinkt  wechselt Farbe
einschalten wandern (Suche l&uft)

Summensignal-Empfinger (Status LED aus, violett oder rot bei Punkt @)

Wenn Punkt @ blinkt, driicke und halte den Knopf fiir mindestens 2 Sekunden, um die fir den jeweiligen Fernsteuertyp
vorkonfigurierte Funktionsbelegung zu laden. Alternativ kann auch eine individuelle Funktionsbelegung durchgefiihrt werden,
falls die vorkonfigurierte Belegung nicht zur verwendeten Fernsteueranlage passt. Details hierzu findest Du in der ausfiihrlichen
Online Anleitung unter wiki.beastx.com.

Vorkonfigurierte Funktionsbelegungen fiir die jeweiligen Summensignal-Typen (vgl. Status LED Farbe bei @):

® Spektrum® DSM2/DSMX oder JR RJ-01 DMSS Einzelsatellit

GAS ROL NCK HCK KRE PIT K7 K8

Motor [CH5] Roll Nick Heck Kreisel Pitch Aux [CH6] Governor*

-@®-PPM serial signal (SPPM)

1 2 3 4 5 6 7 8

Pitch Roll Nick Heck Aux [CH6] | Motor [CH5] Kreisel Governor*




-:é:-Futaba@’ SBus/SBus2 or BEASTX FASST kompatibler Empfinger

1 2 3 4 5 6 7 8

Roll Nick Motor [CH5] Heck Kreisel Pitch Aux [CH6] Governor*

- ‘-Multiplex@ SRXL v1 and v2, JR® XBUS Mode B, JETI® UDI 12 + 16ch

1 2 3 4 5 6 7 8
Roll Nick Heck Pitch Motor [CH5] Kreisel Aux [CH6] Governor*
L
-C -Graupner® SUMD
1 2 3 4 5 6 7 8
Pitch Roll Nick Heck Aux [CH6] | Motor [CH5] Kreisel Governor*

-,é:Spektrum@’ SRXL

GAS ROL NCK HCK KRE PIT K7 K8

Motor [CH5] Roll Nick Heck Kreisel Pitch Aux [CH6] Governor*

*die Governor Funktion steuert die Rotorkopfdrehzahl, wenn die interne Drehzahlregelung fiir Verbrennerhelis
verwendet wird

Knopf driicken und 2
Sekunden halten Knopf loslassen Knopf kurz driicken

J i:o:- {42
3

o1

o0 6:
pegd
Menii LED @ blinkt Menii LED @ blinkt Bringden
Mendi LED blau Status LED blinkt rot/blau ~ Gassteuerknippel in

Position,,Motor aus”

ACHTUNG: Bei Punkt Q) ist der Ausgang [CH5] aktiv, der Motor kénnte bei Elektromodellen anlaufen! Bring
den Gassteuerkniippel in die Position,Motor aus”. Diese wird dann als Failsafe Position gespeichert.

Wenn Du bei Punkt @ auf den Knopf driickst, werden alle Einstellungen gespeichert. Danach blinken alle Menii LEDs und
das System startet nach 3 Sekunden neu.

Empfinger mit ,normalen” Servoanschliissen (,Standard Empfénger”) (Status LED blau bei Punkt @)

Hier richtet sich die Zuweisung der Steuerfunktionen einfach nach der Reihenfolge, in der die Steuerleitungen am Empfanger
angesteckt werden. Eine softwareseitige Zuweisung ist nicht vorgesehen und entfallt. Wenn der Empfénger bei Punkt @ erkannt
wurde startet das System sofort neu. Punkt @ wird nicht erscheinen!



5. GRUNDEINSTELLUNG (SETUP MEN

Nach dem Einschalten oder nach Durchfiihrung der Empfangereinstellung, warte bis die Initialisierung vollstandig
abgeschlossen ist.

Kalibrierung der Kalibrierung der
Firmware version: 5.0.x Steuerknuppel Sensorpositionen Betriebsmodus

5

b

o

&5

Steuerkniippel nicht Helikopter nicht Status LED leuchtet
bewegen! bewegen! blau oder violett

Offne zum Durchfiihren der Grundeinstellung das SETUP MENU

Mindestens 2
Sekunden halten

Erst loslassen wenn

Knopf driicken und halten (1) LED @ dauerhaft leuchtet

Betriebsmodus Meni LED @ blinkt Menii LED @ leuchtet dauerhaft
(Status LED blau oder violett) (= PARAMETER MENU @) (= SETUP MENU @)

SETUP MENU Punkt @ - Einbaulage (Menii LED @ leuchtet dauerhaft)
Prife die momentan gewadhlte Einbaulage und &ndere sie falls notwendig durch (wiederholtes) Antippen des
Hecksteuerkntippels in eine Richtung, so dass Farbe und Zustand der Status LED der tatsachlichen Einbaulage des Geréts
entsprechen. Driicke dann den Taster zum Speichern der Einstellung und um zum néchsten Einstellpunkt zu springen.

Status LED wechselt die Farbe
(= Anderung der Einbaulage)

< >
) Hecksteuerkniippel

links oder rechts

Status LED zeigt momentaMtus LED zeigt momentan  Menii LED @ leuchtet

gewahlte Einbaulage gewahlte Einbaulage (=SETUP MENU @)

Knopf kurz driicken

i
(7]

8
...3
g

9]

3

PLUS

5 7 5
o o
-e1 -e1
o o

9 9]

2 2

PLUS
PLUS




Grof3e Steckeranschlussleiste
zeigt zur Spitze des Helis

(\C) Status LED aus* Status LED Status LED violett Status LED

\\'& violett blinkend rot blinkend

g"‘c Status LED Status LED
Q\\) Status LED rot blau blinkend Status LED blau rot/blau blinkend

Grof3e Steckeranschlussleiste
zeigt zum Heck des Helis

SETUP MENU Punkt ®, ® und ®

Stelle die Ansteuerfrequenz fiir die Taumelscheibenservos (@), die Pulsweite fiir das Heckservo (®), sowie die Ansteuerfrequenz fur
das Heckservo (@) wieder durch Auswahl tiber den Hecksteuerkniippel so ein, dass die Status LED Farbe bei dem jeweiligen Punkt
in der passenden Farbe leuchtet. Dur Knopf kannst Du jeweils weiter springen.

Status LED wechselt die Farbe
(= andere Ansteuerfrequenz)

Taster kurz driicken

=1 B
3 *# : < . e )i
on '7~'Em‘ Hecksteuerknuppel = 5 6
= e i oo
: éﬁ ; links oder rechts 7 '
Status LED zeigt momentaMus LED zeigt momentan N
gewahlte Ansteuerfrequenz gewahlte Ansteuerfrequenz SETUP MENU @
Status LED blau
@ Ansteuerfrequenz Taumelscheibe 50 Hz* 65 Hz 120 Hz 120 Hz 200 Hz
ulsweite Heckservo 760 ps - us - 1520 ps
@ Pulsweite Heck: 60 960 20 ps*
@ Ansteuerfrequenz Heckservo 50 Hz* 120 Hz 270 Hz 333 Hz (560 Hz)
A Wenn Du die optimale oder imal zulassige A fi der Servos nicht kennst, stelle nie mehr als 50Hz ein!

Je héher die Ansteuerfrequenz ist, umso besser ist die Flugperformance des MICROBEAST PLUS. Allerdings muss sichergestellt sein, dass
die Servos mit einer erhéhten Ansteuerfrequenz betrieben werden diirfen. Andernfalls konnten die Servos beschadigt werden! Unter
WIKI.BEASTX.COM haben wir ein Liste mit Daten zu den gebrauchlichsten Servotypen zusammengestellt.

Verwende immer eine Pulsweite von 1520 ps, aufer Du verwendest ein spezielles Kreiselservo das ausdriicklich mit einer reduzierten
Pulsweite betrieben werden muss (nur solche Servos kénnen tibrigens mit einer extrem hohen Frequenz von 560 Hz betrieben werden!).




SETUP MENU Punkt @ - Wegbegrenzung Heckrotor

Stecke das Heckservo am Anschluss [CH4] vom MICROBEAST PLUS an. Montiere das Ruderhorn/Servokreuz mdglichst in
einem 90° Winkel zum Heckanlenkgesténge. Justiere das Anlenkgestdnge, so dass die Heckschiebehiilse mechanisch korrekt
positioniert ist. Idealerweise sollte sie in 90° Position des Servos mittig auf der Heckrotorwelle stehen und die Heckrotorblatter
sollten in in dieser Position etwas positiven Anstellwinkel entgegen dem Rotordrehmoment haben (z.B. 5° nach rechts bei einem
Heli mit rechtsdrehendem Rotor).

Mit Hilfe des Hecksteuerkniippels kann das Servo nun in eine Richtung gefahren werden. Steuere dabei das Servo soweit,
dass die Heckschiebehlilse gerade noch nicht ansteht und das Servo nicht blockiert (falls der Heckrotor extreme Anstellwinkel
zuldsst, kann auch weniger Steuerweg sinnvoll sein!). Die Servoposition kann mit dem Hecksteuerkniippel dabei beliebig oft
nachjustiert werden. Wenn der Steuerkniippel nicht mehr bewegt wird blinkt die Status LED kurz auf und leuchtet dann je
nach eingestellter Richtung blau oder rot. Fahre dann das Servo zur anderen Maximalposition, stelle diese wiederum passend
ein und warte wieder bis die Status LED blinkt. Jetzt muss sie violett leuchten.

—
Menii LED @ leuchtet Steuere das Heckservo an den . Status LED
Status LED aus gewiinschten Maximalanschlag Lass den Steuerkntppel los blau oder rot

Knopf kurz

Status LED Menii LED @ leuchtet

Steuere das Heckservo an den Lass den Steuerkniipoel los U
n Steuerkntipp violett (=SETUP MENU @)

gewiinschten Maximalanschlag



SETUP MENU Punkt @ - Steuerrichtung Heck

1. Steuere den Heckrotor mit dem Hecksteuerkntippel und priife die Steuerrichtung

Richtig Falsch
t 11 +43 3
e \
Steuerknuppel rechts
Rotor schiebt das Heck nach links, Rotor schiebt das Heck nach rechts, der Heli
der Heli wiirde nach rechts drehen wiirde nach links drehen
- 00— ——THR Rewerse JLI=T |
0C——3nI
0C—f—ELE ﬂ H
Wenn der Steuerkniippel das Heck falsch ansteuert, OC—F—RUD  THR AIL ELERUOG VR
drehe die Servolaufrichtung tiber die Servoumkehr im 100 C——FAG VR
Fernsteuersender um. 7100 C———IFIT
L] m— PIT AXZAXE AN
o0 C——AxE
00— Axs

2. Stelle jetzt die interne Steuerrichtung im MICROBEAST PLUS korrekt ein

Wenn der Hecksteuerknlippel nach rechts gesteuert wird, dann muss die Status LED blau blinken oder leuchten. Wenn der
Hecksteuerkntippel nach links gesteuert wird, dann muss die Status LED rot blinken oder leuchten. Wenn diese Anzeige verkehrt herum
ist, (also rot =rechts und blau = links) drehe die interne Steuerrichtung um, indem der Rollsteuerkniippel (!) einmal kurz angetippt wird.

Richtig Falsch

Mit dem Rollsteuerkntippel

He:;]ksteuerknuppel nach Status LED blau kann die Richtung vertauscht Status LED rot
rechts werden
Halte unbedingt die vorgegek Reihenfolge ein! Stelle immer erst die Servolaufrichtung korrekt ein und priife dann die

Steuerrichtung vom MICROBEAST PLUS. Die interne Steuerrichtung dndert nicht die Servolaufrichtung! Diese dient nur dazu, dass
der Heckkreisel beim Korrigieren der Fluglage das Heck in die richtige Richtung steuert. Gehe beim Priifen und Einstellen der
Steuerrichtungen sehr gewissenhaft vor. Eine falsche Steuerrichtung kann zum Absturz fiihren!

3. Optional: Wenn der Hecksteuerkniippel an den Maximalanschlag gesteuert wird, sollte die Status LED dauerhaft leuchten. Falls das nicht
der Fall ist, vergroBere den Steuerausschlag/Servoweg im Fernsteuersender fiir beide Richtungen genau so weit, dass die Status LED
gerade von blinkend auf dauerhaftleuchtend wechselt, wenn der Kniippel die Maximalposition erreicht. Hinweis: Stelle den Servoweg
aber nicht zu grof3 ein. Wenn die LED schon lange vor der Maximalposition leuchtet, reduziere den Ausschlag im Sender entsprechend.



SETUP MENU Punkt ® - Taumelscheibenmischung

Status LED wechselt die Farbe Knopf kurz driicken
(=Anderung der Mischung)

Status LED zeigt gewahlte Hecksteuerkniippel Status LED zeigt gewahlte
Taumelscheibenmischung links oder rechts Taumelscheibenmischung

Status LED i blinkt rot blinktblau

© Taumelscheibenmischung mechanisch 90° 120° 140° 135°/140° (1:1)

Fir die meisten Helikopter kann die Voreinstellung von 120° bestehen bleiben (Status LED leuchtet dauerhaft rot). Die benétigte
Taumelscheibenmischung steht im Handbuch des Hubschraubers.

Verwende ni Is die T: Ischeib ischung des Fernsteuersenders, selbst wenn der Helikopter eine elektronsiche
Mischung erfordert! Deaktiviere jegliche Art von Mischung auf die Taumelscheibenservos oder wéhle im Sender eine mechanische
Mischung (oft als “normal’,“H1” oder "1 servo” bezeichnet). Jeder Steuerkniippel muss im Sender genau einen Steuerausgang
ansteuern. Fir die Taumelscheibenmischung ist allein das MICROBEAST PLUS zustandig!

Stecke im Anschluss die Servos entsprechend der Abbildung an den Ausgéngen CH1 bis CH3 (CH7) an. Bei einer elektronischen
Mischung werden die beiden Rollservos an CH2 (=links) and CH3 (=rechts) angesteckt. Wenn mechnisch gemischt wird (H1)
kommt das Rollservo an CH2 und das Pitchservo an CH3. Das Nickservo kommt immer an den Anschluss CH1. Wenn ein Scale
Helikopter mit 90° eCCPM verwendet wird, kann ein zweites Nickservo bei CH7 angeschlossen werden. Zu beachten ist aber,
dass CH7 nur ein Steuersignal bereitstellt und keinen Strom. Die Versorgung (+ und -)muss hier von anderer Stelle abgezweigt
werden, z.B. mit einem Y-Kabel vom Anschluss SYS oder CH5.

] ooooIIIo
Hlcooo °
mCCPM eCCPM ey Hlccooe °

Servo 4
Elevator 2
(90°eCCPM)
Servo 1
Elevator
Servo 2

Aileron

Flugrichtung

Servo3
1 20° 1 40° ikron 2/pitch (mCCPM)

Achte beim Verlegen der Kabel darauf, dass diese am MICROBEAST PLUS zugspannungsfrei anliegen. Verlege sie in einer losen Schleife und befestige sie
nach ca. 5-7cm am Chassis des Modells. Verwende in unmittelbarer Néhe zu der Stelle an der die Kabel in das MICROBEAST PLUS eingesteckt sind auch
keinen Schrumpf- oder Gewebeschlauch um die Kabel zu biindeln oder zu ummanteln. Dies macht die Kabel steif und unflexibel und kann dazu fiihren,
dass selbst geringste Vibrationen auf das MICROBEAST PLUS Uibertragen werden.



SETUP MENU Punkt @ - Ausrichtung der Taumelscheibenservos

Bei SETUP MENU Punkt H trimmen wir die Servomittenpositionen elektronisch, so dass die Servohebel in perfektem 90° Winkel zu
den Anlenkgesténgen stehen. Dies ist notwendig, weil sich tiblicherweise die Servokreuze mechanisch nicht so genau auf das Servo
aufstecken lassen, dass die Position von vorn herein perfekt passt. Wenn alle Servos passend ausgerichtet sind, springe nicht gleich

zum néchsten Einstellpunkt sondern fiihre noch die mechanische Grundeinstellung des Rotorkopfs durch.

Beim Menteintritt ist die Status LED aus wenn alle Timmungen auf 0 stehen. Montiere hier die Servohebel so genau wie méglich in
Mittenposition. Durch Antippen des Rollsteuerkniippels kann dann ein Servo nach dem anderen angewdhlt werden. Jede Status-LED
Farbe steht dabei fiir ein bestimmtes Servo, zusatzlich bewegt sich das gewahlte Servo kurz. Durch Bewegen des Hecksteuerkniippels

kann dann jedes Servo getrimmt werden, falls nétig, und es kann beliebig oft zwischen den Servos gewechselt werden.

Wahle eines der Servos an den

Ausgédngen CH1 - CH3 ( CH7)

Status LED aus Tippe Roll links oder
(=Trimmung ist 0) rechts zum Anwahlen
der Servos

(RS

Se- Mit dem Hecksteuerkniippel kann die
- Mittenposition verandert werden

Wenn die Servos perfekt getrimmt sind passe die
Anlenkgestange entsprechend der Anleitung des Helis
an und so, dass die Taumelscheibe mittig und im rechten
Winkel zur Hauptrotorwelle ausgerichtet ist und die
Rotorbléatter 0° Pitchanstellwinkel haben. Stelle erst die
unteren Gestdnge ein, so dass die Taumelscheibe perfekt
ausgerichtet ist und justiere dann den Anstellwinkel

der Rotorblatter mittels der Anlenkgestéange zwischen
Taumelscheibe und Blatthalter.

Swashplate centered
vertically on main shaft

B8 . Swashplate leveled horizontally

0°pitch

Anti-rotation guide leveled
K horizontally and twisted
correctly

Falls vorgesehen stelle dann noch den
Taumelscheibenmitnehmer korrekt ein, so dass die
Mitnehmerarme bei 0° Pitch horizontal stehen und die
Kugeln fiir die Blatthalteranlenkgestiange exakt 90° zu
Blattlagerwelle stehen.

Linkage balls of swashplate
outer ring and blade grips
must be on one line

Hinweis: Zum Léschen der Servotrimmungen halte den Knopf bei Punkt @ fiir mindestens 10 Sekunden gedriickt.



SETUP MENU Punkt @ - Servolaufrichtungen Taumelscheibe

Bewege den Pitchsteuerkniippel und priife ob sich die Taumelscheibe auf und ab bewegt. Wenn das nicht der Fall ist, kann
durch Antippen des Rollsteuerkntippels ein Servo nach dem anderen angewahlt werden. Jede Status-LED Farbe steht dabei fir
ein bestimmtes Servo, zusatzlich bewegt sich das gewdhlte Servo kurz. Durch Bewegen des Hecksteuerknippels kann dann die
Laufrichtung fiir jedes Servo einzeln umgedreht werden, falls nétig.

Richtig ® Falsch ®
Bewege Pitch i i T ¢

aufund ab

o el
CH2 CH3 i
Tippe Roll links oder o Tippe Heck links oder
rechts zum Anwahlen -8 rechts Umdrehen der
der Servos Servolaufrichtung

Achte auch darauf, dass die Pitchsteuerrichtung richtig ist. Dies ergibt sich entweder direkt durch korrektes Anpassen der
Servolaufrichtungen, die Steuerrichtung kann aber auch lber den Fernsteuersender durch Umdrehen des Pitchkanals
geandert werden.

Bitte beachten: Die einzelnen Servos kdnnen nicht tiber die Servoumkehr im Fernsteuersender umgedreht werden! Der Sender gibt tiber die
Steuerkanéle nur Steuerkommandos an das MICROBEAST PLUS, kontrolliert aber nicht direkt die Servos! Wenn ein Steuerkanal im Sender
umgedreht wird, dreht sich immer die Steuerfunktion als Ganzes um, nicht die Richtung eines einzelnen Servos (auBer wenn eine
mechanische Taumelscheibenmischung verwendet wird).

SETUP MENU Punkt @ - Weganpassung Taumelscheibe

Unter diesem Einstellpunkt wird der zur Verfligung stehenden zyklischen Steuerweg eingelernt. Betétige vorerst noch keinen
Steuerkniippel. Richte stattdessen den Rotorkopf so aus, dass eines der Rotorblétter parallel zum Heckrohr/zur Léngsachse
des Helikopters steht. Montiere dann eine Pitcheinstelllehre an diesem Rotorblatt.




0°

Menii LED @ leuchtet Tippe Roll an um die Stelle jetzt mit dem
Status LED aus Taumelscheibe in Hecksteuerkntiippel
Messposition zu bewegen exakt +6° oder -6° ein

SETUP MENU Punkt @ - Pitcheinstellung
1. Setzen der internen Steuerrichtung Richtig

Bewege den Pitchknippel

Mit dem Rollsteuerkniippel

Status LED sollte blau leuchten
(siehe Online Handbuch fiir

ausfuhrliche Informationen

hierzu)

Status LED rot

Travel [LIST

100 |00 j00 1o0 |00
100 {00 100 100 |00
THR AIL ELERUD G ¥R

o] 1o 100 oo
oo 100 100 |00
FIT AXEAXIAXNS

auf voll Positiv Pitch und Status LED blau K P
’ ann die Richtung vertauscht
lass ihn dort stehen werden

2. Die Status LED sollte dauerhaft leuchten. Falls das nicht der Fall ist, vergroBBere den - 100 CE=—THR
Steuerausschlag/Servoweg im Fernsteuersender fiir den Pitchkanal genau so weit, e
dass die Status LED gerade von blinkend auf dauerhaft leuchtend wechselt, wenn der e
Kniippel die Maximalposition erreicht. Hinweis: Stelle den Servoweg aber nicht zu grof3 104 =R IT
ein. Wenn die LED schon lange vor der Maximalposition leuchtet, reduziere den Ausschlag e ——
im Sender entsprechend. N R ——

+12° = C) 4. Wiederhole jetzt die

3. Stelle jetzt mit dem o
Hecksteuerkniippel den
gewdinschten und zum Heli
passenden Maximalwinkel ein
(z.B.+12°)

Schritte 2. und 3. fiir das
Negative Pitch.

Andere aber nicht mehr
interne Steuerrichtung!



SETUP MENU Punkt @ - Swashplate servo limit

Die Pitcheinstelllehre kann jetzt wieder entfernt werden! Steuere Pitch, Roll und Nick gleichzeitig und vorsichtig bis an die
Endanschldge und priife, ob die Servos an irgendeiner Stelle blockiert oder nicht mehr angesteuert werden, die Gestange
klemmen, die Taumelscheibe ansteht, o. &. . Reduziere oder vergréBere die Wegbegrenzung gerade soweit, dass solche Effekt
nicht auftreten. Reduziere jedoch nicht weiter als nétig, der maximal mégliche Steuerweg muss voll ausgenutzt werden!

LI

Menii LED @ leuchtet Pitch, Roll und Nick vorsichtig  Mit Hecksteuerkniippel die Status LED sollte blau leuchten
Status LED gibt an, wie weit  bis an die Maximalanschlage Servowegbegrenzung (siehe Online Handbuch fuir
der Servoweg begrenzt ist steuern! anpassen weitere Informationen)

SETUP MENU Punkt @ - Steuerrichtung Taumelscheibe

1. Falls noch nicht gemacht, steuere Roll und Nick und priife, ob die Taumelscheibe in die richtige Richtung gesteuert wird. Sie

muss genau der Steuerknlippelbewegung folgen: Nick nach vorne kippt die Taumelscheibe nach vorn, Roll nach rechts kippt die
Taumelscheibe nach rechts usw. Falls die Taumelscheibe in die entgegengesetzte Richtung kippt, ver de die Servoumkehrim
Fernsteuersender und drehe die Servolaufrichtung/Steuerrichtung fiir den Roll- oder Nick-Steuerkanal entsprechend um.

- 100 = THR Rewverse LIET 100 CE——THR Rewerse LIST
OC——AIL OE—E—RIL
s——ELE H "' o—w—ee [ ﬂ "]
OC—F—RUD  THRAIL|ELERUDGYR OC—F—JRUD  THE AT ELERUDG (R
100 5 1R 100 15 R

o E———FIT H H H H 104 C——FIT H H H H

100 C——AAXz FIT AXEAXIARD 100 C——Axz FIT AXIAXIAKS
100 ——AxE 100 A

100 AN 100 A

2, Stelle jetzt die interne Steuerrichtung vom MICROBEAT PLUS ein

Richtig

Nick nach vorn Tippe den Hecksteuer-
Roll nach rechts Status LED blau kgupppel 50 oft an, bis Status LED rot Status LED violett

die Status LED blau ist

Es gibt vier Méglichkeiten, genau eine ist richtig!



Setupmenii () - Drehzahlregler
Dieser Einstellpunkt ist nur wahlbar, wenn kein Standard Empfanger verwendet wird! Andernfalls fiihrt der Tastendruck bei
Einstellpunkt @ direkt zuriick in den Betriebsmodus.

Wabhle hier, ob und fiir welche Art von Antriebssystem die interne Drehzahlregelfunktion verwendet werden soll. Wenn die
Drehzahlregelfunktion des Motorstellers verwendet wird oder ohne aktive Drehzahlregelung geflogen wird, dann wahle
Drehzahlregler,aus”.

Status LED wechselt die Farbe Taster kurz driicken

(= Anderung Drehzahlregelmodus)

=
g > > g
o8, ) e
0 ; 63
éié 5t éfﬂ -
Status LED zeigt momentan Hﬁaﬁtggzﬁggﬁt‘z‘el Status LED zeigt momentan
gewadhlten Betriebsmodus gewadhlten Betriebsmodus
Status LED
@ Drehzahlregler aus* Elektroheli Verbrennerheli

Wenn der interne Drehzahlregler verwendet wird, schliee jetzt den Drehzahlsensor (z. B. Brushless- oder Magnetsensor)
oder das Kabel fiir das Drehzahlsignal seitlich am MICROBEAST PLUS an. Hierfiir wird das optional erhltliche Adapterkabel
BXA76401 benétigt.

BXA76013

Motorsteller am
. usgang CH5

MICROBEAST

o

Magnetsensor nahe
bei Kupplungsglocke

Gasservo am
Ausgang CH5

MICROBEAST
PLUS

o




6. DREHZAHLREGLER MENU

Drehzahlreglermenii @) - Funktionstest

Wenn der interne Drehzahlregler verwendet wird, folgt nach Einstellpunkt @ in unmittelbarem Anschluss das Drehzahlregler
Einstellmend. Hier wird bei Einstellpunkt @ geprift, ob der Drehzahlsensor ein gliltiges Sign%ausgibt.

Elektroheli mit Verrbenner Heli
Phasensensor

B e

. :

o) ) g8

0

&4 &
Mendi LED @ blinkt Gib vorsichtig Gas. Die Status LED leuchtet Drehe die Kupplung wg:liul:/slaLErI\De?Lanl::er
Status LED aus rot wenn der Motor dreht. von Hand dem gensor

Zusétzlich kann hierbeimVerbrennerheli die Drosseleinstellung (Servoweg, Servomitte) im Sender und am Heli (Gestangeldnge)
vorgenommen werden, falls bisher noch nicht durchgefiihrt. Stelle den Gassteuerkntippel auf Mittenposition und stecke das
Servokreuz auf das Servo auf, so dass das Gasgestdange moglichst in rechtem Winkel zum Servoarm steht. Lange das Gestéange
entsprechend der Anleitung des Helikopters ab, damit das Gestange auch rechtwinkling zum Drosselhebel positioniert ist. Der
Vergaser sollte in dieser Position halb gedffnet sein (beachte die Markierungen auf dem Vergaser!). Stelle dann den Servoweg
im Sender so ein, dass das Servo bei Vollgas und Motor aus nicht blockiert.

Gasknuppel in
Mittenstellung

. D — )

o i,
-
S ] .\‘j. Servohebel und Drossel

parallel zueinander
und rechtwinklig zum

Drehzahlreglermenii ® - Motor aus Position
Stelle beim Elektromodell den Gasknuppel auf die Position, an welcher der Motor gerade noch nicht startet. Beim
Verbrennermodell stelle den Gaskntippel auf die Stellung fiir einen stabilen Leerlauf (Autorotationsstellung).

Knopf kurz driicken
b
i
> i
o
]
&
Menii LED @ blinkt Gasknuippel auf Stellung kurz bevor Motor anlduft wgaﬁﬂseti%g:ﬁﬁm
Status LED aus (Elektro) bzw. auf Motor ,Leerlauf” (Verbrenner)

akzeptiert



Drehzahlreglermenii ® - Vollgas Position

Stelle den Gasknuppel auf Vollgasposition. Hinweis: Beim Elektroheli wird der Motorausgang CH5 an diesem Mentipunkt
nicht angesteuert, um eine Beschadigung des Motors auszuschlieBen! Stelle schon vorher sicher, z.B. durch korrekte
Programmierung des Motorstellers, dass die Vollgasposition des Steuerkniippels der Vollgasposition des Stellers entspricht.

Taster kurz driicken

MAX RPM
. ; B Status LED blau
Menti LED @ blinkt Gaskniippel auf Stellung Vollgas wenn neue Position

Status LED aus akzeptiert

Drehzahlreglermenii @® - Sendereinstellung
Hier werden die Drehzahlvorgaben und Gaskurven im Sender eingestellt. Anhand der Status LED kann die Sendereinstellung
gepriift werden. Governor aus = aus, Autorotation = violett, Gov aktiv = rot oder blau (bei Maximaldrehzahl).

Beim Elektroheli wird der Pitchsteuerkniippel vollstdndig vom Gaskanal entkoppelt. Als Gaskurven werden Geraden
eingestellt, die wie ein Schalter wirken und eine bestimmte Drehzahl bzw. einen bestimmten Flugmodus vorgeben.

Motor aus oo Idle up Autorotation
« Gaswert 0% Uber « Gaswert konstant + Gas Uber 0% und
gesamten Bereich| zw. 15% und 100% unter 15%
entspricht Drehzahl + Motor aus
von 800 - 5000U/min « Zurtckschalten auf
. 4+5% = +247U/min Gasvorwahl bewirkt
Status LED aus Stzt;esrLbEII:Jot Schnellanlauf Status LED violett

Beim Verbrennerheli gibt es zwei verschiedene Arten, den Drehzahlregler anzusteuern. Im Einfachmodus erfolgt die
Drehzahlvorgabe wie beim Elektroheli Giber Gasgeraden. Im Bereich unter 50% kann die Drossel aber zusétzlich manuell
angesteuert werden, z. B. zum Motorstart. Beim Umschalten von manueller Kontrolle zur Gasvorwahl wird der Motor langsam
bis zur Zieldrehzahl hochgefahren (oder auch abgebremst).

Manuelle Kontrolle Gasvorwahl Autorotation
+ Zwischen 0% und + Gaswert konstant some] | * G3S ZW. 40% und 50%
50% kann die zw.50% und 100% || + Motorim Leerlauf
Drossel komplett entspricht Drehzahl . gﬂglécalé?:rz’“aem
8 von 500 - 3000U/min
gedffnet werden « +5% = +250U/min (Giber 50%) bewirkt
o Schnellanlauf
Status LED aus Status LEDrot ° ZurUCkSChalfen Status LED violett
oder blau unter 40% fiihrt zu

manueller Kontrolle



Eine zweite Moglichkeit beim Verbrennermodell ist die Drehzahlvorgabe iber einen separaten Schaltkanal. Die Gaskurven
werden wie beim Betrieb ohne Drehzahlregler programmiert, um die Drossel manuell anzusteuern. Der Drehzahlregler wird
nur bei Bedarf zugeschaltet. Zu beachten ist lediglich, dass der Gaswert bei aktivem Drehzahlregler nicht unter 25% fallen darf.

Andernfalls wird in den Autorotationsmodus geschaltet.

Manuelle Kontrolle

« Drossel wird Gber
Gaskurve gesteuert
Drehzahlregler aus
Schaltkanal auf 0%
bzw. -100 Servoweg

100%)

Gaskurve Schaltkanal

(Motorkanal)

]

Status LED aus

Governor

100%)

Gasvorwahl

Schaltkanal zwischen 5%
und 100% (oder -90 und
+100 je nach Sender)

3000U/min
+5% =+131U/min

100%)

Throttle curve

Governor

(throttle channel) control channel

Entspricht Drehzahl von 500 -

Gas muss Uber 25% bleiben!

Status LED rot oder blau

Welcher Modus fiir Verbrennerhelis gewahlt ist richtet sich nach der Funktionszuweisung im EMPFANGER MENU, ob dort ein Steuerkanal fiir den
Governor zugewiesen wurde oder nicht. Wenn man nur den Gaskanal bewegt, kann man anhand der Status LED gut sehen, welcher Modus aktiv ist.

Damit die Regelung korrekt arbeiten kann sollte die Maximaldrehzahl nie mehr als 80% tber der méglichen Rotordrehzahl des Helikopters

liegen. Bei Verwendung im Verbrennerheli ist ausserdem darauf zu achten, dass die Geschwindigkeit fiir den Sanftanlauf und die

Anderungsgeschwindigkeit nicht zu hoch sind (siehe PARAMETER MENU). Andernfalls kann das dazu fiihren, dass die Drossel zu schnell
geoffnet wird und das System bei Vollgas hangen bleibt, weil die Rotordrehzahl der Drosseléffnung nicht schnell genug nachfolgt.

Drehzahlreglermenii @ - Teilungsfaktor Drehzahlsignal
Elektromodell mit Phasensensor oder Drehzahlsignal vom Motorsteller: Teilungsfaktor = Motorpole : 2

Verbrennermodel mit optischem oder magnetischem Sensor:
Teilungsfaktor = Anzahl der Impulsgeber (Magnete, optische Markierungen)

Status LED
@ Teilungsfaktor

blinkt violett

3 4%

violett blinkt rot rot

blinktblau

blau

Drehzahlreglermenii @ ® @ - Getriebeuntersetzung
Bei einstufigem Hauptzahnrad: Getriebeuntersetzung = Zdhne Hauptzahnrad : Zdhne Motorritzel
Die Untersetzung wird als Summe aus den Punkten @, ® und @ zusammengesetzt.
Beispiel: 8.55:1 = @ violett blinkend + ® rot blinkend + @ rot

Status LED blinkt violett violett blinkt rot rot blinkt blau blau rot/blau
(F] custom 8.00 9.00* 10.00 11.00 12.00 13.00 14.00
() +0.00 +0.20 +0.40% +0.60 +0.80
(H) +0.00 +0.05 +0.10* +0.15




7. FLIEGEN UND ANPASSEN DER REGELU

Vor dem Erstflug muss noch die Einstellung fiir den Heckkreisel (Gyro) im Fernsteuersender durchgefiihrt werden. Die
Richtung in die der Steuerkanal fiir die Wirkstarke des Heckkreisel (Gyrokanal) bewegt wird, bestimmt den Betriebsmodus des
Heckkreisels. Die GroBe des Steuerausschlags bestimmt die Wirkstarke. Dabei zeigt die Farbe der Status LED den gewahlten
Modus im Betrieb an und die Hohe der Wirkstarke wird signalisiert, indem fiir 8 Sekunden eine der gelben Menii LEDs
aufleuchtet sobald die Wirkstérke verdandert wird bzw. auch unmittelbar nach dem Initialsierungsvorgang.

(V) Q
Ogoo 0@00

Menii LED

(0}
Normal-Modus 20 000 HeadingLock-Modus

(Status LED: violett) 0% (Status LED: blau)

Wirkstdrke Heckkreisel
-100% (Ausschlag Gyrokanal) +100%

Stelle fir den Anfang die Wirkstarke tGber den Sender so ein, dass der Heckkreisel mit 50% Wirkstarke und im HeadingLock-
Modus betrieben wird (Status LED blau und Men(i LED ®). Wenn das Heck im Flug schnell zu schwingen (,wimmern”) anfangt,
reduziere die Wirkstarke sofort! Wenn das Heck im Flug sehr schammig reagiert, ausbricht und nicht die Position hélt, erhohe
die Wirkstarke. Viele Sender bieten eine flugphasenabhédngige Umschaltung der Wirkstarke. Verwende in der Phase mit der
niedrigsten Drehzahl die hochste Kreiselwirkstarke und reduziere sie umso weiter, je hoher die Drehzahl ist. Kontrolliere vor
vor dem Erstflug anhand der LED Anzeige, ob sich die Wirkstédrke in den Flugphasen entsprechend dndert. Richte Dich nach
der LED-Anzeige des MICROBEAST PLUS, nicht nach den Prozentwerten oder Vorzeichen der im Sender eingestellten Werte!

Mache vor dem Erstflug einen ausfiihrlichen Funktionstest. Priife ob die Steuerkniippel die Funktionen von
Taumelscheibe und Heck korrekt ansteuern und kontrolliere, ob das Regelsystem Gegensteuert, wenn der Heli von
Hand gekippt, gedreht und geneigt wird. Stelle unmittelbar vor dem Start sicher, dass die Taumelscheibe gerade und
die Heckpitchhiilse moglichst mittig steht, so dass der Heli beim Hochlaufen des Rotors nicht umkippt oder wegdreht.
Sobald der Rotor ausreichend dreht, hebe ziigig und ohne starke Steuerkorrekturen ab.

Mit den drei Drehreglern an der Oberseite des MICROBEAST PLUS konnen die Eigenschaften des Regelsystems optimiert und
an den Heli spezifisch angepasst werden. Fur den Erstflug sollten alle drei Regler in Mittenposition verbleiben. Verandere bei
Bedarf immer nur einen Regler und nur in kleinen Schritten.

1 - Wirkstéarke (Taumelscheibe)

Eine hohere Wirkstarke ldsst den Helikopter bei zyklischen Befehlen harter einrasten, sorgt fir ein stabileres
und préziseres Flugverhalten und einen besseren Geradeauslauf. Ist die Wirkstarke aber zu hoch, so wird
der Regelkreis tibersteuern und die Rotorebene wird sich aufschwingen. Bei zu geringer Wirkstarke dreht
der Helikopter bei zyklischen Befehlen nach dem Abstoppen noch ein Stiick weiter und ist im Schnellflug
instabil und unprazise.

ST

2 - Direktanteil (Taumelscheibe)

Der Direktanteil unterstitzt die Regelung und sorgt gleichzeitig fur ein besseres Steuergefihl, indem er
einen kleinen Anteil des Steuerbefehls direkt an die Servos weiterleitet. Ist dieser Anteil allerdings zu hoch,
so wird zu viel gesteuert. Der Heli wird bei schnellen Stopps Zurtickschwingen und im Vorwartsflug
Aufbdumen oder Unterschneiden. Bei zu niedrigem Anteil reagiert die Steuerung hingegen verzogert.

3 - Dynamik (Heckkreisel)

Die Dynamik bestimmt wie abrupt die Heckkreisel auf plétzliche Steuereingaben reagiert. Ist sie zu hoch,
so wird das Heck beim Abstoppen nach einer Drehung kurz zuriickpendeln. Ist sie zu niedrig, dann stoppt
das Heck sehr sanft ab und beschleuningt nach Steuereingaben nur zaghaft. Vor Anpassen der
Heckdynamik immer zuerst die maximal magliche Wirkstérke des Heckkreisel erfliegen (siehe oben)!

q
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>




8. PARAMETER MEN

Das Parameterment bietet Einstellmdglichkeiten mit denen das Flugverhalten des Helis und die Reaktion des Systems auf
Steuerkommandos an die Bediirfnisse des Piloten angepasst werden kann. Eine ausfiihrliche Beschreibung zu den einzelnen
Parametern findest Du im Online Handbuch.

PARAMETER MENU aufrufen
Knopf driicken und halten

Knopf nach 0.5s loslassen

:
.

[}
53
sn

&

Betriebsmodus " .
(Status LED blau oder violett) Menii LED @ blinkt Ment LED @ blinkt

(= PARAMETER MENU @)
PARAMETER MENU Punkt @ - Schnelltrimmung
Durch Antippen oder Halten des/der Steuerkniippel von Roll und Nick kann die Taumelscheibe in die jeweilige Richtung getrimmt werden.
Mit dem Heckkniippel kann das Pitch getrimmt werden. Wenn der Heckkreisel im Normal-Modus ist, wird mit dem HeckknUppel das
Heckservo getrimmt. Sdmtliche Trimmungen kdnnen geldscht werden, indem der Knopf mind. 10 Sekunden gehalten wird.

PARAMETER MENU Punkt © bis @®

Die jeweils gewahlte Option wird bei den einzelnen Parametern durch die Farbe der Status LED angezeigt. Zwischen den
Optionen kann mit dem Heckkniippel gewechselt werden. Durch kurzen Druck auf den Taster wird zum jeweils ndchsten
Einstellpunkt gesprungen. Beim letzten Einstellpunkt wird das PARAMETER MENU durch den Tastendruck verlassen.

Status LED violett rot bl. rot blaubl. blau

@ Steuerverhalten Benutzerdefiniert normal sport* pro extrem Sender

@ Schnellflugstabilitat Benutzerdefiniert sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
G) Drehratenkonsistenz Heck Benutzerdefiniert sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
@ Totzone der Steuerkniippel Benutzerdefiniert sehr klein klein* mittel grof3 sehr grof3
G Drehmomentausgleich Benutzerdefiniert aus* niedrig - inv hoch - inv. niedrig - nor. hoch - nor.
@ Zyklisches Ansprechverhalten Benutzerdefiniert normal* leicht erhoht erhoht aggressiv ag;?:;iv
0 Pitch pump Benutzerdefiniert aus* niedrig mittel hoch sehr hoch
o Di Ansp sanft normal* vee:::;rskt verstarkt aggressiv ag;?:srsiv
0 Geschwindigkeit Sanftanlauf Benutzerdefiniert 50 U/sek 100 U/sek 200 U/sek* 300 U/sek 400 U/sek
‘3 z:n:helr::‘\gigl:srchwln digkeit Benutzerdefiniert | wie Sanftanlauf 300 U/sek 500 U/sek* 700 U/sek 900 U/sek
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Z\/’T’:’iﬁ?ﬂf’:&hmtdauerhaft) blinktviolett  violett blinkt rot blau

rot/blau

Einbaulage H An:]c(;lrllllngsn ::Irn* Ans‘,c(:Itﬁ;;‘torn Ar:]sz;\lfnt?i:\atlen Ansﬁlrlflrll(iar:ten An::m Ii?l‘rlnen
Taumelscheibe Frequenz H | Benutzerdefiniert 120Hz 165 Hz 200 Hz
Heck Plusweite H | Benutzerdefiniert 960 s 1520 ps*
Heck Frequenz H| Benutzerdefiniert 270 Hz (560 Hz)
Heckbegrenzung H Mit Hecksteuerkniippel linke Position anfahren und warten, dann rechte Position anfahren und warten.
Steuerrichtung Heckkanal R Weg priifen! links. Weg priifen! rechts

Ischeib H mechanisch | 90°(3/4 servos) 120% 140° 135°/140°(1:1)
Servomitten keine Trimmung* Servo CH1 Servo CH2 Servo CH3 (Servo CH7)
Servrichtungen Servo CH1 Servo (H2 Servo (H3 (Servo CH7)
Zyklischer Weg (auf 6° stellen!) RH U wenig 0K Perfekt!
Pitcheinstellung negativ positiv
Servobegrenzung 0K Perfekt!
Steuerrichtungen links/zuriick rechts/vor
Interner Drehzahlregler Elektroheli Verbrennerheli

DREHZAHLREGLER MENU
(Menli LED blinkt langsam)

.| SensorTest

blinktviolett  violett blinktrot rot blinktblau blau rot/blau

Status LED blau wenn Magnet unter Sensor
Status LED rot wenn Motor lauft
™ * Gasservo auf erhohte Leerlaufdrehzahl
)| Motor aus/leerlauf Position Elektroheli”: Gas auf, Motor aus” (kurz bevor Motor anluft) (A Motor kann anlaufen!

. | Vollgas Position G Gasauf Vollgasposition stellen (,Elektroheli“: Drehzahl @ndert sich nicht mehr - Verbrennerheli: Drossel maximal gedffnet)
/| Sendereinstellung Drehz:mregler
3 H 1 2
F . H | Benutzerdefiniert 8
Getriebeuntersetzung
| (Summeaus @ + @ + @) +0.00
H +0.00
Zum Offnen von SETUP MENU Knopf aus dem i heraus mir 2 Sekunden gedriickt halten. Im Menti durch kurzen Tastendruck zum néichsten
Punktsprmgen, nach Ietztem Punkt wtrd Menii ver/assen
H mit Heck Wert llung wéhlen

R mit Rollsteuerknuppel Option wéhlen
G Gas auf ‘gewtinschte Position ste/len
: an jedem ] (auBer SETUP MENU ) Knopf fiir mindestens 10 Sekunden gediriickt halten, setzt alle Werte von SETUP MENU,
DREHZAHLREGLERMENU und PARAMETER MENU zuriick . Bei SETUP MENU @) werden nur die Mittenpositionen geléscht!
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MICROBEAST PLUS

B-AXIS MEMS SENSOR SYSTEM FOR RC-MODELS

PARAMETER MENU
(Menti LED blinkt schnell)

>
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blinktblau blau

B
(¢
D
E
F
(c]
H
1
J
K
L

Gyroin HL Mode: Trim aileron and elevator with stick, use rudder to trim collective.
Servomittenpositionen/ Gyro in Rate Mode: Rudder stick trims rudder.
AttitudeControl Trimmung AttitudeControl active: Adjust roll and pitch angle of horizon with aileron and elevator stick.
A ny mode: Reset all servo trims by holding button for 10 seconds.
Steuerverhalten normal sport* pro extrem Sender
Schnellfl: sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
Heck sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
Totzone d iippel 1 2 3 4 5
aus* niedrig - inv. hoch - inv. niedrig - nor. hoch-nor.
Zyklisches Ansp normal* leicht erhoht erhoht hoch sehr hoch
Pitch pump aus® niedrig mittel hoch sehr hoch
soft normal* leicht erhoht erhoht schnell sehr schnell
50 rpm/s 100 rpm/s 200 rpm/s* 300 rpm/s 400 rpm/s
Ji wie Anlauf 300 rpm/s 500 rpm/s* 700 rpm/s 900 rpm/s
AttitudeControl deaktiviert* Quadmodt d Rettung m. Pitch 3DModus  |3D Modus mit Pitch
AttitudeControl Pi >0% >30% > 50% >70%

Zum Offnen von PARAMETER MENU Knopf aus dem Betriebsmodus heraus kurz driicken. Im Menii durch kurzen Tastendruck zum ndchsten Punkt

spnngen, nach letztem Punkt wird Men(i verlassen.

werden mit Hec pel gewdhlt.

(auBer SETUP MENU @) Knopf fiir mmdestens 10 Sekunden gedriickt halten, setzt alle Werte von

an jedem 7
SETUP MENU, DREHZAHLREGLERMENU und PARAMETER MENU zuriick . Bei SETUP MENU @) werden nur die Mittenpositionen geléscht!

EMPFANGER MENU q
(Mend LED blinkt) o
A £l yp Spektrum/JR Sat SPPM Serielles Standard Empfanger
| Pitch « Status LED leuchtet blau, falls giiltiges Signal vom Empfanger erkannt.
(< | Roll
| Nid « Bewege den gewiinschten Steuerkniippel (Steuerkanal) um die jeweilige Funktion einzulernen. Die Status LED
I blinkt kurz, falls eine Steuerbewegung erkannt wurde.
= | Heck
F . - Die Punkte @ bis @ kénnen iib werden ohne einen 2B falls die jeweilige
Funktion nicht bendtigt wird oder keine weiteren Steuerkanale zur Verfiigung stehen. Der Drehzahlregler wird
(< | Motor [CH5] dann_ Ube(den Motorkanal (Punkt @) gesteuert und die AttitudeControl iiber den Kanal fiir die Heckkreiselemp-
H CH6] (optional) findlichkeit (Punkt @).
| regler (optional) « Um die zuladen driicke den Taster und halte ihn gedriickt. Die Menii LED springt direkt zu
|| AttitudeControl (optional) Punkt @.
o i Gas in gewiinschte Failsafe Position bringen und Knopf driicken um alle Einstellungen zu speichern
Ll Failafe Position Gaskanal (41 Motor kann anlaufen)

Zum Offnen von EMPFANGER MENU Knopf vor dem Einschalten der Stromversorgung driicken und halten. Im Mendi durch kurzen Tastendruck zum
néichsten Punkt springen (bei Punkt @ wird die automatische Empféngererkennung gestartet). Bei Standard Empfcdnger endet das Mendi sofort!

Bitte beachten: AttitudeControl Funktionen stehen nur bei der PROEDITION Firmware zur Verfiigung.




KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erkldren wir, die
BEASTX GmbH
Karl-Ferdinand-Braun-Str. 33
50170 Kerpen
Deutschland

dass MICROBEAST PLUS / MICROBEAST PLUS HD allen grundlegenden Anforderungen der Richtlinien
2004/108/EG und 2011/65/EU entsprechen und die Konformitét entsprechend folgender Normen bescheinigt wird:

EN 61000-6-1:2007
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011 + AC:2012

Die Produkte tragen die CE - Kennzeichnung: c €

Die oben genannten Produkte erfiillen sémtliche Anforderungen gemaf REACH (1907/2006/EG) und RoHS (2011/65/EG), soweit
zutreffend. Die Erzeugnisse und ihre Verpackung enthalten ferner keinerlei Stoffe der jeweils aktuellen Zulassungs-Kandidatenliste
(SVHC-Liste) gemaB Artikel 33 REACH und Artikel 59 Absétze 1 und 10 REACH zu mehr als 0,1 Massenprozent. Ein regelmaBiges
Monitoring der Kandidatenliste und ihrer Updates ist gewahrleistet. Die Produkte enthalten dariiber hinaus keinerlei Stoffe, die der
Zulassung oder Beschrankung unterliegen (Anhdnge XIV und XVII zu REACH).

Kerpen, 01.08.2014
Ort, Datum lame und Unterschrift

RECHTLICHER HINWEIS

Alle Angaben dieses Dokuments haben wir sorgféltig geprift. Eine Garantie fir die Richtigkeit, Vollstandigkeit und
Aktualitat kdnnen wir nicht Gbernehmen. Wir haften daher nicht fiir Schaden, die in Zusammenhang mit der Verwendung
dieser Inhalte stehen. Fuir Verbesserungsvorschlage sind wir allen Einsendern dankbar. Schicken Sie uns einfach eine E-Mail an
info@beastx.com.

Die vorliegenden Inhalte dieser Publikation sind urheberrechtlich geschitzt. Alle Rechte vorbehalten.
BEASTX, MICROBEAST und SRXL sind eingetragene Marken.



