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SAFETY NOTES

A\ R/C vrtulnik neni hracka! Rotorové listy rotuji vysokou rychlosti, mizou byt nebezpecné a zpisobit
véazné poranéni v pfipadé nespravného poufziti. Je nezbytné dodrzovat bezpecnostni pravidla pro pro-
voz R/C modelti a vsechny mistni zakony. Zjistéte si vsechny nezbytné informace na vasem mistnim
modelaiském letisti nebo na modelaiském svazu.

AN 7viggtni pozornost vénujte vasi bezpecnosti a bezpecnosti ostatnich lidi ve vasem okoli. Vzdy létej-
te na volném prostranstvi bez piitomnosti jinych osob. Nikdy neprovozujte model v blizkosti obyd-
lenych oblasti nebo vefejnych mist. R/C model se mize stat nefiditelny zmnoha diivod( jako je tfeba
chyba pilota, ruseni radiového pfenosu atd. Piloti jsou vzdy pIné odpovédni za jejich pocinani a za
piipadné skody na majetku ¢i zdravi.

A\ MICROBEAST- systém neni autopilot nebo stalbiliza¢ni zafizeni pro zacatecniky ! Nahrazuje pouze
pUvodni mechanicky mix - padla. Je naprosto nezbytné mit néjaké zkusenosti s fizenim a nastavo-
vanim R/C model( vrtulnikd. Pokud takové zkusenosti neméte, doporucujeme vyhledat pomoc u
zkuseného vrtulnikafe s nastavenim a zaletem. Samoziejmé, trénink na R/C simuldtoru vam velmi us-
nadni vstup do vyuky fizeni R/C modelu. Pokud se vyskytne jakykoliv problém s nastavenim nebo funk-
ci systému, nevahejte a obratte se na vaseho prodejce.

A Prosime, ¢téte pozorné nasledujici instrukce pfed prvnim pouzitim vaseho MICROBEASTu a nastav-
te systém peclivé podle tohoto ndvodu. Vénujte néjaky cas peclivému nastaveni a kontrole krok za
krokem. Pozorné a peclive nastavte také mechaniku vaseho vrtulniku. Nespravné nastaveni systému
miiZe vést k rozbiti modelu a nebo k ublizeni na zdravi.



R/C model obsahuje riizné elektronické komponenty, proto je nutné ho chrénit pred vlhkosti. Po-
kud je model vystaven vlhkosti, mize to vést k poruse elektroniky a pfipadné k padu a rozbiti modelu.
Nikdy nelétejte za desté nebo pfi extrémné vysoké vlhkosti vzduchu !

Nevystavujte MICROBEAST extrémné rozdilnym teplotam. Pfed zapnutim vyckejte az se elektroni-
ka aklimatizuje a pfipadny kondenzat vyschne.

MICROBEAST obsahuje vysoce citlivé elektronické komponenty s omezenou schopnosti odoldvat
vibracim a elektrostatickym vybojim. Pokud se objevi néjaké ruseni nebo vibrace na modelu, pouzivani
MICROBEASTu by mélo byt pozastaveno dokud vzniklé problémy nevyfiesite.

Pokud pouzivate MICROBEAST zvolte vzdy pfijimac odpovidajici velikosti a stabilni zdroj napajeni.
Pfimé spojeni rotorovych listl a serv bez pouziti mechanického mixu zvysuje naroky na potfebnou silu
a pridrzny moment serv a tedy i jejich spotfebu. Navic, jelikoZ jsou serva fizena gyroskopickym systé-
mem, frekvence jejich pohybl je vyrazné vyssi nez u mechaniky s mechanickym mixem. Tyto faktory
vyrazné zvysi spotiebu celého palubniho systému v porovnani s klasickou mechanikou.

Obzvlastné u model s elektrickym pohonem a spojenim pres datovou sbérnici (jeden kabel) si
budte jisti Ze se motor nemuze neocekdvané roztocit pii nastavovani reguldtoru pfipojeného pfimo do
MICROBEASTu. Doporucujeme pfi nastavovani rozpojit alespori jeden z vodi¢t mezi regulatorem a mo-
torem. Nebo demontovat pastorek z motoru ¢i hlavni prevodové kolo.



ZAKLADNIi INFORMACE

Tento navod k obsluze je platny pouze pro
MICROBEAST firmware verze 3.x.x!

Dodana verze softwaru je uvedena na obalu. Lze ji rovnéz zjitit pomoci pocitace s volitelnym USB2SYS
rozhranim a pfimo na MICROBEASTU béhem inicializa¢ni faze:

MICROBEAST provede kratky test LED - viechny menu LED se rozsviti a Stavova LED dioda bude blikat
rliznymi barvami. Poté na cca 3s bude status LED svitit ¢ervené a zarover menu LED @ - ® ukazi prvni

¢islici verze firmware. LED @ - @ druhou ¢islici. Pouze prvni €islice je dulezita.

Firmware version 3.x.x

On the first column LEDs @ and @ must light corresponding to digit 3.
LEDs @ - @ are irrelevant for the purposes of this instruction manual.

e
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o
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Pokud se sviti pouze LED @ nebo pokud inicializace neprobéhla podle popisu vyse pak je ve vasem
MICROBEASTU starsi verze firmware. V takovém piipadé doporucujeme aktualizovat na nejnovéjsi
firmware. Pokud chcete pouzivat starsi verzi musite pouzit odpovidajici manual misto tohoto.

Vice informaci o instalované verzi naleznete v sekci 10 tohoto navodu.



1. UvoD

Vazeny zakazniku, dékujeme za vasi volbu a zakoupeni MICROBEASTu!

MICROBEAST je jednoduse pouzitelny tfigyrovy systém, ktery umozriuje let R/C modelu vrtulniku bez
mechanického mixu ( padel ). To pfindsi nardst vykonu a delsi letovy cas. Zaroven také umoznuje
pfizpUsobit obratnost a odezvu na fizeni podle vasich individualnich predstav.

MICROBEAST byl také vyvinut jako precizni gyro vyrovnavaciho rotoru na zékladé posledni MEMS tech-
nologie, kterd umoznuje vasemu modelu perfektni zastaveni piruet a také jejich konstantni rychlost za
jakékoliv rychlosti letu.

MICROBEAST muze byt pouzit na vsech velikostech vrtulniku se spalovacim a nebo elektrickym poho-
nem.Umoznuje nastavit letovou stabilitu pro zacatecniky a zaroveri maximalni obratnost a preciznost
fizeni pro pokrocilé a profesionalni piloty.

Ale v zadném pfipadé, MICROBEAST neni pomuckou pro zacate¢niky! Pokud jste nezkuseny pilot, kon-
zultujte nastaveni a prvni testovaci lety s nékym zkusenym.

Nésledujici manual vas povede krok za krokem nastavovaci procedurou od spravné montaze az k
prvnimu letu. Prosime, ¢téte nasleduijici instrukce velmi peclivé.

Poznate, Ze jsme pfi vyvoji MICROBEASTu vénovali velky diiraz na jednoduchost a uzivatelskou
pfijemnost. Velmi brzy budete obsluhovat toto zafizeni intuitivné.

Jako piihohu dostavate stru¢ny prehled nastavovacich menu, ktery si mlzete brat sebou na letisté jako
jednoduchy navod.

Navstivte obcas nase stranky na WWW.BEASTX.COM kde vas pribézné informujeme o poslednich
verzich firmware a moznosti aktualizace.

Zazijte mnoho péknych chvil a radosti pii pouzivani MICROBEASTu!

S pozdravem BEASTX-Team



BSAH BALENIi

MICROBEAST

>

Kabely pro propojeni s prijimacem  Ndvod k obsluze
15cm

Podlozky senzoru
‘ Nastavovaci ndstroj
Volitelné prislusenstvi (prodavano zvlast) USB-rozhrani
Kabely k prijimaci 8 cm
—

=

Kabel pro zapojeni gyra vrtulky samostatné

Spektrum Adapter

=—an
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3. MONTAZ A ZAPOJENI

3.1 Montaz jednotky MICROBEAST

Pripevnéte jednotku MICROBEAST pomoci piilozené oboustrané lepici podlozky
na misto s nejmensimi vibracemi na vasem modelu. Vétsinou tato mista jiz jsou
udana vyrobcem jako misto pro gyro nebo piijimac¢. Mlize byt nutné pouzit jiné
podlozky v zavislosti na frekvenci vibraci vaseho vrtulniku. Zeptejte se svého
prodejce

Jednotka MICROBEAST muZe byt namontovéna nalezato, svisle nebo oto¢ena o
180° pod modelem. Konektorova lista ale musi byt vidy rovnobéiné s
podélnou osou modelu.

Ujistéte se Ze hrany MICROBEASTuU jsou soubézné s odpovidajicimi osami Fig. 1
vrtulniku a Ze plocha pod MICROBEASTem je kolmi na hlavni osu.
konektory paralelﬁé s
osou modelu
Podélnd osa
modelu
B — Fig. 2
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(Tento krok miiZete preskocit, pokud budete pouZivat jen vrtulkové gyro. viz 4.1.2)

Jako prvni vytvorte novy model v paméti vysilace. Pi pouzivani MICROBEASTuU nesmite mit

aktivni zadny mix na cyklice nebo vrtulce. Kazda fidici funkce musi byt definovana na

samostatném kandle. Jak vydite nase pozadavky na vysilac jsou velmi malé.

Ujistéte se, Ze vechny subtrimy jsou nastaveny na nulu a vechny dréhy serv na 100% (izmensenim nebo
zvétsenim limitu budete pozdéji nastavovat maximalni rychlost rotace pres vyskovku a kiidélka, kapitola

9-0).

Nikdy nepouzivejte ve vysilaci eCCPM mix. To bude délat MICROBEAST. Nastavte ve vysilaci mechanicky mix
mCCPM ktery se nejcastéji nazyva H1 nebo 1 servo.

Také zatim nenastavujete kiivku kolektivu. Musi byt nastavena linedrné od - 100% do +100%. (nebo 0 az
100% v zavislosti na znacce vysilace)

Znovu se piesvécte, ze neni zapnuty néjaky z mixd, napf REVO mix apod.

Ostatni funkce jako kfivky plynu, vypinace regulatoru a pfidavné kanaly mohou byt nastaveny jak je
potieba.

12



Ve slotu CH1 je servo vyskovky. S elektronickym mixem ostani dvé serva kfidélek jsou zapojena do
slotl CH2 a CH3, s mechanickym mixem (H1) servo kiidélek bude zapojeno do slotu CH2 a servo kolek-
tivu do slotu CH3. Servo vrtulky bude zapojeno do CH4.

electronic mixing

120° 140°

oS echegne}

V tuto chvili jesté nezapojujte serva! Sprany typ serva a fidici frekvence jesté nebyla nastavena.
Zaroven také doporuc¢ujeme nemontovat zatim paky na serva dokud nebudete znét presné jejich neu-
tralni pozici. Zabranite tim jejich pfipadnému poskozeni

mechanical mixing

Flight direction

Budete si jisti, ze kabely vedouci k jednotce MICROBEAST nejsou napnuty a nebudou pfenaset
vibrace do jednotky. Kabely musi byt absolutné volné ! Nedoporucujeme svazovat kabely v

blizkosti jednotky MICROBEAST.
Kabely musi zaroven byt upevnény tak, aby nemohli pohybovat MICROBEASTem béhem letu.

Zejména nepouzivejte smrstovaci buzirky nebo pletené obaly k svazéni nebo obaleni kabell
v blizkosti mista, kde jsou kabely zapojeny do MICROBEASTu. Kabely jsou potom p¥ilis tvrdé a
nepruzné, coz mize zpUsobovat pfenos i nejslabsich vibraci do MICROBEASTu

V tomto misté bychom vas chtéli jesté jednou upozornit na spravnou volbu a zatizitelnost zdroje
napajeni pro palubni systém ( BEC). U bezpadlovych mechanik je zatizeni serv a tim padem i jejich
spotieba vyrazné vyssi nez u padlovych mechanik!

13



4. PRIPOJENI K PRIJMACI

S MICROBEASTEmM méte moznost zvolit mezi rliznymi druhy pfijmacu. Rozdéluji se na standartni pfijmace a
pfijmace s jednou datovou linkou(jeden kabel)

Standartni pfijmac je pripojen k MICROBEASTu pomoci vystupu pro servo do jednoho z péti ovladacich
kanalu MICROBEASTU. Pritazeni kanald je jednoduse navoleno pomoci vybéru konektoru do kterého je
kabel piipojen. V sekci4.1.1 je uvedeno jak pfipojit piijmac k MICROBEASTU pro bezpadlovy system. Déle je
mozné MICROBEAST pouzit pouze jako ocasni gyro(viz sekce 4.1.2)

Pfi pouziti pfimace s datovou linkou jsou viechny kanély prenaseny pres jednu linku. Kvili tomu neni
mozné ménit piifazeni kanalu zapojenim kabelu do spravné zditky. Pifazeni je tieba provést v nastaveni
MICROBEASTu(vysvétleno v kapitole 5)

Jsou dostupné i piijmace, které obshuji jak vystupy pro jednotliva serva tak i datovou linku. Pro tyto
prijmace pak plati stejné pravidla jako pro piijmace s datovou linkou pokud ji budete chtit vyuzit.

Jak se jednotlivé typy pfijmacd s datovou linkou pfipojuji do MICROBEASTu je vysvétleno v kalitole 4.2.

Pouziti pouze jako gyro vrulky s pfijmaci s datovou linkou je pfi urcitych okolnostech mozné,
ale neni zamyslené. Proto nebude v nasledujicich textech popisovéno.

14



Vrch

4 | o
+ s
Vrtulka | ©

© kolektiv oranzovd)

B (¢ervend)

E Zisk vrtulky

=2 (hnédd)

s SYs £ AOHO

] AUX| PIT [RUD =

< DI2 |CH7ICHe & 8O0

Q z

S Vyskovka = & COIO
Kridélka S o 2 paKO

Servo vyskovky CH1  smatus

Servo kridélek 1
Servo kridélek 2 / Kolektiv
Servo vrtulky

Nyni zapojte kabely kridélek, vyskovky, kolektivu, vrtulky a zisku vrtulkového gyra mezi prijimacem a
MICROBEASTem. Pro spravné prifazeni funkci jednotlivych kanall se fidte podle ndvodu k R/C
souprave.

K zapojeni vyskovky a kfidélek je pouzit standartni tfizilovy servo kabel, ktery kromé signalu i napaji
MICROBEAST z piijimace.

Kolektiv (Cervend), vrtulka (oranzova) a zisk gyra (hnédd). Tento kabel pfenasi pouze fidici signal z
pfijimace a je zapojen do jednotky MICROBEAST na kombinovaném konektoru. Zapojte jednotlivé
konektory velmi pozorné. | presto, Ze jsou barvy jednotlivych Zil rGzné ( a stejné jako na klasickém
servokabelu ) jedna se pouze o fidici signély a napéjeci piny téchto slotli zlistanou volné.

Respektujte také polaritu jednotlivych konektord zapojenych do MICROBEASTu. Oranzovy kabel (signal)
musi byt vzdy na horni strané a hnédy (- ) na strané spodni. Ujistéte se, Ze konektory jsou
zapojeny spravné, spravnym smérem, pofadi a slotu.

Ostatni kabely jako servo plynu, reguldtor nebo napajeni jsou zapojeny do pfijmace jako obvykle.

15



AUX2 Cervend

AUXT / hnéda E
. GEAR ﬂ
JR/Spektrum m
RECEIVER 0
0
AILE 7>

THRO

7 Cervend

6 / hnédd E
5 mml— 5
FUTA BA p koranzova m
RECEIVER E

3
g
2 <>

Oobr. 5

llustrace je pouze piiklad. MICROBEAST samoziejmé funguje i s jinymi pfijmaci a systémy.

Pamatujte Ze pfijmac primarné neovliviiuje pofadi kanélu tolik jako pfifazeni kanélu k ovladacam
funkcim ve vysilaci. Pokud nevite v jakém poradi maji byt kanyly kanaly ptipojeny obratte se na manual
k vysilaci a pfijmaci, podivejte se na monitor serv ve vysilaci(pokud je dostupny) nebo kontaktujte
vyrobce vaseho RC systému.
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4.1.2 Pouziti pouze jako gyro vrtulky

MICROBEAST miize byt také pouzit jako samostatné gyro pro vrtulku. K tomu potiebujete zvlastni kabel,
ktery je dodavan samostatné jako pfislusenstni. Tento kabel zajistuje ze MICROBEAST
bude napéjen a signal pro vrtulku a zisk gyra bude spravné propojen mezi pfijimacem a MICROBEASTem.

Oranzovy a Zluty kabel musi byt zapojeny do slotu [ Aux | Pit | Rud ]. OranZovy kabel musi byt nahote.

Napéjeci kabel musi byt zapojen do slotu [ ELE | DI1 ]. Hnédy ( minus ) musi byt dole a ¢erveny ( plus ) musi
byt uprostied. Servo vrtulky zapojte do slotu [ CH4 1.

Pokud pouzivate MICROBEAST jako samostatné gyro, je zapotiebi nastavit pouze menu @, ®, ®, @
a @ . Viechny ostatni miizete pieskocit.

Pro zamezeni poskozeni serva nastavte nejdiive menu @ a @ coz je frekvence a puls neutralu pred
pfipojenim serva.

Vrtulka
]
S
£
BN
2 |
‘3 Zisk gyra vrtulky
=
S
Obr.6 Servo vrtulky
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MICROBEAST podporuje pouziti klasickych pfijmacu nebo specidlnich pfijmact, které posilaji pres jednu
linku signal nékolika kandlt. Podporovany jsou Spektrum® satelity, pfijmase se slozenym PPM signalem(napt.
Futaba® SP nebo satelitni pfijmac od Jeti ®), pfijmace s Futaba® S-BUS a také pfijmace s SRXL datovym
vystupem(napi. SRXL-Multiplex or BEASTRX).

Pfi pouziti datovych prijmaci(Spektrum® satelitni pfijmac, pfijmac se slozenym PPM signalem jako
Futaba® SP-series nebo satelitni pfijmac od Jeti®, pfijmace pouzivajici Futaba® S-BUS, SRXL kompatibilni
pfijmace) mhze byt servo plynu/regulator pfipojeno k [CH5] na MICROBEASTu. Pfi pouZiti regulatoru s
BEC bude pres tento konektor rovnéz napajen MICROBEST, serva a pfijmac.

Pokud je to mozné doporucujeme (na prijmacich které maji kromé datové linky i klasické konektory
pro serva) pripojit servo plynu/reguldtor pfimo k pfijmaci kvali fail-safe. MICROBEAST ma sice
nastavitelny failsafe pro [CH5], ale ten bude aktivovam pouze v pfipadé ztraty spojeni pfijmacem a
MICROBEASTem, ale ne v napfiklad v pfipadé ztraty signalu mezi pfijmacem a vysilacem.

Na slotu [DI2 | CH7 | CH6] je mozno vyuzit dalsi pomocny kandl ( napf. pro governor u spalovaciho
motoru ) na hornim pinu [CH6]. Pozor, tento pin je pouze signdlovy a nesmi byt pouzit pro napéjeni!Z
tohoto divodu nesmi zde byt zapojeno sevo napfimo ! Spodni dva piny DI2 a CH7 jsou rezervovany
pro dalsi aplikace. Nikdy zde nezapojujte napajeni, to by vedlo k zni¢eni MICROBEASTu!

V pfipadé elektro pohonu, pokud ma reguldtor dva napajeci vystupy z BECu, mlize byt druhy napéjeci
kabel zapojen do slotu [SYS] nebo pokud je to mozné, pfimo do pfijimace.

U modeld s externim napajenim, mlze byt napajeni zapojeno pouze na slot [SYS] a napéjet tak pouze
MICROBEAST. Vzdy dbejte i na patfi¢ny priiez napajecich kabelG. Zvlasté u velkych modeld. Druhy
paralelni napajeci kabel mlze byt zapojen do pfijimace pouzitim“V"kabelu a rozdvojenim vystupu pro
servo. Pokud pouzivéate velmi vykona serva zvazte pouziti separatniho napajeni pro tyto serva.
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K zapojeni satelitniho pfijimace Spektrum® do jednotky MICROBEAST je zapotiebi specidlni adapter
dodavany jako pfislusenstvi. Tento adapter je zapojen do slotu [DI1] v MICROBEASTu. Dbejte na
spravnou polaritu ! Oranzovy kabel musi byt navrchu. Konektor ze satelitu je pak zapojen do adapteru.

Vrch

o | O
Napdjeni + )
o 1
CH6 dodatecny kandl —.

|

SPEKTRUM®
Satelitni prijmac

SYS
Aux| PIT |RUD
DI2 |CH7 [CH6

ELE/DI1

AOHO
BOI1O

(de}le}
AILICHS W
::::: STATUS EOLO E:
cH3
CH4

Adaptér

MADE IN GERMANY

CH5servo plynu/ESC a napdjeni
Servo vyskovky

Servo kridélek =

Servo kridélek/kolektivu

Servo vrtulky =

Pouziti MICROBEASTU s jednim Spektum ° satelitem je povoleno pouze u micro a mini
vrtulnik (velikost 450) kviili omezenému dosahu.
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V ptipadé pouziti Spektrum?® Satelitll je velmi dulezité sparovat pfijmac pfed programovanim Mi-
CROBEASTU. Tento krok je nezbytny i v pfipadé Ze byl satelit jiz pouzit jinde(napf. ve spojeni se
“standartnim” Spectrum” pfijmacem)

Pro sparovani satelitu je nutné ho mit zapojen pres adaptér do MICROBEASTu.

Zaroven musi byt nastaven typ satelitu, jesli jde o DSMX nebo DSM2 satelit(vlastni protokol
vysilaée neni dilezity!). Je velmi dulezité zvolit spravny typ satelitniho pfijmaée nyni,
protoze $patné nastaveni se miize zdat funk¢ni, ale miize vést k ruseni nebo uplné ztraté
signalu pozdéji!

Parovaci propojku zasurite do slotu [SYS] a zapnéte napéjeni.
V piipadé, ze napajeni je vedeno vyhradné pres [SYS] konektor, je nutné napéjeni docasné
premistit do jiného slotu (CH1 - CH5).

Pro vybér DSM2 satelitu a aktivovéani parovaciho médu jednoduse pripojte zdroj napajeni. LED
ditoda na pfijmaci a LED @ na MICROBEASTU za¢ne blikat. Vysilaé mUzZete zparovat jako
obvykle(pro vice informaci pouzijte manual k vysilaci)

Pro vybér a sparovani DSMX satelitu drzte tlacitko na MICROBEASTu a pfipojte zdroj napéjeni.

V tomto pfipadé bude LED pfijmace a LED @ (!) na MICROBEASTU blikat. Miizete uvolnit tlaitko a

zpérovat prijmac s vysilacem.

Po Gspé&sném parovani bude LED pfijmace svitit. LED @ nebo @ blikat. Nyni odpojte zdroj
napajenia odstrante parovaci propojku. Nyni pokracujte nastavenim typu pfijmace(dalsi kapitola)

Pozndmka: Jesli nechdte pdrovaci propojku pripojenou nebo ji odpojite béhem pdrovaciho
procesu nehraje roli, jak byste oekdvali od néjakych “standartnich” Spektrum® prijmaci

Dejte si pozor at omylem nezapnete motor pfi pouziti BECu v regulatoru.
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drzte tlacitko uvolnéte tlacitko

pdrovaci propojka
DSMX satelit vybrany

DSMX - satelit

napdjeni

LED likd

zapnéte zdroj napdjeni

DSM2 satelit vybrany

DSM2 - satelit

napdjeni
(kdekoliv na CH1 - CH5)

Nyni spustte
pdrovaci procedtiru
vysilace

LED® odpojte zdroj
+ viechny LED menu blikaji napdjeni
L)
q LEDO@ o
@ @ + vsechny LED menu blikaji vyjméte pdrovaci
. - e e propojku
Obr. 8

Rozhodujici pro vyber samotny je jaky typ satelitu je pfipojeny! Na metodé prenosu mezi
vysila¢em a pfijmacem nezalezi.

Dukladné ovéite ktery typ pouzivate. Zasadni je firmware v satelitu, ne jeho vzhled! Nespravné
nastaveni neni ziejmé, ale pozdéji povede k selhani nebo vypadku komunikace.
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Pro zapojeni kombinovaného PPM pfijimace neni potfebny néjaky zvlastni adapter. Ve vétsiné piipadd
(Futaba °- pfijimac SP-serie) mize byt pfijimac propojen s MICROBEASTem béznym servokabelem.
Nékteré druhy pfjimact (napf.. Jeti ©) maji vystupni kabel zabudovany pfimo.

Pokud neni zabudovany napfijmo, zapojte kabel do konektoru pro digitélni slozeny signal v pfijmaci, obvyk-
le se oznacuje“SIG"nebo podobné. Znovu zkontrolujte polaritu. Budte opatrni, protoze kabel je navrzen tak,
aby byl univerzélni a obvykly Futaba® vystupek chybi.

Zapojte kabel druhy konec kabelu do do slotu [DI1] v MICROBEASTu. Zkontrolujte polaritu, oranzovy
kabel musi byt navrchu.
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Napdjeci zdroj + )
@
CH6 pomocny kandil - )
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xx

SYS £ AOHO
BlERIR  §soi0
prijmac se slozenym PPM ELE/DI1 ;
signdlem = 0JO
AIL/CH5 K
(» ) DOKO
1 soatus

CHS5 servo plynu/ESC a napdjeni
servo vyskovky
servo kridélek =

servo kridélek/kolektivu

servo vrtulky ===



Zapojte S-bus nebo M-Link pfijimac do MICROBEASTu jednim z dodanych standartnich kabel(i. Kabel zapoj-
te do MICROBEASTu do slotu [DI1] a druhy konec do piijimace na datovy vystup [S. BUS] nebo [B | D] ® pro
Multiplex.

Zkontrolujte polaritu, oranzovy kabel musi byt navrchu. Budte opatrni protoze kabely dodavané s MICRO-
BEASTEM jsou univerzalni a nemaji bezpecnostni vystupek !V MICROBEASTu musi byt signalovy vodic navchu.

Tento popis plati i pro jiné pfimace s dodate¢nymi servo kontektory (jako SRXL pfijmace (Multiplex
nebo BEASTRX)):

r+ -
o v

Zdroj napdjeni
= | O
+ [
1 @

napi. Futaba® S-BUS

prijmac pFidavny kandl

servo motoru/

ESC a napdjeni sYs 5 AOHO
S-BUS —— AUX| PIT |RUD H
DI2 | CH7 |cH6 g BOI10O
ELE/DI1 = LE
= 0JO §®1
AIL/CH5 s e

DOKO

1 siatus 57
ESid
CH2 EOLO 'e‘.
Lt
servo vyskovky CH3 FOMO E“@ 3
servo kiidélek CHA GONO "=

servo kridélek/kolektivu

servo vrtulky

Doporucujeme pripojit reguldtor a jiné funkce do prijmace kvili vyuZiti Failsafe z bezdrdtového systému(viz4.2.1).
Je ale mozné pouzit CH5 a CH6 v microbeastu pro tyto funkce!
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5. NASTAVENI TYPU PRIJIMACE

Mimo klasické pfijimac¢e, MICROBEAST podporuje i rGzné typy pfijimaca s datovym vystupem. Tyto
prijmce posilaji kontrolni signaly po jednom kabelu. Pfi pouziti takového pfijmace je vzhledem k tomu,
Ze tyto pfijimace pouzivaji rizné protokoly, nutné zvolit typ pfijmace ve specidlnim menu pied prvnim
pouzitim a nakonfigurovat poradi kanalt vcetné Failsafe, pokud bude pouzivano.

Svitici zluta LED pobliz pismena A - N véam ukazuje ve kterém menu se pravé nachazite.

Kratkym stiskem tlacitka se dostanete do dalsiho menu a zéroven ulozite nastaveni menu které
opoustite.

Poznamka: Vychozi nastaveni je klasicky pfijmac. Pfi pouZiti tohoto pfijmace neni nutné vstupovat
do menu piijmace (klasicky pfijmac je vychozi nastaveni). Pfeskocte v takovém piipadé nésledujici
body a pokracujte kapitolou 6.

5.1 Vybér typu pfijimaée (menu Q)
Pro vstup do menu stisknéte tlacitko na MICROBEASTu a podrzte je stlacené zaroven se zapnutim
piijimace. Zluta LED @ za¢ne blikat a vy mGzete uvolnit tla¢itko.

Pokud pouzivate regulator s BECem, z bezpeénostnich diivodii odpojte motor proti jeho
pfipadnému roztoceni!

V menu @, barva status LED oznamuje ktery typ pfijimace je aktualné zvolen (viz. tabulka nize)

Pro zménu typu pfijimace, stisknéte tlacitko a podrzte ho po dobu pfiblizné 2s . Status LED zac¢ne
svitit nebo blikat v rGznych barvéach. Opakujte tolikrat dokud se zezobrazi barva indikujici vas pfijimac:

Stavova LED Typ pfijmace
off Standartni pfijmac (Fig. 4,5)* [
fialova K o lite (7 NP Zmdcknéte a
alova Spektrum?® Satellite (Fig. 7) _',: podrste tlacitko
éervena (blika) Futaba®S-BUS (Fig. 9,10) . po2s
20
1

cervena SRXL (Fig. 9,70)

modra (blika) PPM - slozeny signal (Fig. 9,10)

*Vlychozi nastaveni
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1,

Obrazky: LED sviti: ~ ~@- LED bliké:

Pak stisknéte znovu kratce tlacitko a pfepnéte do menu @ nebo restartuijte jednotku pokud je zvolen stan-
nou vyse)
Priklad programovani: pouziti Futaba® S-Bus pfijimace:

stisknéte a drzte tlacitko uvolnéte tlacitko uvolnéte tlacitko
LED @: blikd LED @: blikd
Status-LED: vypnuto Status-LED: fialovd =
Spektrum®
zapnéte Drzte tlacitko
napdjeni zmdcknuté
dlouho

> >

menu 0

X

=
0
il
m
0
s
4]
2

uvolnéte tlacitko

LED @: blikd LED @: blikd
Status-LED: blikd ¢ervené = Status-LED: modrd
Futaba® S-Bus signdl nacten

Drzte tlacitko a3 krdtce g
zmdcknuté [0} zmdcknéte [0)]
diouho  f§ g tlacitko g
g - e

» B & g & 6

| 4 4

| smasmx > menu @ sasTx >

obr. 11

Poznamka: Pokud je vybrany standartni prijmac¢, ktatké stisknuti tlacitka zahdji inicializaci. Dalsi
prifazeni kanal(i neni nezbytné ani dostupné protoze kanaly se pfifazuji zapojenim kabelu do sprav-
né zditky v pfijmaci. V takovém pfipadé muizete pokracovat kapitolou 5.
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5.2 Prifazeni kanalG (menu pfijmace ® - @)

Pokud v menu @ nebyl vybran standartni pfijmac musi byt nastaveno, ktery kanal ovlada jakou funkci.
Toto je nutné protoze viechny kandly jsou pfenaseny po jednom kabelu a proto neni moznost pfipojit
kazdy kanal k vybrané zdifce.

5.2.1 Piednastavené pfifazeni kanala

P¥i vybéru specifického typu piijmace bude vybrano odpovadajici pfifazeni kanalu v MICROBEASTu.
Podle tabulek nize ovéfte, zda vas bezdtratovy systém pienasi kanaly ve spravném poradi. Pokud tomu
tak neni, musite nastavit pofadi kanald krok po kroku v menu @ - @ (vice v sekci 5.2.2). K zjisténi
poradi kanali ve vysilaéi se obratté na jeho manual nebo pouzijte servo monitor(pokud ma tuto
funci). Pokud si nejste jisti kontaktujte vyrobce vaseho vysilace.

Pfi pouziti SRXL je prednastaveni kanald zavislé na verzi protokolu pfijmace(viz dalsi strana)

Spektrum® Futaba® S-BUS PPM- slozeny signal

Kanaly ve vysilaci funkce funkce funkce

kanal 1 plyn (CH5) kiidélka kolektiv

kanal 2 kiidélka vyskovka kiidélka

kanal 3 vyskovka plyn (CH5) vyskovka

kanal 4 vrtulka vvrtulka vrtulka

kanal 5 zisk gyra vrtulky zisk gyra vrtulky pomocny (CH6)

kanal 6 kolektiv kolektiv plyn (CH5)

kanal 7 pomocny (CH6) pomocny (CH6) zisk vrtulky
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SRXL

BEASTRX Multiplex

Kanaly ve vysiladi funkce funkce

kanal 1 kiidélka kiidélka

kanal 2 vyskovka vyskovka

kanal 3 plyn (CH5) vrtulka

kanal 4 vrtulka kolektiv

kanal 5 zisk gyra vrtulky plyn (CH5)

kanal 6 kolektiv zisk gyra vrtulky

kanal 7 pomocny (CH6) pomocny (CH6)

Pokud jste v menu @ vyckejte dokud se Status-LED nerozsviti modre.

Pokud status LED zustane cervena, znamena to, Ze jednotka nerozeznala platny signal. Nasta-
veni pofadi kanalll je v tomto pfipadé nemozné! Zkontrolujte zda je piijimac spavné spéarovan s
vysila¢em a zda je spravné nastaven typ pfijimace v menu @. Pokud byl zvolen nespravny typ,
vypnéte napajeni a zopakujte nastaveni typu pfijmace

Poznamka: Pokud je vybrany standartni pfijmac¢, dalsi pfitazeni kanalt neni dostupné protoze
pfifazeni probiha zapojenim kabeld do odpovidajicicj zdifek v pFijmaci. Proto neni menu @ az @
dostupné a MICROBEAST zaéne po kratkém stiskut tlacitka v menu @ s inicializaci(viz kapitola 6).

K nahrani standartniho potadi kanal(, podrzte tlacitko nékolik vtefin. Menu LED sko¢i pfimo do menu
Q. Stejné tak mizete stiskem tlacitka po nékolik vtefin vyskocit zmenu @ az @. Toto vymaze viechny
diive nastavené parametry pofadi kanalC a obnovi tovarni nastaveni.
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Uvolnéte tlacitko

LED @ sviti
LED @ sviti Status-LED blikd
Status-LED: modrd cervend /modrd
Podrzte tlacitko e
po dlouhou dobu %)
i
> 0
s
Nacteni 9
standartniho 2
pritazeni kandld
Menu @ Menu @

(Nastaveni Failsafe) Obr. 12

5.2.2 Pfizplisobeni pofadi kanalt

Pokud pottebujete piizplisobit krok za krokem poradi kanald, pfipravte nejprve vysilac ( pokud jste to jesté
neudélali) podle popisu v sekci 3.2.

Budete si naprosto jisti (napf. kontrolou v servo monitoru vaseho vysilace), Ze kazda funkce vaseho
vysilace je na samostatném kanalu. Problémy se vyskytuiji specialné u funkci motor/kolektiv které jsou
spojené mixem ve vysilaci. V takovém pripadé odstavte kandl plynu (motor) vyuZitim spinace autorotace
nebo nastavenim ploché kiivky. Tak aby jste mohli kniplem ovlddat pouze kolektiv, ale zachovat si moznost
ovladani kandlu plynu prepnutim pfepinace.

V nasledujicich sedmi menu @ - @, mizete prifadit rzné funkce patfi¢nému kniplu nebo vypinaci na
vasem vysilaci. Modfre svitici status LED indikuje Ze kandl byl nalezen. Nyni nezélezi na draze nebo sméru
serva. Je dulezitd hodnota kanalu ne jeji velikost. Je ale velmi dllleZité, aby byla aktivovana jen pozadovana
funkce a ne nékolik funkci najednou. Jinak bude mit MICROBEAST mozna problémy s bezpe¢nym
rozeznanim jednotlivych funkci.
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Menu pfijmace funkce

(B} kolektiv
kfidélka

vyskovka

vrtulka

zisk gyra vrtulky

plyn (CH5)

pomocny (CH6)

Pokud pohnete Spatnym kniplem/spinacem, miizete to napravit pohybem spravné funkce. MICROBEAST si
pamatuje pouze posledni aktivni funkci a tu potvrdi modrym svétlem status LED.

Po nacteni kazdé funkce se stlacenim tlacitka funkce potvrdi, ulozi a piejde na dalsi. Tlacitko zdstava
zamknuté az do nacteni dalsiho kanalu. Musite potvrdit viechny funkce/kanaly mimo pfidavnych/AUX
funkci - kandl CH6 (tento kanal muze byt preskocen zmacknutim tlacitka bez nacteni funkce).

Jakmile je funkce jednou nactena a potvrzena, je MICROBEASTem nadale ignorovana pro zbyvajici

proces nastavovani. Po nacteni funkce kolektivu (menu @) miizete znovu aktivovat funkci plynu a naéist
kanal plynu (menu ®). Kanal kolektivu nebude smazan, protoze byl pfedtim ulozen
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Pokud status LED sviti cervené, to znamena, ze tento kanal neni platny a takovéto poradi
kanali neni mozné! Zkontrolujte zda je pFijimac spravné zparovan s vysilatem v menu @.

A
Obr. 13
LED @ blikd
Status-LED: modrd Status-LED: blikd modre
pohnéte kniplem stisknéte kratce
= kolektivu tiacitko
0 > ) o
s
5 nacteni funkce
2 kolektivu
< >
LED @ blikd
Status-LED: modrd Status-LED: blikd modre
pohnéte kniplem stisknéte kratce
= kridélek tlacitko
0 > >
s
G pohnéte kniplem (Prifazovani dalsich
p3 kridélek kanalii viz tabulka v

sekci 5.2.2)

Zmacknutim tlaéitka v menu@® LED menu skoéi pfimo do menu N Q.
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5.3 Programovani Failsafe (menu pfijmaée ()

V tomto menu musite nastavit fail-safe pozici pro kanal plynu. Pokud béhem letu dojde k preruseni signalu,
servo plynu/reguldtor (pfipojeny na vystup CH5) automaticky skoci do této pozice. Pro bezpe¢nost provozu
musi byt elektricky motor vypnut a u spalovaciho motoru snizeny otacky na volnobéh.

Doporucujeme pripojit reguldtor motoru a dalsi funkce do prijmace pro vyuziti Failsafe vaseho bezdrdtového
systému (viz 4.2.1). MuZete ale rovnér pouzit CH5 a CH6 v MICROBEASTu!

Nastavte kanal plynu do pozadované pozice a stisknéte jednou kratce tlacitko. Pokud jste do CH5 nic
nepfipojili stisknéte i tak tlacitko pro dokonceni nastaveni.

LED @: blikd
Status-LED: blikd cervené / mod}fﬁl stavte knipl do

Kratce stisknéte
tlacitko

- ) failsafe pozice

>

'_
0
&
i
0
i
g
>

£

(Programovani failsafe)

Obr. 14

Pro ostatni kanaly neni mozno nastavit fail-safe. V piipadé ruseni tyto kanaly budou drzet
posledni znéamou pozici..

Titmo je dokon¢eno zakladni nastaveni pfijmace aMICROBEAST se po stisknuti tlacitka uspi (vSechny
menu LED budou blikat). Odpojte zdroj napajeni a pokracuijte dle nasledujicich kapitol.
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Po zapnuti napéjeni nebo po ukonceni nastavovaci procedury prijimace se bude MICROBEAST kratce inicializovat.
Bé&hem této procedury nehybejte MICROBEASTem nebo modelem. Status LED sviti ¢erven& menu LED @ az @
ukazuji inicializaci senzorti a LED H - N ukazuje inicializaci pfijimace..

Po skonceni inicializace systém toto indikuje kratkymi pohyby deskou cykliky a status LED se rozsviti modfe nebo
fialové v zvislosti jestli je vrtulkové gyro prepnuto na HL nebo NORMAL modu. Na kratkou dobu muZete pozorovat

LED @ - @ svitici v zavislosti na nastaveném zisku gyra vrtulky.

Programovani MICROBEASTu je v zasadé takto :

Mame dvé trovné menu. Z letového modu miizete zvolit jednu nebo druhou troven. Neda se prepinat mezi
urovnémi. Kazda uroven obsahuje nékolik menu.Zluté LED v blizkosti pismene ukazuje v jakém menu se
aktualné nachazite. Kazda uroven ma rozdilny pocet menu.

- K pfistupu do nastavovaciho menu je tfeba podrzet tla¢itko nékolik sekund. Dokud LED @ nepfestane blikat a
nezacne trvale svitit.\V tomto menu se nastavuji zakladni parametry modelu, serv a MICROBEASTu.

- K pfistupu do parametr menu, zmacknéte kratce tlacitko dokud LED @ nezaéne rychle blikat. Pak rychle
uvolnéte tlacitko. Toto menu se pouziva pro finalni donastaveni letovych vlastnosti a vétsinou se pouziva pfi
prvnich testovacich letech..

« Vkazdém menu mate moznost vybéru z nékolika riiznych nastaveni. Vybér z parametri se provadi pohybem
kniplu vrtulky doleva nebo doprava. Momentalni nastaveni je signalizovano barvou status LED. Moznosti
jsou : vypnuto, fialova, ¢ervena blikajici, cervend, modra blikajici, modra.

- Pfechod z jednoho menu do druhého se provadi kratkym stiskem tlacitka. Je také mozné jednotlivé menu
preskocit. V takovém pripadé nehybejte kniplem a zmacknéte tlacitko jesté jednou.

Po poslednim menu se kratkym stiskem tlacitka dostanete zpatky do letového rezimu. Pokud v nastavovacim
rezimu nezmacknete tla¢itko nebo nepohnete kniplem déle nez ¢tyii minuty, MICROBEAST se piepne automa-
ticky zpét do letového rezimu. To ale neplati pro menu @, ®, @ and @. Zde mate dostatek ¢asu na spravné
nastaveni vaseho modelu.
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A Nikdy nelétejte v nastavovacim rezimu. Model bude s vysokou pravdépodobnosti neovlada-
telny! V nastavovacim rezimu jsou gyra vypnuta !

Systém pripraven MenuLED: velikost zisku gyra vrtulky @=0% to @=100%
(pouze indikovdno po zapnuti nebo pfi nastavovdni zisku)

Tlacitko:
- drzet dokud LED @nesviti-vstup do
programovaciho menu
- drzet krdtce dokud LED @) neblikd
vstup do parameter menu.
Status-LED:
mod gyra:
off, blikd modre nebo modrd Pot. 1: zisk desky cykliky

modrd = HeadingLock méd
fialovd = Normal

Pot. 2: piimy zisk desky cykliky
Pot. 3: dynamika ocasu

vybér v menu

Button:
Status-LED: krdtky stisk pro dalsi menu
vypnuto
fialovd
Cervend(blikd)
cervend
modrd(blikd)

modrd obr. 15

vyber kniplem vrtulky nebo kiidélek/vyskovky/kolektivu v nékterych pfipadech.
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6.1 Nastavovaci menu
Obr. 16
menu LED nesviti

zmdcknéte tlacitko na 3s menu LED @) sviti

= =
0 0
g g
L L
i i
8) 8)
i i
0 0
> >

letovy rezim nastavovaci menu - menu @

6.2 Parametr menu Obr. 17

menu LED nesviti
zmdcknéte krdtce tlacitko menu LED @ blikd

letovy rezim parametr menu - menu A
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6.3 Piiklad: vybér v menu

< >

Status-LED:

Pohybem kniplu vrtulky do
stran vyberete jednu z
moZnosti.

pocet moznosti zavisi na
moznostech jednotlivych
menu.

Obr. 18

6.4 Pfepnuti do dalsiho menu

obr. 19
Stisknéte krdtce tlacitko

MICROBEAST

Menu @
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7. NASTAVOVACI MENU

Pred prvnim letem musi byt MICROBEAST piizplisoben k vasemu modelu a pouzitym komponentim.

S MICROBEASTem v letovém rezimu stisknéte tlacitko na nékolik sekund. Menu LED u pismena @ za¢ne
blikat a pak souvisle svitit. Tim jste v menu @), muizete pustit tlacitko.

K opusténi nastavovaciho menu jednoduse preskakejte vsechny zbyvajici menu kratkymi stisky tlacitka. Po
opusténi menu @ vystoupite z nastavovaciho menu a dostalate se do letového rezimu. LED @ - @ nyni
nesviti (viz. kapitola 6).

A\ Pokud nestisknete tlacitko nebo nepohnete kniplem déle nez 4 min., MICROBEAST opusti nastavovaci
menu a prejde automaticky do letového rezimu. (Toto neplati v menu®, ®, @ and @.Tim mate
dostatek ¢asu na spravné a presné nastavent.).

Navrat do tovarniho nastaveni:

K resetu MICROBEASTu do tovarniho nastaveni muzete v kterémkoliv nastavovacim menu stlacit tla¢itko na
min. 10s, LEDs @ - @ a @ za¢nou blukat jedna po druhé. Tim je reset potvrzen

Vsechna predesla nastaveni budou nyni smazéna. Nezkousejte s modelem letét dokud opét nenastavi-
te kompletné vSechna menu. Jinak nebude vas model ovladatelny, protoze vsechna nastaveni serv jsou také
smazana. Upozoriujeme, Ze se smazou i vsechna nastaveni serv, proto doporucujeme jejich odpojeni a sun-
dani pak pred resetem MICROBEASTu.

Tento reset se netyka nastaveni prijimace (viz sekce 5)!
A naopak, pokud zménite v nastaveni typ pfijimace, ostatni nastaveni v menu a parametrech zdstanou
zachovana..
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@ Orientace MICROBEASTu

MICROBEAST muze byt montovam horizontélné nebo vertikalné. Jediné omezeni je to, Ze lista
konektord MUSI byt orientovéna v podéIné ose modelu.(viz kapitola 3).

V menu @), mate moznost nastavit v jaké poloze je MICROBEAST namontovan, horizontalné (potisténa

strana nahofe, 90° k hlavni htideli) nebo vertikdlné (potisténd strana paralelné s hlavni hrideli).

Barva status LED ukazuje aktualné nastavenou pozici:

Status-LED Ir

cervena vertikélné (na boku) . .
Status-LED: ¢ervena

modra horizontélné (na plocho)*

* Tovdrni nastaveni

Status-LED: modra
Obr. 20

Jak je popsano vyse (obr. 18) mUzete piepinat mezi nastavenimi kratkym pohybem kniplu vrtulky na
jednu nebo druhou stranu. Pro kontrolu slouzi status LED ktera méni barvu podle nastaveni.

Stisknéte tlacitko pro ulozeni nastaveni a presun do menu @.
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0 Swashplate servo frequency

Pokud uzivate MICROBEAST jen jako samostatné gyro s piislusnym kabelem, neni nutné ménit toto nasta-
veni.(viz. kapitola 4.2.2).

Menu @ je pro nastaveni fidici frekvence pro vase serva cykliky.

Pokud nevite jaka imalni dovolena frek e je pro vase serva, nenastavujte vic nez 50Hz.

Vyssi fidici frekvence mGze vést ke zniceni serva!

Analogova serva vétsinou snesou jen 50Hz, nékteré typy 65Hz. Digitalni serva povoluji vétsinou vyssi
frekvence, ale mélo by to byt ovéfeno ve specifikacich serva.

Na WWW.BEASTX.COM muizete najit seznam parametri pro bezné pouzivana serva.

ny

Pro dosazeni nejlepsich vysledk(t MICROBEASTu plati pravidlo “¢im vy3si, tim lep3i”! Pokud ale zjistite
prilis velkou spotiebu, nebo se budou serva hfat, snizte fidici frekvenci.

S vysoku fidici frekvenci se néktera serva pohybuji skokové, specialné rychla serva. To je absolutné
neskodné a za letu to neméd zadny vliv na vykonnost.

Barva status LED ukazuje aktualné zvolenou frekvenci:

Status-LED Frekvence serv cykliky

fialova 50 Hz *
cervena 120 Hz
modra(blika) 165 hz
modra 200 Hz

* Tovdrninastaveni | Idiaki definovano uzivatelem
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K vybéru zvolené frekvence pouZijte opakovany pohyb kniplu vrtulky dokud status LED nebude svitit sprav-
nou barvou.

Moznost “definovano uzivatelem” je dostupna pfi nastavovani pres PC.

MICROBEAST muize byt provozovam s vétsinou dostupnych serv. Tyto serva ale musi byt adekvatni pro
toto pouziti (veky kroutici moment, ale také rychlost a presnost).

Kvalita serv bude mit pfimy vliv na moznosti vybéru rotorovych listd, které budou moci byt pouzity. Cim
lepsi serva tim mensi roli hraji viastnosti rotorovych listu pro bezpadlovy systém.

Pouziti nevhodnych serv s nevhodnymi listy povede k mnoha problémdm, od kmitani béhem visu k
neocekavanym reakcim na fizeni v rychlém letu.

Stiskem tlacitka ulozite nastaveni a pfejdete do dalsiho menu ®.
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@ Sire pulsu vrtulky

V menu @ muzete nastavit $itku pulsu uréujiciho neutrél vrtulkového serva. Skoro viechny komer¢né
vyrdbéné serva pracuji s 1520 ps. Ale nékterd specielni vrtulkova serva pouzivaji
rGizné sitky pulsu. fialova

Existuje zavislost mezi nastavenim 3itky pulsu pro neutral a fidici frekvenci (menu @®). Pokud je vybrana
sitka neutrélniho pulsu, ktera nedovoluje pouziti vyssi fidici frekvence, je frekvence automaticky snizena.
Nastaveni neutralu ma vzdy prednost, protoze servo muize pracovat bez problému s nizsi frekvenci, ale

nikdy nemUize byt pouzito s nespravnou $itkou pulsu neutralu.

Na WWW.BEASTX.COM muZete najit seznam parametr( pro béZne pouzivana serva.

Barva status LED ukazuje Status-LED Sife pulsu
aktudlné nastavenou $ifi A
pulsu: fialova 960 ps

cervena 760 ps

modra 1520 ps *

vyp. definovano uzivatelem

*tovdrni nastaveni

Kvybéru pozadované hodnoty pouzijte knipl vrtulky a pohybem do stran zvolte spravnou barvu status LED.
Moznost “definovano uZivatelem” je umoznéna nastavenim pres PC.

Stiskem tlacitka se dostanete do menu @®.
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® Frekvence serva vrtulky

Stejné jako serva cykliky v menu @ muzete nastavit v menu @ frekvenci pro vrtulkové servo.

Pokud nevite jaka imalni dovolena frek e je pro vase serva, nenastavujte vic nez 50Hz.

Vyssi fidici frekvence mize vést ke zniceni serva!

Analogova serva vétsinou snesou jen 50Hz, nékteré typy 65Hz. Digitalni serva povoluji vétsinou vyssi
frekvence, ale mélo by to byt ovéreno ve specifikacich serva.

Na WWW.BEASTX.COM muzete najit seznam parametr( pro bezné pouzivana serva.

Pro optimani vykon MICROBEASTu a vrtulkového serva plati pravidlo “¢im vice, tim |épe”! Dobré vrtul-

kové servo by mélo bez potizi bézet na 270Hz.

Frekvence zalezi na nastaveni pulsu neutralu v menu ®, mozna nebudete schopni nastavit vice nez 333Hz.
Tato omezeni jsou také aplikovana v menu “definovano uzivatelem” (viz poznamka v menu ®).

Pohybem kniplu vrtulky Status-LED Frekvence serva vrtulky
opakované do jednoho sméru fialova 50 Hz *

muzete zvolit pozadovanou

frekvenci.
cervena 270 Hz
modra (blika) 333 Hz
modra 560 Hz

vypnuta definovano uzivatelem

*tovdrni nastaveni
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Moznost “definovdno uZivatelem " umoziuje nastaveni pres PC.

Nyni namontujte paku vrtulkového serva tak, aby byl dodrzen 90° Uhel mezi pakou a tdhlem. Délka
tahla by méla byt definovana vyrobcem modelu. Ve vétsiné pfipadu by mél jezdec vrtulky byt ve stiedu
drahy a vrtulka by méla mit maly pozitivni nabéh pro kompenzaci krouticiho momentu rotoru.

Poznamka: Toto menu se nevypne automaticky po ¢tyfech minutach, takze méte dostatek ¢asu pro
peclivé nastaveni.

Stisknutim tlaéitka se dostanete do menu G.
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V menu @ musite nastavit nejleo$i moznou vychylku serva vrtulky. To je takova vychylka, ktera jeste
nepovede k aerodynamickému zastaveni ocasnich listd.

Pohybem kniplu vrtulky do strany nastavte maximalni vychylku tak, aby byla vyuZita cela draha, ale
jezdec nenarézel. Po dosazena max. bodu na jedné strané uvolnéte knipl zpatky do neztralu. Cim vice
pohnete kniplem do strany, tim rychleji pojede servo v danném sméru.Pokud pohnete servem moc
daleko, mizete lehce pohnout kniplem zpatky pro dosazeni optimalni pozice.

Pokud nastavite maximalni drahu na jednu stranu, nehybejte kniplem, nechte ho v neutralu, dokud se
status LED nerozsviti ¢ervené nebo modfie. Barva status LED zavisi, na kterou stranu jste zrovna nasta-
vovali. Nyni mate nastavenu jednu stranu drahy serva.

Zkontrolujte jesli sméry pohybu vrtulky odpovidaji sméru kteram by se vrtulnik mél otacet. Pokud ne,
zmérite smysl vychylky ve vysilaci. Pokud si témito sméry nejste jisti prohlidnéte si manual k vasemu vrtulni-
ku

s
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Potom nastavte limit serva pro druhou stranu stejnym zptisobem.Posurite jezdec az do maximalni polohy, a
uvolnéte knipl. Po kratké dobé se status LED piepne do fialové barvy.

oL -:‘:— Status LED: cervend

nebo modrd

-:+:- Status-LED: fialovd

£\ Pokud se status LED nerozsviti nebo se rozsviti v jiné barvé, znamena to, Ze dréha serva je pfilis
mala.V tomto piipadé posurite kuli¢ku na pace serva blize ke stfedu.

To zajistuje, Ze ocasni gyro MICROBEASTu bude pracovat s dostate¢nym rozlisenim.

Stiskem tlaéitka se dostanete do menu @.
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@ Nastaveni sméru senzoru pro gyro vrtulky

Zde musite ovéfit, zda MICROBEAST gyro pracuje ve spravném sméru.

V menu @ to miizete Zjistit velice snadno:
Gyro se vzdy snazi pUsobit na opa¢nou stranu nez puisobi rotace modelu.
Pokud rukou pohnete modelem kolem jeho vertikaini osy, gyro musi dét prikaz servu a pohyb serva bude

kompenzovat rotaci. pokud napfiklad pohnete cuméakem modelu doprava, servo musi dostat povel od gyra
azacit vyrovnavat doleva. Stejné jako by jste to délali vy (viz obr. 24)

Pokud tomu tak neni, musite obratit smysl senzoru gyra. Toho dosédhnete pohybem kniplu vrtulky. Pro
potvrzeni sledujte barvu status LED.

Status-LED Tail Sensor direction

cervena normalni *

modra braceny

* tovdrni nastaveni
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Jesté jednou piekontrolujte smysl gyra podle testu popsaného vyse. MICROBEAST nyni musi ragovat na
spravnou stranu :

spravné

7

rotace
Rotace

Stiskem tlaéitka se dostanete do menu @®.

Pokud pouzivate MICROBEAST jen jako vrtulkové gyro se specialnim kabelem, nemusite nastavovat
dalsi menu (viz kapitola 3.5). Stisknéte tlacitko opakované pro pieskoceni dalsich menu a navratu do
letového rezimu.
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Po vstupu do menu H @ Viechna serva cykliky pfeb&hnou do jejich neutrald (1520 ps) a status LED neviti.

Toto nastaveni se pouziva pro nasazeni a vyhledani nejoptimalnéjsi pozice pro paky serv. Ty by mély byt
nasazeny co mozna nejblize 90° thlu vzhledem k tahlim. Nékdy se nepodati nasadit paky presné v tomto
Uhlu, zéleZi na typu serva a pace. Proto mdme moznost korekce stredové polohy pro donastaveni pfesného
uhlu elektronickou cestou (znamé jako subtrim ).

Po nastaveni se mUzete kdykoliv vratit zpét do neutralni pozice ( status LED nesviti ) pro kontrolu.

Pohybem kniplem vrtulky jednou do strany vyberete které servo bude ménit svou pozici. Vlastni nastaveni
se provadi kniplem vyskovky. Kazda barva status LED odpovida jednomu servu.

Status-LED  Funkce

Pokud pohnete kniplem vrtulky
jesté jednou ve stejném sméru
jako predtim, vyberete dalsi servo fialova CH 1 - servo vyskovky
a status LED zméni barvu. |

off viechna serva v neutrélu

éervena CH 1 - (1) servo kiidélek

modra CH 3 - (2) servo kiidélek / kolektiv

Muzete prepinat dopredu a zpatky mezi servy jak casto potiebujete. Stejné tak prepnout do neutralni
pozice.Ulozené nastaveni nebude smazano.

DuleZita je nastavena pozice serva, které odpovida dané barvé status LED. Neutralni pozice slouzi
propripadné nastaveni nové paky do nejlepsi mozné pozice.

Poznamka: Toto menu se nevypne automaticky po ¢tyfech minutach, takze mate dostatek ¢asu vse
peclivé nastavit.
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Nyni nastavte vsechna tédhla podle manuélu vyrobce modelu. Deska cykliky musi byt uprostred své
dréhy a kolmo na hlavni h¥idel. Uhel listd rotoru musi byt 0°
Postupujte vzdy odspodu (serva) nahoru (unasece rotorovych listd).

Také nastavte unasec desky cykliky do spravné pozice.

P¥i 0° kolektivu musi byt ramena unasece horizontalné a tahla k unasectim listd musi byt
rovnobézné s hlavni hfideli.

eoseqeccccscccccscccy

Stiskem tlacitka se dostanete do menu Q).

48



@ Mix pro desku cykliky
V menu @ méte na vybér mezi elektronickym nebo mechanickym mixem podle typu mechaniky vaseho

modelu. Pro elektronicky mix MICROBEAST podporuje 90°, 120° a 140° desky cykliky. Mimo tyto nabidky
mUiZete nastavit jakoukoliv geometrii desky cykliky pres PC v nabidce uzivatel.

Jaky druh CCPM vyuziva vase mechanika se dozvite v manuélu vaseho modelu.

£\ Pokud mechanika vaseho modelu vyuziva elektronicky mix, neznamena to ze ho budete
nastavovat ve vysilaci!

O elektronicky mix se stard MICROBEAST. Vypnéte mix desky cykliky ve vasem vysilaci a nechte
nastaveno na mechanicky mix,H1“ nebo, 1 servo”(vice v sekci 3.2).

Barva a svit nebo blikani status LED ukazuje aktualné nastaveny druh mixu:

Status-LED: fialova Cerv.blika cerv. modra blika modra

druh mixu user defined | mechanicky 90° 120°% 140° 140° (1=1)

* tovdrni nastaveni

user defined mechanicky 120° 140° 140° (1=1)

SEORORO)

Stiskem tla¢itka se dostanete do menu @.

Obr. 27
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O Nastaveni smyslu pohybu serv cykliky

V menu @ méte moznost zménit smysl (reverz) pohybu serv. K dosazeni spravného vysledku neni
potieba nastavovat kazdé servo zvlast. Vyuzijte jednu ze ¢tyf moznych kombinaci.

Pohybem kniplu kolektivu zkontrolujte zda deska cykliky jezdi nahoru a dolu. Smér neni ted diilezity.
Pokud se jedno servo pohybuje obracené, jednoduse zvolte jinou kombinaci kniplem vrtulky. Toto
opakujte dokud viechna serva nebudou mit stejny smér.

smysly pohybu serv
Status-LED CH1 CH2 CH3
off normalni obraceny obraceny
fialova normalni* normal * obraceny *
cervena normalni obraceny normalni
modra normalni normalni normalni . )
tovdrni nastaveni

Nyni zkontrolujte zda jsou spravné sméry vychylek pro vyskovku, kiidélka a kolektiv. Pokud ne,
upravte je pouzitim funkce servo reverse ve vasem vysilaci.

£ Pokud serva stale nepracuji spravné, zkontrolujte propojeni mezi pfijima¢em, MICROBEASTEM
a servy podle sekce 3.3 a kapitoly 4. Také zkontrolujte jesli byly v menu pfijmace sprabné prifazeny
kanaly (sekce 5.2).

Pfipadné zkontrolujte nastaveni vaseho vysilace a viech zbyvajicich mix( (viz sekce 3.2).

Stiskem tlaéitka se dostanete do menu @.

Poznamka: Toto menu se nevypne automaticky po ¢tyfech minutéch, takZze méte dostatek ¢asu vie
peclivé nastavit.
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V tomto menu @ musime fici MICROBEASTu jaky mame mozny rozsah cykliky.

P¥i vstupu do menu @ nehybejte knilply. Nejdfive je tfeba natotit rotorové listy soubézné s ocasni
trubkou modelu (obr. 28). Pak pfipevnéte Ghlomér na list, deska cykliky musi byt v neutrélu. Uhel
nabéhu listd na 0°. V opaéném pripadé zopakujte nastaveni stfedu serv v menu ®.

Nyni pohnéte kniplem k¥idélek aby list rotoru mél presné 6° cyklické vychylky. Cim vétsi date vychylku
kniplu, tim rychleji se bude servo pohybovat. Pokud s vychylkou piejedete pres 6° mlizete se jednoduse
vratit. Pohybem kniplu vrtulky muZete nastaveni vymazat a vratit desku cykliky zpatky do neutralu.

Zvoleny smér neni dllezity, co je dllezité je podrzet pozici 6° kdyZ potvrzujete tento nastavovaci krok.
Nestaci jen nastavit 6°a vratit se do neutrdlu pro potvrzeni hodnoty.

Kdyz dosahnete 6° status LED se musi rozsvitit modre.

To znamena ze geometrie hlavy rotoru je spravné navrzena. Pokud status LED sviti cerveng, fialové a
nebo nesviti, geometrie neni optimalni a je tfeba ji zménit. Zkuste to napravit kratsimi pakami serv nebo
del3imi pakami unasec listd.

Vzdy nastavujte piresné 6°! Toto nastaveni nema vliv na maximalni rychlost rotace modelu,
ale fikd MICROBEASTu jaky je aktudlIni fyzicky rozsah pohybu serv cykliky. Spatné nastaveni v tom-
to kroku muze extrémné zhorsit projev MICROBEASTu. Modré barva status LED je podruznd a in-
formativni.

Stiskem tlaéitka se dostanete do menu Q.

Note: Toto menu se nevypne automaticky po ¢tyfech minutéach, takze mate dostatek ¢asu vie peclivé
nastavit.
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1. Nastavte rotorové listy paralelné s podélnou osou modelu.

pohybem kniplu vrtulky
dosdhnéte vychylky 6°
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V menu @ se nastavuji maximum pozitivni a negativni vychylky kolektivu.
Nastavte knipl kolektivu do pIné vychylky nahoru. Kniplem vrtulky si nyni nastavite maximalini pozadovany
rozsah pro pozitivni kolektiv.

Opakujte to samé pro max. negativni vychylku.

Znovu zkontrolujte zda smysl vychylky kolektivu odpovida sméru vychylky kniplu! Pokud ne, vratte
se do nastaveni reverzace serv které je popsano v menu @.

Nepouzivejte zadné kfivky kolektivu ve vaSem vysilac¢i béhem tohoto nastaveni. Kfivky si
nastavite pozdéji podle vasich zvyklosti. Menu @ u¢i MICROBEAST jaka maxima kolektivu budou
pouzita.

Stiskem tlaéitka se dostanete do menu Q.
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V menu @ nastavime maximalni dovolené vychylky desky cykliky pro vyskovku a kfidélka. Toto nastaveni bude
limitovat kruhovou drahu ( podobna funkce jako“cyclic ring”).

Pro nastaveni pokracujte takto:
Opatrné nastavte kniply kiidélek, vyskovky a kolektivu do koncovych poloh. Pozorujte zda deska cykliky, tahla

nebo serva nékde nenarazeji pfi maximalnich vychylkach. Pohybem kniplu vrtulky mizete nastavit jednotlivé
max. limity.

Pohybem kniplu vrtulky mizete plynule nastavit max. vychylku pro vyskovku a kiidélka. Vzdy se snazte o dosazeni
max. mozné vychylky ale bez mechanického narézeni serv, pak téhel nebo desky cykliky. Pozdéji pfi létani, ¢im
vétsi bude vychylka desky cykliky, tim vétsi bude max. rychlost rotace kolem os.

Podobné jako v menu @J,barva status LED ukazuje kdy je nastavena vychylka dostate¢na. V
idedInim pripadé by mély byt dostatecné vychylky dosazeny pfi svitu status LED modrou barvou. Pro
modely uréené pro 3D akrobacii to mize byt vychylka 12° az 14°. Ale pro kazdy model doporu¢ujeme
nastavit max. moznou vychylku, protoze jediné tak mize kontrolni obvod MICROBEASTu spolehlivé
pracovat. Pokud se status LED rozsviti fialové a nebo viibec, je nutno zménit mechanické nastaveni
vaseho modelu.

JelikoZ nastaveni v menu @, @ and @) se mohou vzajemné ovliviovat, doporu¢ujeme znovu
prekontrolovat zda véechny limity jsou nastaveny spravné.

Stiskem tlaéitka ulozite nastaveni a presunete se do menu .

54



(D Nastaveni smérti pro senzory cykliky
Vmenu @ je tieba zkontrolovat zda senzory pro kfidélka a vyskovku pracuji spravnym smérem.

Pokud naklonite model kolem podéIné nebo piicné osy, deska cykliky se musi pohybovat v protipohybu. Viz ob-
razek30a31.

A Kdyz naklonite model dopfedu, deska cykliky se musi naklonit dozadu a obracené. Kdyz natocite
model okolo podélné osy doleva, deska cykliky musi jit doprava a obracené.V zasadé se deska cykliky
stale snazi udrzet vodorovnou polohu.

Pokud tomu tak neni, je tieba obratit smys| senzord pohybem kniplu vrtulky. Pro potvrzeni zmény
status LED zméni svou barvu. Opakujte tento krok dokud oba senzory nereaguji spravnym smérem.

Jsou ¢tyfi moznosti nastaveni a jedna musi byt spravna:

Smér senzoru

Status-LED vyskovka Kridélka

vypnuta Obraceny Obraceny

fialova Obraceny normalni

cervena normalni Obréceny

modra normalni* normalni*

*tovdrni nastaveni

Stiskem tlaéitka ulozite nastaveni a presunete se do menu Q).
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naklorite model dopredu

deska cykliky se musi
naklonit dozadu
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Deska cykliky se musi naklonit
doprava

Naklorite model doleva
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O Nastaveni sméru optilamalizace pirulet

Po vstupu do menu @ se deska cykliky sama nakloni dopfedu nebo dozadu, zalezi jak mate zre-
verzovana serva. Smér této polohy neni dUlezity. Zaroven si ale za¢ne drzet svoji specifickou
“kompasovou” pozici.

Nyni zvednéte model za rotor a otacejte s nim rukou okolo svislé osy. Deska cykliky MUSI byt

stéle ve stejné pozici. Deska cykliky musi stale zachovévat svou “kompasovou” polohu(viz obrazek 32
na nésledujici strané). Prosté, jakoby se netocila s modelem

Pokud se deska cykliky otaci proti rotaci modelu, mate nastavenu optimalizaci piruet nespravné.
Nastavuje se kniplem vrtulky a status LED potvrdi zménu pfislusnou barvou:

Status-LED Smér optimalizace pirulet

cervena Normilni *

* tovdrni nastaveni

Modra Obraceny

Nyni je nastavovaci menu MICROBEASTu ukonceno. Kratkym stiskem tlacitka z néj vystoupite a
dostanete se do letového rezimu.
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1. cyklika je naklonéna dozadu

2. otdcejte modelem okolo
svislé osy

3. Deska cykliky bude stdle smérovat doleva,
Jjako predtim

Obr. 32
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POTENCIOMETRY A ZISK GYRA

Status-LED
MOD GYRA
Menu LED:

, modrd blikd, modrd = heading hold
o ’ " / velikost zisku gyra vrtulky @=0% do @=100%

fialovd = normal mod Lo 2 ) g
(pouze indikovdno po zapnuti nebo pri
nastavovdni zisku)

Potenciometr 1:zisk desky cykliky

Potenciometr 2: piimy zisk desky cykliky

MICROBEAST

=] !— Potenciometr 3: dynamika ocasu
Obr. 33

K nastavovani potenciometri pouZivejte vyhradné plastovy Sroubovacek BEASTX, predejdete tak
zni¢eni nebo poskozeni potenciometrii !

8.1 Zisk cykliky (Dial 1)

Otacenim po sméru hodinovych rucic¢ek zvysujete zisk cykliky.

Tovérni nastaveni je vodorovné (9 hodin ) a odpovidd 100% zisku. Pro prvni lety doporucujeme toto
nastaveni zachovat. Pfipadné pokud pouzivate malé modely jako velikost 250 nebo 450 lehce na nas-
taveni uberte.

Vzésadé plati, ¢im vétsi nastaveni, tim rychleji a pfesnéji bude zastavena rotace kolem os a model bude
ve vzduchu stabilnéjsi. Pokud ale bude nastaveni pfilis velké, bude mit model tendenci si rozvibrovat.
Predevsim v ose vyskovky.

Pokud bude zisk p¥ilis maly, model nebude zastavovat svoji rotaci pfesné a bude nestabilni predevsim

v rychlém dopfedném letu.
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Otéacenim ve sméru hodin zvySujeme piimy podil na fizeni kniplem cykliky. Tento zisk vyjadfuje, jaké ¢ast po-
kynu péakou pujde ptimo do serv. Pokud je nastaven spravné ulevi regulacni smycce tim, ze bude muset délat
pouze zbytekové korekce. Tovarni nastaveni je vodorovné (9 hod ) coz vyhovuje ve vétsiné piipadu.

Zvysovani piijmiho zisku zpUsobi, ze vétsi ¢ast vstupu ze serv pujde piimo do vyskovky a kridélek na desce
cykliky. Snizovani bude mit opacny efekt.

Pfi vysokém zisku se nebude model chovat “precizné” a bude mit tendenci se prehoupnout zpét po zastaveni
rotace. | kdyz budete mit pocit Ze mate lepsi pfijmou kontrolu, mohou se projevit nezédouci chovani jako
prehoupnuti po zastaveni rotace pies cykliku nebo neprecizni dopredny let.

Pokud je prijmy zisk pilis nizky, vrtulnik se bude zdat mékei, pomalejsi a méné piijmy. Optimalni hodnota za-
visi na mnoha faktorech jako listy, serva, otacky hl. rotoru, velikost a hmotnost vrtulniku.

Vychozi hodnota je uprostied, coz by méla byt dobra vychozi hodnota pro vétsinu vrtulnikd.

Pfimy zisk nemé vliv na rychlost rotace kolem os ! Pokud se model otaci pomalu, zkontrolujte nas-
taveni max. limitG desky cykliky v menu @, nebo zménte nastaveni odezvy fizeni v parametru B
pripadné zvyste vychylky serv ve vasem vysilaci.

Otacenim ve sméru hodinovych rucicek zvysujeme dynamiku. Otaceni proti sméru hodinovych ruci¢ek
snizuje dynamiku. Tovarni nastaveni je vodorovné ( 9hod ) coz vyhovuje ve vétsiné piipad(. Ujistéte se
Ze maximalni mozny zisk gyra byl jiz zjistén(viz sekce 8.4) pfed upravovanim dynamiky vrtulky.

Zvyseni dynamiky povede k agresivnéjsi odezvé na fizeni a “tvrdsimu” zastavovani ocasu modelu. Pokud
bude dynamika nastavena pfilis vysoko, bude ocas po zastaveni rychle pfekmitavat. Spravné nastaveni
poznéte tim, ze model zastavi rotaci presné ale bez zadnych doprovodnych zvuki a prekmitd.
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8.4 Zisk gyra vrtulky (nastaveni ve vysilaci)

Stejné jako u klasického gyra, zisk gyra vrtukly se nastavuje vysilacem pres jeden pomocny kanal.
Nastavenim vychylky jednim smérem vyberete rezim NORMAL a na druhou stranu rezim HL.

Barva status LED ukazuje jaky rezim je aktualné vybran.

Fialova barva znamena NORMAL rezim a modra barva HL rezim. Zaroven je pfi nastavovani a kratce po zapnuti
indikovéna vyse zisku LED menu, takze mate vzdy piehled jak vysoky zisk je nastaven. Hodnota v procentech
se ale muze lisit dle pouzitého vysilace. Nastaveni vychylky na stfed vychylky pomocného kanalu odpovida 0%
zisku menu LED je u A.V obou rezimech, maximalni zisk odpovida pismenu N. Konkrétni hodnota v procentech
zélezi na typu nebo znacce vysilace.

Pro prvni lety doporucujeme nastavit zisk na pismeno G coz odpovida 50% zisku. Pro zjisténi optimalniho
zisku doporucujeme zadit na nizsi hodnoté, ocas modelu se bude chovat mékce a zastaveni nebude okamzité.
Pomalu po krocich zvysujte zisk a pocitite Zze ocas se zacina chovat vice precizné a zastavovani je ostiejsi. Pokud
je zisk prilis velky, ocas po zastaveni prekmitne na druhou stranu a v rychlém dopfedném nebo couvaném letu
bude mit snahu se rozvibrovat.

| £\ Provoz bez zapojeného kanalu zisku neni mozny. |

Q@G@o Menu LED: 000®®
OQ@Q
o)
®

Normal(Rate) Mod HeadingLock-Moéd

(Status-LED: fialovd) (Satus LED: modrd)

Zisk gyra vrtulky
100% 100%
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9. PARAMETR MENU

Po zapnuti MICROBEASTu podrzte taléitko do doby nez se rychle rozblika menu LED u pisnene @ a
rychle tla¢itko uvolnéte. Takto se dostanede to paremetr menu.

K pfepindni mezi parametry stisknéte kratce tlacitko stejné jako v nastavovacim menu. Stiskem tlacitka
po poslednim parametru se dostanene zpatky do letového rezimu a MICROBEAST je znovu pfipraven
na let. Status LED bude indikovat rezim gyra a menu LED bude vypnuta.

Jednotlivé parametry muzete preskakovat bez provedeni zmén. Pouze nehybejte zadnym kniplem
vysilace, jen pouZzijte tlacitko.

Toto menu ma pouze $est kroki k nastaveni @ to @, po parametru @ se MICROBEAST vraci do
letového rezimu.

A Nikdy nezkousejte letét s MICROBEASTem v jakémkoliv menu.
V této konfiguraci je fidici systém a nékteré funkce vypnuty.
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Prvni parametr vam dava moznost jemné dotrimovat stredy serv cykliky na letisti v pfipadé Ze je to
nutné.

Nikdy nepouzivejte trimy na vasem vysilaci!
MICROBEAST by to povazoval za fidici signal(pokyn k pohybu) a ne za trim.

Oproti nastavovani kazdého serva zvlast v nastavovacim menu @, zde se jiz jednoduse nastavuji trimy
pfimo pohybem kniplu kfidélek nebo vyskovky. Kolektiv zde nemUze byt upraven.

Stejné jako u digitalnich trim{ na vét3iné vysilach, i v parametr menu @ muZete posunout desku
cykliky o “jeden dilek” kratkym pohybem vyskovky nebo kiidélek pozadovanym smérem. Pokud
budete chtit posunout desku cykliky vice, udélejte nékolik kratkych pohybt packou za sebou nebo
jednoduse podrzte paku po delsi dobu.

Pohybem vrtulkového kniplu miizete aktualni nastaveni vymazat. Barva Status-LED orienta¢né
indikuje o velikost trimu.

Pamatujte ale, Ze tato funkce narozdil od trimu ve vyila¢i neni zvlast. MzZete zde nastavit stiedy serv
stejné jako v menu @. Jakmile je jednou nova pozice nastavena a uloZena je automaticky i

zménéno nastaveni v menu ®. Proto neni mozno nastaveni resetovat do pfedchoziho stavu po stisku
tlacitka.

Stiskem tlaéitka ulozite nastaveni a prejdete do parametru ©.
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® Odezva fizeni

V parametru @ si mizete zvolit mezi rozdilnymi odezvami na fizeni vaieho modelu. To znamena jaka bude
maximalni rychlost rotace kolem os a zaroven jak citlivé bude MICROBEAST reagovat na fizeni vyskovky,
kiidélek a vrtulky.

Tovérni nastaventi je na,sport”! To by mélo vyhovovat vétsiné pilotd.

Pokud jste nezkuseny pilot, vyrazné doporucujeme nastaveni na,normal”pro prvnilety. S timto nastavenim
bude model pozvolnéji reagovat na povely fizeni a nebude tak citlivy na fizeni okolo stfed(i drahy kniplu.
Poté doporucujeme najit svoji preferenci zvysovanim odezvy krok po kroku,

Vybér se provadi pohybem kniplu vrtulky a Status LED ukazuje zménou barvy vybrané nastaveni.

Status-LED Odezva fizeni

fialova normal

¢ervena (blika) sport*

cervena pro

modra (blika) extreme

modra pres vysilac

vyp. definovano uzivatelem

* Tovdrni nastaveni

Pokud nejste spokojeni s pfednastavenymi moznostmi, mizete si odezvu fizeni nastavit kompletné
pres vysilac.V takovém pfipadé zvolte “pres vysila¢” (Status-Led modrad).

Maximalni rychlost rotace pro kfidilka, vyskovku a smérovku muaze byt potom pfizplisobena
zvysovanim nebo snizovanim limitd serv ve vysilaci. 100% vychylky zhruba odpovidaji plné rychlosti
rotace. V tomto médu nejsou v MICROBEASTU nastavené zadné exponencialni vychylky a je
tieba je pfipadné nastavit ve vysilaci.
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Pfi pouziti pfeddefinovanych moznosti nedoporuc¢ujeme pouzivani exponencialnich vychylek
nebo dual rate ve vysilaci protoze se budou smichavat dve riizne kfivky. Drobné korekce(mensi
zvysdeni vychylek serv pro zvyseni rychlosti rotace) by ale nemél byt problém.

S moznosti“pres vysila¢” mlzete dosahnout extrémné rychlé rotace ocasu v HeadLock médu. Rychlost
v takovém piipadé neni limitovana gyrem a muze jit az za moznosti senzor(. Status-LED indikuje, zda
je tato nelimitovana rychlost dosazena. Pokud za¢ne blikat pfi pIné vychylce kniplu vrtulky jste na limi-
tované rychlost. Pokud zvysite vychylky serv jesté vice Status-LED od urcité vychylky kniplu vrtulky
prestane svitit. Odsud uz nenf limitovana maximalni rychlost rotace a vrtulka se zacina volné otacet bez
kontroly gyra. Dalim zvy3ovanim vychylek se bude zvySovat i maxialni rychlost rychlost rotace dokud
to mechanika vrtulky dovoli!

Tato moznost by méla byt pouzita pouze kréatce pro specidlni manévry, napfikad do¢asnym
prepnutim dual rate na vysi vychylky serva vrtulky. V tomto neregulovaném rozsahu neni zadna
regulace gyrem a je proto velmi obtizné spravné ovladat vrtulku v tomto stavu!

Ujistéte se proto, ze béhem normalniho letu Status-LED na piné vychylce vrtulky nezhasne.
Pokud zhasne, snizte vychylky serv pro vrtulku ve vysilaci.

Stiskem tlacitka ulozite nastaveni a piejdete do parametru ®.
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® Cyklika - omezeni vzpinani

Pfi doptedném letu si musi model zachovavat svou horizontélni pozici. Pokud se nos modelu vzpina
nahoru a dolu ( pfipomina plavbu delfina ) je potfeba tento efekt kompenzovat v parametru @. Pokud
je hodnota kompenzace pfili§ vysoka, model se bude chovat pomale a liné. Pokuste se najit nejmensi
moznou hodnotu.

Pokud “delfini let” stale pfetrvava i pii nastaveni nejvyssi hodnoty, zkuste zvysit zisk cykliky (dial 1) nebo
poutzijte rychlejsi a silnéjsi serva nebo zkuste jiné listy rotoru a podélnym tézistém blize jejich podélné
ose ( mensi predstih listu ).

Aktudlné vybrana hodnota je signalizovana odpovidajici barvou status LED:

Status-LED omezeni vzpinani

fialova velmi malé

¢ervena (blika) malé

cervena stiedni *

modra (blika) vysoké

modra velmi vysoké

vyp. definovano uzivatelem

* tovdrni nastaveni

Pohybem kniplu vrtulky zvolite pozedované nastaveni indikované odpovidajici barvou status LED.
Volba “definovano uzivatelem” dovoluje ménit nastaveni pres PC.

Stiskem tlaéitka ulozite nastaveni a prejdete do parametru ®.
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O Zisk pro vrtulku v HL

V parametru ® mUZeme samostatné nastavit zisk pro HL:

Tento parametr urcuje jak konstantni bude rychlost rotace ocasu modelu(v¢etné rotace = 0, strédu
kniplu vrtulky). Za¢néte s nastavenim na velmi nizké nebo nizké, odzkousejte a najdéte nejvyssi mozné
nastaveni zisku gyra vrtulky ve vasem vysilaci. Potom teprve za¢néte zvysovat HL zisk:

« Pokud je nastaveni pfili§ malé, piruety nebudou konstantni pfi dopfedném letu nebo pii bo¢nim

vétru.

« Pokud je nastaveni pfilis velké, bude ocas pfekmitavat po zastaveni a nebudete citit precizni fizeni pfi
couvaném letu. Je také mozné, Ze bude vrtulka kmitat ve visu a v rychlé zatacce.

Pohybujte kniplem vrtulky dokud Status-LED nesviti pozadovanou barvou:

Status-LED
fialova
cervena (blika)

cervena

modra (blika)

modra

vyp.
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Zisk vrtulky v HL

velmi nizkd

nizka

stredni *

vysoka

velmi vysoka

definovano uzivatelem

*tovdrni nastaveni



Pokud je rychlost piruet a zastavovani nestejnomérné na obé strany, je doporuceno nastavit gyro do
NORMAL modu a otestovat jestli ocas nedriftuje do strany. Pokud ano, nastavte délkou tahla nebo po-
sunem serva tak, aby ve visu v NORMAL modu ocas stal na misté. Nezapomente pak prenastavit drahu
vrtulky v nastavovacim menu Q.

Pokud byla zvolena odezva fizeni na “pies vysilac” zjistéte se ze omylem nevstupujete do volné rotace,
coz by mohl byt diivod nekonzistentni rotace. Viz poznamka v menu B @ (odezva fizeni).

Volba “uzivatel” dovoluje ménit nastaveni pres PC.

Stiskem tlaéitka ulozZite nastaveni a pfejdete do parametru Q.
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@ Pasmo necitlivosti kniplu

V parametru @ si mUZete nastavit necitlivist kniplu okolo stfedu pro vyskovku, kfidélka a vrtulku. Toto
nastaveni fika MICROBEASTu v jakém rozsahu drahy okolo stfedu kniplu nema reagovat na povely.
BohuZzel mnoho vysilacd na trhu ma problém, Ze po néavratu kniplu do stfedové polohy neni tato po-
loha (resp. vychylka ) vzdy ptesné stejna jako predtim. MICROBEAST pak povazuje tuto malou vychylku
za povel v fizeni a to mlze vést k neocekavené rotaci okolo nékteré z os.

« Kdyz je necitlivost nastavena pfilis nizka, je velmi tézké najit pozici kniplu kdy MICROBEAST nedos-
tava zadny povel.

« Kdyz je necitlivost nastavena pfilis vysoko, bude s vam zdat, ze okolo stfedni pozice kniplu model
nefidite a bude velmi tézké model precizné fidit.

Status-LED Rozsah necitlivosti
Pohybem kniplu vrtulky zvolite
pozadované nastaveni indikované odpo-
vidajici barvou status LED. &ervena (blika) 2%

fialova 1

Volba “uzivatel” dovoluje ménit nastaveni tervena 3
pres PC. modra (blika) 4

modra 5

vyp uzivatel

* tovdrni nastaveni

Stiskem tlaéitka ulozite nastaveni a prejdete do parametru @.
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@ Vrtulka - pfedkompenzace krouticiho momentu (RevoMIX)

Vzhledem k tomu, ze MICROBEAST zna zatizeni od cykliky a kolektivu, m& moznost reagovat s
predstihem a kompenzovat budouci narok na vrtulku pro vyrovnani zvétseného krouticiho mo-
mentuod rotoru. Tato metoda komenzace krouticiho momentu motoru (RevoMIX) odleh¢i regulacni
smycce a zlepSuje autoritu ocasu, obzvlasté pri pouziti MICROBEASTu na vrtulnicich se $patnou autori-
tou ocasu a/nebo s extrémnim vykonem motoru.

Pro zjisténi sméru kompenzace muzete kdykoliv pohnout kolektivem, kfidélky a vyskovou. Vrtulka musi
byt vzdy vychylena tak, aby kompenzovala kroutici moment motoru. Na 0° bude tato vychylka nejmensi,
pokud piidate kolektiv do plusu nebo do minusu, musi se tato vychylka zvétsit tak, aby pusobila proti
krouticimu momentu od motoru. Pro vrtulniky s hlavnim rotorem otacenicim se po sméru hodinovych
rucicek musi predkompenzace otacet ocas doleva (predni ¢ast vrtulniku doprava).

Vychylka bude vzdy stejnym smérem at bude kolektiv v plusu nebo v minusu protoze kroutici moment
motoru se zvysuje obéma sméry. P¥i 0 ° kolektivu je kroutici moment nejmensi. Po pohnuti nékterého z
ovladacich kniplt se smykatko vrtulky o kousek(!) pohne urcitym smérem. Projtéte vSechny moznosti a
vyberte spravny smér RevoMixu jeho velikost.

Pozndmka: Velikost vychylky zavisi na nastaveni uhl( kolektivu v menu @.
Proto muze byt vychylka réizna podle sméru kolektivu.

Status-LED predkompenzace

Vybér je provadén pohybem kniplem
vrtulky jednim smérem dokud Status-
LED nebude svitit pozadovanou bar- |47 ([ mald - normalni orientace
vou.

fialova vypnuta *

cervena velkd - normalni orientace

Moznost “uzivatel” umoznuje nasta- R [E) mald - obracend orientace
veni pres PC.

modra velkd - obracena orientace

vyp. uzivatel

* Tovdrni nastaveni

Zmacknutim tlaéitka uloZite nastaveni a pfejdete do menu ©.
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©® Odezva cykliky
V menu ® miiZete nastavit jak bude MICROBEAST reagovat na povely cyklikou(kfidélka a vyskovka).
Timto parametrem se mizete priblizit letovému projevu padlové mechaniky a ¢aste¢né eliminovat

linedrnost a jednotnost typickou pro bezpadlové systémy.

Pokud chcete tuto funkci pouzivat, zacnéte od “lehce zvySend” a postupné pridavejte az na
pozadovanou uroven, dokud nenajdete svoje idedlni nastaveni.

Prilis vysoké nastaveni povede k nekontrolovatelné, nepfesné rotaci a zhorsenému zastavovani.

Maximalni nastaveni bez nezadnoucich ucink{ zavisi na mnoho faktorech jako velikost vrtulniku, na
servech cykliky, listech rotoru, otackach, napajeni serv atd.

Status-LED Odezva cykliky

The choice is made by moving the tail
stick into one direction until the
Status-LED lights in the desired color. | ELC ) lehce zvysena

fialova normalni *

5 e cervena zvysena
Moznost “nastaveno uzivatelem” b

umoznuje vlastni nastaveni pres PC. modra(blika) vysoka

modra velmi vysokd

vyp. nastaveno uzivatelem

* tovdrni nastaveni

Zmacknutim tlaéitka uloZite nastaveni a pfejdete do menu @.
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@ Boost kolektivu

Parametr H umoznuje nastaveni funkce Boost kolektivu. Cim rychleji pohnete kolektivem s touto funk-
ci, tim vice dodate¢ného kolektivu se pouZije. To muZe byt uzite¢né ve 3D akrobacii, kde jsou pro ur¢ité
manévry potieba velmi rychlé zmény kolektovu.

Maximalni hodnota kolektovu (v nastavovacim menu @) nebude pfekrocena.

Pfilis vysoka hodnota miize vest pfi rychlé zméné kolektovu k spomalenf hlavniho rotoru. Kolektiv se
také bude zdat pomaly a gumovy, coz je presné opacny efekt nez bylo zamysleno.

Zacnéte s nastavenim na “maly” a postupné jej zvysujte dokud nenajdete svoje idedIni nastaveni. Jak

vysoko Ize tento parametr nastavit bez nezadoucich efektli zalezi na mnoho faktorech jako maximalni
hodnota kolektivu, kfivka kolektivu, serva cykliky, listy hl. rotoru, otacky a dalsi.

Status-LED Boost kolektivu

Vybér je provadén pohybem kniplem
vrtuky jednim smérem dokud Status-
LED nesviti poZzadovanou barvo. &ervena(blika) Maly

fialova vypnuty *

Moznost “nastaveno uzivatelem” bbb stredni

umoznuje vlastni nastaveni pres PC. modra(blika) velky

modra velmi velky

vyp. nastaveno uzivatelem
*tovdrni nastaveni

Zmacknutim tladika ulozite nastaveni a odejtete z parametr menu. MICROBEAST je pak znovu
pripraven k letu!
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10. PRVNI LET

Nyni konecné nastal ¢as pro prvni let vaseho modelu s MICROBEASTem!

Po zapnuti vysilace a palubniho napajeni modelu vyckejte na inicializaci MICROBEASTu. To je indikovano
kratkymi pohyby desky cykliky a barvou (fialova nebo modra) status LED. Vrtulnik nemusi byt v horizontalni
poloze ale je diilezité NEHYBAT modelem po dobu inicializace MICROBEASTu. V pfapadé Ze vitr se opira o
listy, mazete dokonce vrtulnik poloZit naplocho na zem.

Jak bylo popsano v kapitole 8, vSechny tfi potenciometry by mély byt nastaveny vodorovné (9hod ). U
malych vrtulnikG by potenciometry 1 a 2 mély byt pod 9 hod. Zisk gyra vrtulky nastaven na bod @
nebo @ (u micro a mini vrtulnik( i méné). Vyberte odezvu Fizeni v parametru @ odpovidajici vasim
pilotnim schopnostem.

A\ Pred prvnim startem zkontrolujte jesté jednou, zda viechny vychylky souhlasi s pohyby
kniplt a zda odpovidaji reakce senzort viech tii gyr.

Je naprosto normalni, Zze deska cykliky se bude pomalu sama vracet do neutralni polohy a ze
serva se nepohybuiji stejnou rychlosti jako ovladaci paka.

V porovnani s padlovou mechanikou zde nefidite serva pfimo. Kontrola serva je nyni ponechana na
fidicim obvodu MICROBEASTu. Také je naprosto normalni Ze pfi aktivnim HL vrtulka, po vraceni kniplu
z plné vychylky, ziistane v koncové pozici. Z toho samého diivodu i mald vychylka kniplu mize posun-
out jezdec vrtulky az na kraj drahy.
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Doporucujeme sundat rotorové a ocasni listy pfed prvnim letem a nechat motor bézet na viech
rychlostech. Pozor: Riziko zranéni!

Sledujte zda se cyklika neza¢né samovolné naklanét nebo cukat. Toto je obvykle znamena zZe vr-
tulnik vibruje a Ze rusi senzory MICROBEASTu.

Pfed prvnim letem je naprosto nutné odstranit pficinu téchto vibraci. Obvykle neni optimalni
prichyceni kabelli nebo MICROBEASTu a vibrace mohou byt snadno pienaseny do MICROBEASTu.

Tésné pied startem se ujistéte jesté jednou Ze deska cykliky je vodorovné a jezdec vrtulky je priblizné
uprostied. Mizete také pouzit pfepnuti mezi HL a normal modem gyra a zpétky pro vycentrovani jez-
dce vrtulky tésné pied startem.

Pfed odstartovanim modelu se vyvarujte jakychkoliv zasahii do fizeni. Model by se mohl
neocekavané otocit na bok!

Nejlepsi zplsob je nastavit kolektiv a rychle zvednout model do vzduchu. Bude to vyzadovat trochu
preuceni vasich zvyklosti z dfivéjsiho [étani.

Nyni postupné muizete zkouste najit max mozny zisk zisk gyra a pokracovat v jemném donastaveni tak
jak je popsano v kapitole 7 a 8 pokud je to nutné.
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11. ZOBRAZENI VERZE FIRMWARE

Po zapnuti MICROBEASTu probéhne kratka inicializace. Krétky test LED probéhne viemi menu potom
viechny menu LED soucasné a status LED cykluje viechny barvy. Potom, pfiblizné na tfi vtefiny se status LED
rozsviti ¢ervené a prvni dvé ¢islice (X a Y) verze firmware jsou zobrazeny. Nasleduje prob&hnuti LED @ - @
signalizujici ze senzory se kalibruji a LED @ - @ indikuji pfitomnost signélu z vysilace.

Béhem inicializace (po objeveni verze firmware nebo pozdéji), kratkym stiskem tla¢itka mlizete zobrazit tfeti
¢islici (Z) verze firmware a status LED bude svitit fialové. DalSim kratkym stiskem tlacitka se status LED rozsviti
modfe a bude zobrazena data verze (X.Y). Kdyz stisknete tlacitko potfeti, status LED zhasne a bude zobraze-
na verze hardware (X.Y) vaseho MICROBEASTu. Dalsim stiskem tlacitka opustite zobrazovani verzi a
dokondite inicializaci.

Predstaveni hodnot ::
Predstaveni viech hodnot zobrazenych menu LED je bindrni a musi byt prevedeno do decimalni soustavy.
Svitici menu LED znamend 1 a nesvitici je 0. Posledni rozlisovaci bity jsou pozice @ a @.

Firmware verze:

Verze firmware je oznacena tfemi hodnotami X.Y.Z z nichZ X a Y je zobrazeno v priibéhu iniciali-
zace a pro Z je tieba stisknout tla¢itko v prabéhu inicializace. X je zobrazeno pomoci menu LEDs
0 -0,Y pomoci @ - O a Z pouziva viechny LED @ - Q.

Data verze:
Se skladd ze dvou hodnot X.Y které jsou zobrazeny sou¢asné v menu LED @ - ® pro Xa @ - @ proYY.

Hardware verze :

Hardware veze se skldda ze dvou hodnot X.Y které jsou zobrazeny sou¢asné v menu LED @ - ® pro X a @
-QproY.

76



12. RESENIi PROBLEMU

Popis

Duvod

Reseni

MICROBEAST se nechce
inicializovat.

status LED blika cervené.

Selhani senzoru

- model musi styt absolutné v klidu pokud
probiha inicializace

- silny vitr mdze pohybovat modelem a
potom senzory davaji $patné info v
prabéhu inicializace

- vibrujici zkladna, jako kapota auta s
bézicim motorem a pod.

- Sensory jsou poskozeny. Zaslete
MICROBEAST do opravy

Menu LED @ az @ blikaji
nahoru a dolu, MICROBEAST se
neinicializuje

MICROBEAST ma
$patny signal z
pfijimace.

- zkontrolujte kabely, hlavné napajeni
pfijimace,

-V pfipadé pouziti 2.4GHz zkontrolujte
sparovani pfijimace.

- zkontrolujte spravny typ pfijimace,
kapitola 4
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Popis

Duod

Reseni

Vyber v menu pomoci kniplu
vrtulky nefunguje.

Prilis maly rozsah
kanalu

Konektor z kanalu
vrtulky byl nespfavné
pfipojen.

- Zvyste koncové body u serva vrtulky
v kanalu vrtulky.

- Zkontrolujte zda je konektor
vrtulky(oranzovy) pfipojen spravné
do prijmace.

Senzor nepracuje spravné.

Servo vrtulky nepracuje nebo
se pohybuje velmi pomalu,
nebo piruety jsou velmi
pomalé.To samé se déjei s
vyskovkou.

Spatné zvolend pozice
pfi montézi,

MICROBEAST je
nespravné natocen
nebo zisk gyra je
zapojen do
nespravného kanalu
nebo pfilis nizky

- nastavovacim menu @ zvolte
spravnou pozici pro montaz

- nastavte zisk ve vasem vysilaci

- zkontrolujte spravnost zapojeni
kabel(/kanald.

Model pomalu rotuje okolo
nékteré z os.

Deska cykliky je vycentrovana
perfektné, viechny subtrimy
vysilace jsou na nule a zadny
mix ve vysilaci neni aktivni

Tento problém se méni na
zavislosti s otackami rotoru.

To ukazuje na problém
s vibracemi modelu a
interferenci se senzory
MICROBEAST.

- zkontrolujte cely model, vyvazeni
viech rotacnich ¢asti

- umodell s el.pohonem muize motor
zpusobovat mikrovibrace na vysoké
frekvenci

- vyvazte pfesné rotorové listy

- zkontrolujte napnuti femene

- zkuste zvolit jinou pozici MICROBE-
ASTu

- zkuste jinou podlozku pod
MICROBEASTem
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Popis

Duvod

Reseni

Model vibruje pies osy
kiidélek a vyskovky.

Snizeni zisku cykliky
neodstrani tento problém
zcela.

Nastaveni MICROEBASTu
neni spravné.

pomeéry prepakovani
rotorové hlavy nejsou
vhodné zvoleny pro pouziti
MICROEBASTu

kombinace serv- listli neni
vhodna

nékteré tahlo se nehybe
volné

- v nastavovacim menu @ nastavte
presné 6° barva status LED by méla
byt modra, jinak pomér piepdkovani
by mél byt zménén pouzitim deldich
pak na unasecich listd, kratsich na
servech nebo zménou délky kulicek
na desce cykliky

- zkontrolujte nastaveni drahy desky
cykliky nastavovaci menu @, zkuste
zvétsit jeji vychylky

- poutzijte silngjsi a rychlejsi serva a/
nebo listy vyrobené specielné pro
bezpadlovou mechaniku

- Zkontrolujte mechaniku jestli nékde
néco nedrhne/nenarazi

- zkontrolujte zda tlumici elementy v
hlavé jsou namazany vazelinou

- zkontrolujte zda axidlni loziska v
unasecich jsou sprdvné namontovana
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Popis

Davod

Reseni

Ocas pomalu a
nepravidelné kmita v
horizontalni pozici
béhem visu.

HL zisk je pfilis vysoky.

- snizte HL zisk v parametru @ jeden
stupen a zvyste zisk ve vasem vysilaci.

- zkontrolujte mechaniku ovladani
vrtukly

-poutzijte silnéjsi a rychlejsi servo

Ocas kmita vertikalné.

Qcilace je zpusobena
rotorem.

- Snizte zisk cykliky (Pot. 1).

- Pouzijte jiné tlumici elementy vhodné
pro vase otacky rotoru (¢im vyssi otacky
tim tvrdsi by méli byt tlumici elementy).

Pfi pomalé pirueté ve visu
se model preklapi.

optimalizace piruet je
nastavena nespravné

- nastavte optimalizaci piruet v
nastavovacim menu @ spravné.

Status-LED blika v
provoznim médu, tj. po
pristana.

Béhem provozu
probéhl reset.

- Napdjeni pfijmace neni dostatecné.
Napéti v provozu kleslo pod kritickou
uroven nebo doslo k vyboji vysokého
napéti(statika).

Pokud potiebujete vice pomoci, navstivte nase diskuzni forum na .
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PRAVNI PODMINKY

Obsah tohoto dokumentu byl peclivé zkontrolovén po strance spravnosti. | pfesto nemlzeme ga-
rantovat pfesnost a aktualnost vSech obsazenych informaci. Nerozpakujte se poslat ndm vase na-
zory a doporuéeni na e-mail to info@beastx.com.

ODPOVEDNOST ZA SKODY

| pfes to, Ze vechny informace byly kontrolovany na spravnost, nem{zeme rucit za jejich pfesnost a
aktualnost. Mozné chyby nejsou vylouceny. Proto nemUzeme nést odpovédnost za $kody na majetku
¢i zdravi v ndvaznosti na tento manual.

AUTORSKA PRAVA

Obsah této publikace podléha autorskym praviim. Viechna prava vyhrazena. Jakékoliv pouziti tohoto
textu nebo ilustraci bez vyslovného souhlasu je zakazdno a mize byt trestdno. Stejnd préva se tykaji i
kopirovani, prekladt ¢i jiného zneutziti.. Obsah této publikace je chranén ochranou registrovanou
znamkou.

BEASTX, MICROBEAST a SIRXL jsou registrované ochrané znamky

PROHLASENI O SHODE

Potvrzujeme ze MICROBEAST je vyroben v souladu s EMC Directive 2004/108/EC:

Emission: IEC 55011 class B
Immunity: IEC 61000-6-1

EARWEEE-REG. Nr.: DE 72549415
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MICROBEAST PREHLE

NASTA VOVACI MENU
(LED sviti) . w,
L4 S S
Status-LED: vypnuto fialova &erv. (blika) éervena modré(blika) modra

Orientace horizontaIni*

(yklika - Frekvence serv

Servo vrtulky - Neutral-Impuls PC 960 ps 760 ps 1520 ps*
Servo vrtulky - Frekvence PC 50Hz* 270 Hz 333Hz 560 Hz
Servo vrtulky - Limit kniplem vrtulky - levy limit/pravy limit a pockat

Smér senzoru gyra vrtulky normal* reversed
(yklika Subtrim Kontrolni pozice CH1 Trim CH2Trim CH3 Trim
Typ mixu cykliky PC mechanicky 90° 120 140° 140°(1=1)

Smys! pohybu serv cykliky nor | rev | rev nor | nor | rev* _ nor | rev | nor _M

Geometrie hlavy rotoru Kniplem kfidélek nastavit 6° cyklické vjchylky

A
;]
C
D
E
F
G
H

Nastaveni kolektivu Kniplem kolektivu nastavit do max a min vychylky kolektivu - kniplem vrtulky nastavit hodnotu

Cyklika - max. vychylky Nastavi se kniplem vrtulky - prepind se kfidélky a vyskovkou

Cyklika - smér senzori rev | rev rev | nor nor | rev nor | nor*

Z2Z =2 r X -

piruet
PARAMETR MENU
(LED bliké)
Status-LED: vypnuto fialova &erv. (bli éervend modra(blika)
Cyklika - trimovani Kniply vyskovky a kfidélek - reset kniplem vrtulky
Odezva fizeni PC normal sport* pro extreme vysila¢
(yklika - vzpinani PC velmi nizké nizké stredni* vysoké velmi vysoké
Vrtulka- Heading Lock zisk PC velmi nizké nizké stiedni* vysoké velmi vysoké
Pa; itlivosti PC 1 > 3 4 5
Vrtulka - pi (RevoMIX) PC vyp* low - nor high - nor low - rev high - rev
Odezva cykliky PC normélni* lehce zvySend vysené vysokd velmi vysoky
Boost kolektivu PC vyp* maly stredni vysoky velmi vysoky
*Tovdrni nastaveni
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MOZNOSTI NASTAVE

PR

LED

Status-LED:

Méd gyra vrtulky:

off, blikd modre nebo modrd
= HeadinglLock méd

fiaovd = Normal-Rate méd

menu parametri:

Menu LED: Velikost zisku gyra vrtulky ©=0% az @=100%

\

i
|
J

MICROBEAST

Tlacitko:

(pouze po zapnuti nebo pfi nastavovani zisku)

- Pro vstup do nastavovaciho menu
stisknéte na nékolik sekund doku LED @
nesviti.
- Pro vstup do menu parametrt krdtce
stisknéte dokud LED @) neblikd.

Potenciometr 1: zisk cykliky
Potenciometr 2: piijmy zisk cykliky
Potenciometr 3: dynamika vrtulky

Krdtce stisknéte Krdtce stisknéte Push button
tlacitko . tlacitko shortly
) paramg menu | _y| Parametr menu >
nastavovaci menu:
dlouze podrzte Krdtce stisknéte Krdtce stisknéte
tlacitko — | tlacitko —|tlacitko
nastavovaci > > nastavovaci
» menu @ . menu @
Menu pfijmace:
stisknuté tlacitko Krdtce stisknéte
. tlacitko . K
pfijmacové menu piijmacové menu _ onec
Vypnuto P > > > P nastavovani
' e
zapnuti se stisknutym L _'4
tlacitkem piivyberu “standartni”v menu @)

/) Nikdy nelétejte s MICROBEASTEm v kterémkoliv menu!
V tomto stavu jsou gyra a ovladani vypnuty.
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MOJE NASTAVENI SERV

Serva cyliky

Status-LED vypnuto fialova cerv. (blika) cervena modra(blika) modra
PC 50 Hz 65 Hz 120 Hz 165 Hz 200 Hz

(yklika - Frekvence serv

Servo vrtulky

Status-LED vypnuto a cerv. (blika) cervena modra(blika)

Servo vrtulky- Neutral-
Impuls

Servo vrtulky - Frekvence

Serva cykliky

Status-LED vypnuto fialova cerv. (blika) cervend modra(blika)

PC 50 Hz 65 Hz 120 Hz 165 Hz

(yklika - Frekvence serv

Servo vrtulky
Status-LED vypnuto fialova cerv. (blika) cervend modré(blika) modra

Servo vrtulky - Neutral- PC 960 ps 760 ps 1520 ps
Impuls

Servo vrtulky - Frekvence
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