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1N Status LED: éteint violet

Mode de fonctionnement Gyro classique Flybarless
Orientation vertical horizontal
Cyclique - Fréquence des servos 50 Hz 65 Hz 120 Hz 200 Hz
Anticouple - Longueur d'impulsion 960 S 760 uS 1520 pS
Anticouple - Fréquence du servo 50 Hz 165 Hz 270 Hz 333Hz
Anticouple - Limites Manche d’anticouple - Limite gauche / Limite droite
Sens du capteur d'anticouple _ nor inv
Cydique - Réglage de d vos | Position neutre CH1 CH2 CH3
Mixage plateau cyclique mécanique 920° 120° 140°
Sens des servos (Nb. de dignotements) 12 s al a2 s a1 ]2]3]4
S desdé cydiques Avec le Manche d‘aileron ajuster 6° de pas cyclique sur I'axe de roulis

Course de pas collectif Manche de pas au maximum et minimum réglez

avec le manche d‘anticouple
Cyclique - Limites Bouger les ailerons, profondeur et pas pour

atteindre les limites. Réglez avec le manche d’anticouple.
Cyclique - Sens des capteurs nor nor inv inv inv | nor nor | inv
Comp ion de pir te nor inv

MENU PARAMETRES
(la LED de Menu est clignotante)

violet e bleu bleu
Status LED: clignotant

Cyclique subtrim Manches d'ailerons et de profondeur - Reset avec le manche d‘anticouple
C PC normal sport* pro extrem | émetteur

p

Cydique - Compensation d'autoc g PC tres faible faible |moyen*| élevée | trésélevée

Anticouple - Conservateur de cap PC tres faible faible |moyen*| élevé |tres élevé
Version 1.0.0 FRA Mars 2010 * réglage par défaut (Factory Set)




