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RC-Modellhubschrauber sind kein Spielzeug! Die Rotorblatter drehen mit hohen Geschwindigkeiten. Ein unsachgemaBer
Gebrauch kann zu potentiellen Risiken und schweren Verletzungen fiihren. Es ist zwingend erforderlich, dass die
allgemeinen Sicherheitsregeln im Umgang mit RC-Modellen sowie die 6rtlichen Gesetze und Vorschriften beachtet
werden. Diese kdnnen Sie bei Modellflugvereinen in Ihrer Nahe oder den Modellflug-Dachverbanden erfragen.

Achten Sie auf lhre eigene Sicherheit sowie auf die Sicherheit anderer in lhrer Umgebung, wenn Sie unser Produkt
benutzen. Fliegen Sie ausschlieBlich in freien Gebieten, weit entfernt von anderen Personen. Benutzen Sie RC-
Flugmodelle niemals in unmittelbarer Nahe zu Wohngebieten oder Menschenansammlungen. Fliegen Sie auf keinen
Fall tiber Menschen. RC-Flugmodelle kdnnen aus verschiedensten Griinden, wie mangelhafter Wartung, Pilotenfehlern
oder Funkstérungen ausfallen oder abstiirzen und dadurch zu schweren Unfdllen fiihren. Die Piloten sind voll
verantwortlich fir ihr Handeln und fiir durch den Betrieb ihrer Flugmodelle entstehende Beschadigungen und
Verletzungen.

Lesen Sie die folgende Bedienungsanleitung vor der ersten Inbetriebnahme von MICROBEAST PLUS griindlich durch
und stellen Sie das System entsprechend dieser Anleitung sorgfaltig ein. Lassen Sie sich fir die Einstellung genligend
Zeit und kontrollieren Sie jeden Schritt auf seine Richtigkeit. Achten Sie auch auf einen mechanisch sauberen und
einwandfreien Aufbau Ihres Modellhelikopters. Ein falsch eingestelltes System kann zu schweren Unfallen sowie zur
Beschadigung des Modells fiihren.

RC-Modelle bestehen aus vielen elektronischen Prazisionskomponenten. Es ist wichtig, das Modell

von Feuchtigkeit und anderen Fremdstoffen fernzuhalten. Wird das Modell Feuchtigkeit jeglicher Art ausgesetzt, kann
dies zu Fehlfunktionen fihren, welche Abstiirze mit sich bringen kénnen. Fliegen Sie auf keinem Fall bei Regen oder
extremer Luftfeuchtigkeit!

Achten Sie beim Betrieb des Helikopters mit MICROBEAST PLUS auf eine ausreichend dimensionierte und stabile
Empfangerstromversorgung. Durch die direkte Anlenkung der Rotorblatthalter ohne Paddelstange sind die Servos
erhohten Stellkréften ausgesetzt und durch das zwischengeschaltete elektronische Kreiselsystem werden die Servos
wesentlich 6fter angesteuert als bei herkémmlicher Verwendung. Diese Faktoren lassen den Stromverbrauch im
Vergleich zu einem Helikopter mit Paddelstange extrem ansteigen!

Setzen Sie MICROBEAST PLUS vor und wéahrend des Betriebes keinen extremen Temperaturschwan-kungen aus. Warten
Sie vor dem Einschalten einige Zeit, damit sich die Elektronik akklimatisieren kann.

MICROBEAST PLUS besteht aus hochempfindlichen elektrischen Komponenten deren Betriebs-fahigkeit durch starke
Vibrationen oder elektrostatische Entladungen eingeschrankt werden kann. Sollten Sie derartige Storfaktoren an lhrem
Modell feststellen, ist die Benutzung von MICROBEAST PLUS solange einzustellen, bis die Stérungen beseitigt wurden.
Beim Betrieb von Elektromodellen mit,Singleline” Empfangern ist darauf zu achten, dass wahrend der Einstellarbeiten
der Elektromotor nicht ungewollt anlaufen kann, falls der Motorsteller direkt am MICROBEAST PLUS angeschlossen ist.
Stecken Sie flr die Dauer der Einstellarbeiten den Elektromotor nicht am Motorsteller an oder koppeln Sie vor der ersten
Inbetriebnahme den Elektromotor vom Rotorsystem ab um zu verhindern, dass der Motor ungewollt anlauft und dabei
den Helikopter in Bewegung versetzt. Priifen Sie genau nach, ob der Motorsteller korrekt arbeitet und stellen Sie sicher,
dass der Motor nicht anlduft wenn die Sendeanlage ausfdllt (z. B. durch Verwendung der Failsafe Funktion von
Empfanger und MICROBEAST PLUS).



+ Beim Betrieb der integrierten Drehzahlreglerfunktion von MICROBEAST PLUS ist unbedingt darauf zu achten, dass
wahrend der Einstellarbeiten und der Startvorbereitungen der Motor nicht ungewollt anlaufen kann. Machen Sie sich
unbedingt mit der Funktionsweise des internen Drehzahlreglers vertraut und stellen Sie sicher, dass Sie den Motor
iber den Fernsteuersender kontrolliert starten und abstellen kénnen. Stellen Sie auch sicher, dass das System im Falle
des Abbruchs der Funkverbindung oder beim Einschalten ohne Sendeanlage nicht den Motor startet. Koppeln Sie
(bei Elektromodellen) erst dann den Motor an das Hauptgetriebe an, wenn sdamtliche Einstellarbeiten und
Funktionstests abgeschlossen sind. Halten Sie stets ausreichend Sicherheitsabstand zum Motor und anderen schnell
drehenden Komponenten des Helikopters.

MICROBEAST PLUS mit AttitudeControl kannals Flughilfe fir Anfanger eingesetzt werden, indem die Bewegungsfreiheit
des Helikopters eingeschrénkt wird und ein elektronischer Regelkreis den Helikopter stabilisiert. Dies sorgt jedoch
nicht dafir, dass der Helikopter stets gefahrlos geflogen werden kann! Durch falsche Steuereingaben kann der
Helikopter auch bei Verwendung von AttitudeControl abstilirzen oder in eine Lage gebracht werden, in der der Pilot
die Orientierung verliert. Dartiber hinaus kann der Helikopter durch duBere Einfliisse abdriften und es ist nicht
gewahrleistet, dass der kiinstliche Horizont des Gerats den Helikopter grundsatzlich in jeder Situation stabilisiert.
Durch Einflusse wie starke Temperaturschwankungen oder Vibrationen kdnnen die Sensoren falsche Messergebnisse
liefern und in dessen Folge die Lageberechnung des Systems verfélschen. Es wird nicht garantiert, dass das System
immer korrekt funktioniert. Der Pilot ist selbst verantwortlich fiir die Kontrolle des Helikopters und damit auch fiir den
Einsatz des Systems. Beachten Sie auch, dass das System technisch bedingt den Helikopter nicht absolut auf der Stelle
halten kann. Die grundsétzlich instabile Tendenz eines Helikopters sorgt dafiir, dass das Modell auch mit
AttitudeControl immer in eine bestimmte Richtung wegfliegen wird. Durch dussere Einfliisse wie Wind o.4. kann dies
noch verstarkt werden. Hinzu kommen Messungenauigkeiten der Sensoren, welche die Lagebestimmung verfalschen
kénnen. Sie miissen stets in der Lage sein, das System auszuschalten und die vollstandige Kontrolle tiber den
Helikopter Ubernehmen zu kénnen.

Wenden Sie sich unbedingt an einen erfahrenen Modellpiloten, der Sie tiber die Kontrolle und den Umgang mit
Modellhelikoptern unterweist. Auch ein Flugtraining mit Hilfe von Modellflugsimulationen am PC kann den Einstieg
in den Flugmodellsport erleichtern. Wenden Sie sich an den 6rtlichen Fachhandler, wenn Sie technische Beratung
bendtigen oder Probleme wéhrend des Betriebs mit unserem Produkt auftauchen sollten.

AttitudeControl soll das Fliegen von Modellhelikoptern erleichtern, indem die Kontrolle kurzzeitig an das System
tbergeben werden kann, falls der Pilot die Orientierung verliert. Durch den eingebauten kiinstlichen Horizont kann
das System den Helikopter in eine nahezu horizontale Lage bringen, so dass der Pilot Zeit gewinnt um sich neu zu
orientieren. Es kann nicht garantiert werden, dass das Modell dadurch grundsétzlich vor einem Absturz bewahrt wird.
Abhdngig von der momentanen Fluglage und der Geschwindigkeit des Modells sowie abhangig davon, wie schnell
die AttitudeControl eingeschaltet wird, kann das Modell dennoch abstiirzen. Halten Sie unbedingt die allgemeinen
Sicherheitsregeln fiir den Umgang mit RC-Modellen ein. Der Pilot ist selbst verantwortlich fiir die Kontrolle des
Helikopters und damit auch fiir den Einsatz des Systems. Sie miissen stets in der Lage sein, das System auszuschalten
und die vollsténdige Kontrolle Giber den Helikopter tibernehmen zu kénnen.
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Lieber Kunde,
wir gratulieren Dir zum Kauf.

Mit MICROBEAST PLUS hast Du ein hochwertiges Flybarless-System fiir RC-Helikopter erworben das nach
neusten Erkenntnissen und mit héchsten Ma3stdben von uns in Deutschland entwickelt wurde. Dieses
System eignet sich fur nahezu alle HeligroBen und Antriebssysteme und bietet neben der Kernfunktion
optionale Zusatzfeatures die das Helifliegen noch einfacher und angenehmer machen.

Bei MICROBEAST PLUS wurde bewuBt auf ein schwer lesbares, kleines Display oder eine umstandliche
Programmierung per PC oder Smartphone verzichtet. So lassen sich Einstellungen immer und uberall
durchfiihren und man lauft nicht Gefahr das Programmierinterface zu Hause zu vergessen. Dank des
,EasySetup” Konzepts lasst sich das System innerhalb weniger Minuten und ohne weitere Geréte einstellen
und der Flug kann beginnen.

Diese Kurzanleitung soll Dir einen Ubersichtlichen Wegweiser fiir die Grundeinstellung an die Hand geben.
Beachte diese Anleitung und die beiliegenden Sicherheitshinweise vor der Inbetriebnahme des Gerats. Ein
ausfiihrliches Handbuch und viele weitere Produktdetails, Hinweise und Tipps findest Du unter
WIKI.BEASTX.COM

Designed for ST LI DX

Mit StudioX lassen sich Setups am Computer editieren, speichern, laden und das Gerat
registrieren sowie updaten. AuBerdem bietet es Spezialanwendungen wie z. B. die
Taumelscheibenmischung fir Mehrblattrotorsysteme. Hierfir wird das optional erhéltliche
USB2SYS Interface benétigt.

StudioX ist erhéltlich unter:
STUDIOX.BEASTX.COM

Diese Schnellstart-Anleitung ist nur fiir die MICROBEAST PLUS Softwareversion 4.2.x giiltig!

Die Version wird direkt nach dem Einschalten angezeigt.
MICROBEAST PLUS fiihrt zuerst einen Selbsttest durch, dann
leuchtet die Status LED fiir ca. 3 Sekunden rot. Wahrenddessen
zeigendie Meni LEDs @ - @ die erste Stelle und die Men(i LEDs
@ - @ die zweite Stelle der aufgespielten Softwareversion an.

Softwareversion: 4.2.x
In der linken Reihe leuchtet LED @ fiir die
Hauptversion 4" In der rechten Reihe leuchtet
LED O fiir die Unterversion 2",
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MICROBEAST PLUS kann wahlweise flach oder hochkant eingebaut werden.

Die groBe Steckerleiste muss entweder nach vorn oder nach hinten zeigen. Die kleine weile Steckerleiste muss immer
langs zur Flugrichtung positioniert sein.

Die Sensorachsen (Gehdusekanten des Gerdts) miissen absolut parallel zu den drei Drehachsen ausgerichtet sein. Das Geréat
darf aber seitlich versetzt angebracht werden, es muss nicht genau auf den Drehachsen liegen.

Insgesamt ergeben sich 8 mégliche Einbaulagen:

flach, Deckel oben, Stecker nach vorn ‘ ‘

hochkant, Knopf oben, Stecker nach vorn

flach, Deckel unten, Stecker nach vorn )

hochkant, Knopf unten, Stecker nach vorn

flach, Deckel oben, Stecker nach hinten
hochkant, Knopf oben, Stecker nach hinten <
flach, Deckel unten, Stecker nach hinten @ ‘

hochkant, Knopf unten, Stecker nach hinten

Verwende zur Befestigung eines der beiliegenden 3M Klebepads. Achte spater beim Verlegen der Kabel darauf, dass die Kabel
zugspannungsfrei befestigt werden!



2. EMPFANGERANSCHLUSS

BEC/Empfingerakku
(falls notwendig)

Die Abbildung ist nur beispielhaft!

Der Fernsteuersender bestimmt,

BAT
Pitch welcher Kanal am Empfanger
G welche Steuerfunktion ansteuert.

Die Kabel sind am Empfanger

so anzuschlieBen, dass jede
Steuerleitung an den Kanal
Drosselservo/ angesteckt wird, der die jeweilige
Motorsteller Funktion bedient.

STANDARD 1o
EMPFANGER  pjck
Roll

Motor

MICROBEAST
PLUS

oy

Die Reihenfolge steht in der Anleitung des Fernsteuersenders oder kann z. B. mithilfe des Servomonitors im Fernsteuersender
herausgefunden werden. Die Anschllsse am MICROBEAST PLUS sind folgenden Funktionen zugeordnet:

AIL|CH5 = Roll, ELE|DI1 = Nick, RUD (oranges Kabel) = Heck, PIT (rotes Kabel) = Pitch, Aux (braunes Kabel) = Heckkreisel (Gyro)
Die Kabel von Roll und Nick sorgen zusétzlich fiir die elektrische Verbindung zwischen MICROBEAST PLUS und Empfénger.

Empfanger mit Summensignalausgang libertragen samtliche Steuerbefehle/Kanile tiber diese eine Leitung. Dadurch kénnen
auch mehr als 5 Steuerfunktionen bedient werden, z. B. separate Schalter fiir die Drehzahlreglerfunktion oder AttitudeControl.

(falls notwendig)

-

BEC/Empfingerakku l

2y Unterstiitzte Empfingertypen/
SUMMENSIGNAL Ubertragungsprotokolle:
EMPFANGER -+ SRXL: JR® XBus (Mode B), Multiplex®
Signal SRXL (V1+V2), Jeti® UDI, Graupner/SJ®
Drosselservo/. HOTT SUMD, Spektrum® SRXL
Motorsteller /) . Futaba® SBUS
« Spektrum® Einzelsatellit (DSM2/
BEC/Empfingerakku (falls notwendig) DSMX)
oder Spektrum® Bind-Plug

JR® DMSS Einzelsatellit (JR RJOT)
« PPM-Summensignal (SPPM)

Einzelsatelliten diirfen nur in Helis der
450er GroBle oder kleiner verwendet
werden! Fir groBRere Helis empfehlen wir
einen SRXL kompatiblen Empfanger des
jeweiligen Herstellers zu benutzen.

Satelliten Adapter
JR® oder (BXA76009)
SPEKTRUM® [ }

Satellit

MICROBEAST
PLUS

Drosselservo/:

i

Motorsteller

Achte unbedingt auf eine ausreichend dimensionierte und stabile Empfangerstromversorgung. Stecke die Stromversorgung
nach Moglichkeit immer direkt am MICROBEAST PLUS an. Insbesondere bei Modellen mit Standardservos sollte eine
Stromversorgung mit mehreren Stromanschlusskabeln verwendet werden, um einen ausreichenden Kabelquerschnitt zu
gewabhrleisten. Diese kdnnen zusatzlich parallel am Empfanger angesteckt werden. Wir empfehlen hier die Verwendung von
MICROBEAST PLUS HD bei dem die Stromquelle am widerstandsarmen und ausreichend dimensionierten Hochstromeingang
angesteckt wird.



Um bei einem Spektrum® Einzelsatellit den Bindevorgang auszulésen, stecke den Bindestecker (Bind-Plug) an den
SYS Anschluss. Wenn es sich um einen DSMX Satellit handelt, driicke und halte den Taster bevor und wdhrend Du die
Stromversorgung einschaltest. Am MICROBEAST PLUS blinkt die Meni LED @ zusammen mit der LED am Satellit. Zum
Binden eines DSM2 Satelliten schalte nur die Stromversorgung ein, ohne den Taster zu driicken. In diesem Fall blinkt Menu
LED @. Starte den Bindevorgang am Fernsteuersender. Nach erfolgreichem Bindevorgang schalte wieder aus und entferne
den Bindestecker. Der JR® RJO1 Einzelsatellit |dsst sich binden, indem am Sender der Bindevorgang ausgeldst bevor die
Empfangerstromversorung eingeschaltet wird. Schalte ein und der Sender bindet sich sofort mit dem Satelliten.

Zulassiger Eingangssp gsbereich: 3,5 - 8,4 Volt

MICROBEAST PLUS HD ist in erster Linie fur Helis ab der 550er Groe und
groBer konzipiert. Hier kann die Stromversorgung Uber den zusatzlichen
Hochstromanschluss erfolgen, wodurch die Ubergangswiderstinde und in Folge
Spannungseinbriiche wegen des erhéhten Strombedarfs von Standardservos
minimal gehalten werden.

Verwende immer das mitgelieferte Anschlusskabel als Zwischenstuck. Es wird nicht {Polung nicht
empfohlen den Akku direkt am MICROBEAST PLUS HD anzustecken. Stdndiges relevant)
An- und Abstecken am Gerdt kann dazu fiihren, dass sich die dartiber liegenden
Anschlussstecker versehentlich lockern oder sich das Klebepad ungewollt ablost!
Empfanger und Servos werden an der oberen Anschlussreihe eingesteckt. Die
Reihenfolge unterscheidet sich hier nicht zum MICROBEAST PLUS (nicht HD).

Empféngerakku oder BEC

Schalterkabel

Hochstromanschluss

Schalter

Die Verwendung des Schalters ist optional. Das Gerat kann auch ohne Schalter betrieben werden.
Stecke am Steckplatz fiir den Schalter aber auf keinen Fall etwas anderes an!

In ausgeschaltetem Zustand verbraucht MICROBEAST PLUS HD einen geringen Ruhestrom. Trenne daher
immer den Versorgungsakku vom System, wenn das Modell langere Zeit nicht verwendet wird, um eine Tiefentladung
und damit verbunden eine Beschadigung des Versorgungsakkus zu verhindern.

MICROBEAST PLUS HD ist keine Akkuweiche und besitzt keine interne Spannungsregelung! Die Spannung
die an der Hochstrom-Anschlussbuchse anliegt, wird in eingeschaltetem Zustand direkt an die Servo- und
Empfangeranschlisse weitergegeben. Verwende nur elektronische Komponenten (Servos und Empfanger), die fir die
jeweilige Spannungsquelle konzipiert sind.

MICROBEAST PLUS HD kann auch ohne Verwendung des Hochstromanschluss betrieben werden. Die
Stromversorgung erfolgt dann wie bei MICROBEAST PLUS tiber die obere Steckerleiste. In diesem Fall kann das
Schaltsystem jedoch nicht verwendet werden.



Lege ein neues Modell mit verschiedenen Flugphasen im Fernsteuersender an, um den Motor, das Pitch und den Heckkreisel
an verschiedene Flugsituationen anpassen zu kdnnen.

Model Select

Shape 58

TRex 450 Sport

TRe:x $50L Dominator

TRex GOON

TRex FOOE

TRe:x 200L Dominator
dd H

Model Name BALK

Hame: My r'10|:lelll

Model

Type [LI5T |

2 F >

Airplane

Helicopter

Sailplane

Es diirfen keinerlei Mischfunktionen auf den Kanalausgangen aktiv sein. Insbesondere darfim Sender keine Mischfunktion
fur die Taumelscheibenservos aktiv sein. Deaktiviere alle nicht benétigten Steuerkanale. In der Grundkonfigurationen werden

nur Pitch, Roll, Nick, Heck, der Motorkanal und ein Kanal fiir den Heckkreisel benétigt.

Swashplate Type LT Flight Mode Setup Pitch
i _ox
3 Serwvos 120° PIT, Switch 1 Switeh G 2 25 = &=
3 Serwos 135° AL Switch 2: Inhibit o = D0w
2 Bervos 4o® Hold Switch: Suwitch A 4 FO
3 Setwvos F0° 5 100w
4 Setvos 907 ELE =k
2 Servos 130° Mormal FET Made: HORMAL = e *

Jede Steuerfunktion muss genau einen Servoausgang bedienen. Die Servowege missen auf 100% stehen und es darf
keine Trimmung verwendet werden. Verandere fur die Einstellarbeiten nicht die Pitchkurven. Die Gaskurven und Einstellungen
des Motorkanals kénnen entsprechend an das Modell angepasst werden, falls die interne Drehzahlreglerfunktion von
MICROBEAST PLUS nicht verwendet wird. Wenn hingegen der Drehzahlregler von MICROBEAST PLUS verwendet werden soll,
andere auch noch nichts an den Gaseinstellungen im Sender.

Nur der Pitchkanal darf
angesteuert werden, wenn
Pitch betétigt wird.
Entsprechendes gilt fiir
Nick, Roll und Heck.

as

C——THE
0 C—F—AIL
o C———ELE
0 C—r—RUD
0 C—F—JGER

Trawel

o0 100 100 [ 00 100
I o0 100 [0 |00 100
THR AIL ELERUDGER

100 100 100 |
100 100 109 |
0 C——AWE  PIT AREAET AEA
0 C——Axz
0 A

C——THR
0 C—E—RIL
0 C——ELE
0 C——RuD
0 R —JGER

[[on ——F1T

[ 73
[ —— e
[ R - e 37

Trawel

100 100 |0l |00 100
100 100 | Qg |00 |00
THR AIL ELERUDGER

Bei einem Elektromodell muss aus Sicherheitsgriinden fiir die Dauer der Einstellarbeiten der Motor vom
Hauptgetriebe abgekoppelt werden! Deaktiviere zusatzlich die Ansteuerung des Motorkanals tiber den Schalter fir
die Autorotation (Throttle HOLD), damit der Motor nicht anlduft wenn der Pitchkniippel bewegt wird.
Bei einem Heli mit Verbrennungsmotor sollte vor der ersten Inbetriebnahme das Servohorn vom Gasservo entfernt
werden, um ein Blockieren des Anlenkgestanges wegen falscher Gaseinstellung zu verhindern.



5. EMPFANGEREINSTELLUNG

Um ins Empfanger-Einstellment zu gelangen muss das MICROBEAST PLUS ausgeschaltet sein. Driicke und halte den Taster
bevor und wéhrend Du das Gerét einschaltest. Es wird dann unmittelbar die Menii LED @ blinken (=Empfangerment
Einstellpunkt @).

Empfiangermenii () - Empfingertyp
Wahle im Empfangermeni den verwendeten Empfangertyp aus. Der momentan gewdhlte Typ wird durch Farbe und Zustand

der Status LED bei Einstellpunkt @ dargestellt. Durch wiederholt langen Tastendruck kann der Typ gewechselt werden. Ein
kurzer Tastendruck fiihrt zum Einstellpunkt @ oder bei Auswahl von ,Standard” zum Ende des Mens.

Status LED wechselt Farbe/Zustand
(= Wechsel des Empfangertyps)

Taster driicken und halten

> & )

Stromversorgung . .
einschalten Menii LED @ blinkt Wechsel zu Einstellpunkt @

oder
Meni-Ende (bei,Standard")

Taster loslassen Taster driicken und halten Taster kurz driicken

MICROBEAST

PLUS

o 2

MICROBEAST
PLUS

oy
o al
PLUS
\ N
;
1 a8
PLUS

:

i

Status LED off violett blinkend violett rot blinkend rot blau blinkend

@ Empfangertyp | Standard JR® RJO1 Satellit | Spektrum® Satellit S-Bus® SRXL® SPPM®

Summensignalempfanger (Status LED nicht aus)

Wenn der richtige Empfangertyp ausgewahlt wurde, Sender und Empfanger eingeschaltet sind und der Empfanger auf dem
Summensignalausgang Steuersignale sendet, muss bei Einstellpunkt @ die Status LED blau leuchten. Driicke und halte den
Taster gedriickt, um die Standardkanalbelegung zu laden, die entsprechend fiir den gewdhlten Empfangertyp im Gerét
hinterlegt ist und zu dem verwendeten Fernsteuersystem passen sollte (siehe néchste Seite). Alternativ kann die Zuordnung der
Steuerfunktionen beliebig einprogrammiert werden, falls der Sender eine abweichende Funktionszuordnung hat. Detaillierte
Infos hierzu findest Du im Handbuch, dass unter wiki.beastx.com abgerufen werden kann.

Taster driicken und halten Taster loslassen

A Achtung! Bei Einstellpunkt @ (Failsafe Position
Gaskanal) ist der Motorausgang CH5 aktiv! Bring das Gas in
die Aus-Position, so dass bei Signalverlust (Trennung oder
Ausfall des Summensignals) der Motor ausgeht.

Driicke dann nochmal kurz auf den Taster um samtliche
Menii LED @ blinkt Menii LED @ blinkt Einstellungen abzuspeichern. Das Ende des Men(is ist erreicht

Status LED blau Status LED blinkt rot/blau | und alle LEDs blinken gleichzeitig.




Kanalnummer* Steuerfunktion Steuerfunktion Steuerfunktion
1 Motor (CH5) Roll Pitch
2 Roll Nick Roll
3 Nick Motor (CH5) Nick
4 Heck Heck Heck
5 Heckkreisel Heckkreisel AttitudeControl**
6 Pitch Pitch Motor (CH5)
7 AttitudeControl** AttitudeControl** Heckkreisel
8 Drehzahlregler*** Drehzahlregler*** Drehzahlregler***
9 Zusatz (CH6) Zusatz (CH6) Zusatz (CH6)
Multiplex® SRXL
BEASTRX® JR® XBUS Mode B Graupner® SUMD Spektrum® SRXL
JETI® UDI
Kanalnummer* Steuerfunktion Steuerfunktion Steuerfunktion Steuerfunktion
1 Roll Roll Pitch Motor (CH5)
2 Nick Nick Roll Roll
3 Motor (CH5) Heck Nick Nick
4 Heck Pitch Heck Heck
5 Heckkreisel Motor (CH5) AttitudeControl** Heckkreisel
6 Pitch Heckkreisel Motor (CH5) Pitch
7 AttitudeControl** AttitudeControl** Heckkreisel AttitudeControl**
8 Drehzahlregler*** Drehzahlregler*** Drehzahlregler*** Drehzahlregler***
9 Zusatz (CH6) Zusatz (CH6) Zusatz (CH6) Zusatz (CH6)

Bei SRXL erkennt das MICROBEAST PLUS automatisch welches Empfangerfabrikat angesteckt ist und wahlt die

herstellerspezifische Voreinstellung.
* Bezeichnung bei Spektrum® Sendern: THR, AIL, ELE, RUD, GER, PIT, AX2, AX3, AX4

** gilt nur fur die ProEdition Firmware andernfalls steuert dieser Kanal den Zusatzausgang CH6
*** fiir Modelle mit Verbrennungsmotor

Empfanger mit Standardverkabelung (Status LED aus)

Hier richtet sich die Zuweisung der Steuerfunktionen einfach nach der Reihenfolge, in der die Steuerleitungen am Empfanger
angesteckt werden. Eine softwareseitige Zuweisung ist nicht vorgesehen und entfdllt. Die AttitudeControl Funktion (optional)
wird hier tber den Kanal fur die Wirkstarke des Heckkreisels mit angesteuert. Die Drehzahlreglerfunktion kann mit diesem
Empfangertyp nicht benutzt werden. Nach Auswahl von, Standard” (Status LED aus) bei Einstellpunkt @ und kurzen Tastendruck
ist die Empfangereinstellung beendet, Einstellpunkt @ wird nicht erscheinen!



6. SETUPMENU

Selbsttest
E
0
bl
d
Fernsteuersender ) f ) =
einschalten AN 1.
Stromversorgung
einschalten Status LED leuchtet

rot->blau->violett

Kalibrierung der

Kalibrierung der
Fernsteuerkanale

Sensorruhelagen

Softwareversion: 4.2.x Betriebsmodus

Steuerkniippel nicht Helikopter nicht Status LED leuchtet
bewegen bewegen blau oder violett
Setupmenii aufrufen
Taster driicken und halten Taster weiterhin gedriickt halten Taster loslassen

Betriebsmodus

. ) Menii LED @ leuchtet dauerhaft
(itla'at‘ll‘solaie‘lﬁglcer}tgt Menti LED @ blinkt (= Setupmenti Einstellpunkt @)

Setupmenii @ - Einbaulage (Menii LED @ leuchtet dauerhaft)

Prife die momentan gewahlte Einbaulage und &ndere sie falls notwendig durch (wiederholtes) Antippen des
Hecksteuerkniippels in eine Richtung, so dass Farbe und Zustand der Status LED der tatsachlichen Einbaulage des Geréts
entsprechen. Driicke dann den Taster zum Speichern der Einstellung und um zum néchsten Einstellpunkt zu springen.

Taster kurz driicken

| Status LED wechselt die Farbe
(= Anderung der Einbaulage)

< >
Hecksteuerkniippel

links oder rechts

Status LED zeigt momentaMtus LED zeigt momentan Setupment

gewahlte Einbaulage gewahlte Einbaulage Einstellpunkt @

MICROBEAST
PLUS

o)




Grof3e Steckeranschlussleiste
zeigt zur Spitze des Helis

(\Q Status LED aus* Status LED Status LED violett Status LED

\(\&\) violett blinkend rot blinkend

qf‘c Status LED Status LED
Q\\) Status LED rot blau blinkend Status LED blau rot/blau blinkend

GroRe Steckeranschlussleiste
zeigt zum Heck des Helis

Setupmenii @, ® und ®

Die momentan gewihlte Ansteuerfrequenz fiir die Taumelscheibenservos (@), das Heckservo (®), sowie der Mittenimpuls
(@) des Heckservos werden durch Farbe und Zustand der Status LED bei den jeweiligen Einstellpunkten angezeigt. Durch
Eingabe mit dem Hecksteuerkniippel kann zwischen den vorgegebenen Einstellwerten gewechselt werden (falls notwendig).

Durch kurzen Druck auf den Taster wird der angewéhlte Wert gespeichert und es wird zum jeweils néchsten Einstellpunkt
gesprungen.

Status LED wechselt die Farbe Taster kurz driicken
(= andere Ansteuerfrequenz)

s EED faene
e i %

] e
Sogails

Hecksteuerkntiippel
links oder rechts

Status LED zeigt momentan Status LED zeigt momentan Setupmen
gewahlte Ansteuerfrequenz gewahlte Ansteuerfrequenz Einstellpunkt @
Status LED aus violett  rot blinkend rot blau blinkend  blau
@ AnsteuerfrequenzTaumel- | goytzergefiniert | 50 Hz* 65 Hz 120 Hz 120 Hz 200 Hz
@® Mittenimpuls Heckservo Benutzerdefiniert | 960 us - 760 us - 1520 ps*
nsteuerfrequenz Heckservo | Benutzerdefiniert z z z z z
®A fi Heck B defini 50 Hz* 120 H 270H 333H 560 H

Fur optimale Performance sollte die Frequenz grundsatzlich so hoch wie maoglich sein, dies muss aber anhand der
Servodaten gepriift werden. Wenn Du nicht weif3t, welche Ansteuerfrequenz die Servos maximal vertragen, wéhle
keine hohere Ansteuerfrequenz als 50 Hz aus. Eine hohere Frequenz konnte zum Ausfall der Servos fiihren!
Unter WIKI.BEASTX.COM findest Du eine Liste mit Parametern fir die gebrauchlichsten Servotypen.



Setupmenii @ - Wegbegrenzung Heckservo
Winkel zum Heckanlenkgestange steht und Ldnge das Gestange entsprechend der Bedienungsanleitung des Helis ab.

Halte den Hecksteuerkniippel in eine Richtung gedriickt, um das Heckservo aus der Mitte herauszufahren und lasse den
Hecksteuerkniippel los, wenn der maximal mdgliche oder maximal gewiinschte Servoausschlag erreicht ist. Durch die
Position kann auch nochmals beliebig oft korrigiert werden. Wenn der Steuerkniippel fir mehrere Sekunden nicht bewegt
wird, speichert MICROBEAST PLUS die Servoposition (die Status LED blinkt und leuchtet dann dauerhaft in blau oder rot).
Fahre dann das Servo auch in die andere Endposition und warte wieder, bis die Position gespeichert wurde (Status LED wird
jetzt violett).

—
Menti LED @ leuchtet Mit Hecksteuerkniippel das Servo Hecksteuerknippel Status LED
Status LED aus bis zur Endposition bewegen. loslassen blau oder rot

Taster kurz driicken

Mit Hecksteuerkniippel das Servo bis Hecksteuerkniippel Status LED Menii LED @ leuchtet
zur anderen Endposition bewegen. loslassen violett (= Einstellpunkt @)

Achte darauf, dass die an der Fernsteuerung gesteuerte Richtung auch der Richtung entspricht, in die sich der Helikopter
drehen soll! Wenn das nicht der Fall ist, verwende die Servoumpolung fiir den Heckrotorsteuerkanal in der Fernsteuerung, um die
Wirkrichtung des Heckrotorsteuerkniippels umzudrehen.



Setupmenii @ - Wirkrichtung Heckkreisel

Hebe den Helikopter am Rotorkopf hoch und drehe ihn von Hand um die Hochachse. Beobachte wie der Heckkreisel das
Heckservo ansteuert, um der Drehbewegung entgegenzuwirken. Es muss den Heckrotor so anlenken, dass er Schub in die
der Drehung entgegengesetzte Richtung erzeugt, um die Drehbewegung zu stoppen. Bewegst Du z. B. die Spitze des Helikopters
nach links, so muss der Kreisel nach rechts gegensteuern, genauso als wiirdest Du von Hand mit der Fernsteuerung nach rechts steuern.

Falsch

/;J}"O Drehung Ez:i:l:i?\is
e, 6, h link
s %, nac S
%y, Sty
%,

Hinweis: Die Abbildungen sind nur beispielhaft. Beachte die Anleitung des Helikopters um herauszufinden, in welche Richtung
der Heckrotor gesteuert werden muss.

Drehe die Wirkrichtung falls notwendig durch kurze Betétigung des Hecksteuerkniippels bei Einstellpunkt @ um (die Status
LED Farbe &ndert sich). Driicke dann kurz auf den Taster um zu Einstellpunkt ® zu gelangen.

Setupmenii © - Ausrichtung der Taumelscheibenservos
Stecke die drei Taumelscheibenservos am MICROBEAST PLUS bei den Ausgange CH1 bis CH3 an. Montiere dann die Servohebel

50, dass sie in nahzu rechtem Winkel zum Anlenkgestange stehen.
Oben

[H(o o000
Bloooo
l|ccoo

. elektronische Mischung
mechanische 120° 140°

Mischung
CH2 Servo 1
Nick
Servo2
Roll

CH1 Servo 3
Pitch/Roll

Flugrichtung
a
S



Wahle durch kurze Bewegung des Hecksteuerkniippels ein Servo nach dem anderen aus, und trimme es durch Eingabe
mit dem Nicksteuerkniippel soweit, dass es in genau rechtem Winkel zum Anlenkgestinge steht. Welches Servo aktuell
ausgewabhlt ist, wird durch die Fabe der Status LED angegeben.

Auswahl eines der

Status LED aus
(= kein Servo ausgewahlt)

Servos an CH1 - CH3

Hecksteuerkniippel
links oder rechts

Status LED zeigt momentan
gewahlten Servoausgang an

I

Nicksteuerknuippel vor oder zuriick
andert die Servoposition

Kontrolliere unbedingt die einzelnen Servotrimmungen, auch wenn die Servos schon bei, Status LED aus” perfekt

ausgerichtet sind!

Wenn die Servos perfekt ausgerichtet sind, lass ein Servo ausgewahlt (diese Servopositionen entsprechen im weiteren
Verlauf und spéater beim Fliegen der Neutralposition!) und passe jetzt die Anlenkgestange entsprechend der Anleitung des
Helikopters an. Stelle die Gestdange so ein, dass 0° Pitch am Rotorkopf anliegen und die Taumelscheibe winkelrichtig und
neutral ausgerichtet ist. Driicke dann auf den Taster fiir Einstellpunkt @.

Taumelscheibe mittig
auf Hauptrotorwelle

Falls notwendig und vorgesehen den
Taumelscheibenmitnehmer passend
verdrehen, so dass die Taumelscheibe
keinen Phasenversatz hat (gilt nur fir
2-Blatt Rotorkopfe).

0° Blattanstellwinkel

/umelscheibenmimehmer
waagrecht

(Dzumelscheibe rechtwinklig zur
Hauptrotorwelle.

- i
eo®qecccccccvcce

- . miissen aufeiner Linie liegen.

Kugeln von Aussenring der
umelscheibe und Blatthalter




Setupmenii () - Taumelscheibenmischung

Status LED wechselt die Farbe Taster kurz driicken

(=Anderung der Mischung)

-« »

Status LED zeigt momentane Taumel- Hecksteuerkniippel Status LED zeigt momentane
scheibenmischung links oder rechts Taumelscheibenmischung

&
)
)
2

PLUS

-

Status LED violett rot blinkend blau blinkend

[H) Taumelscheibenmischung eigener mechanisch 90° 120°* 140° 135°/140° (1:1)

Setupmenii @ - Laufrichtungen der Taumelscheibenservos

Bewege den Pitchsteuerkniippel auf und ab und priife, ob die Taumelscheibe von allen Servos synchron hoch- und
runtergeschoben wird. Tippe den Hecksteuerknlppel zum Umdrehen der Laufrichtungen (wiederholt) an, bis dies der Fall ist.
Von den vier méglichen Laufrichtungskombinationen ist genau eine korrekt.

Status LED wechselt die Farbe
(= Anderung der Laufrichtungen)
) < >

=
(0]
\-,ﬁ Hecksteuerkniippel
L ) links oder rechts
&5 -
m
Status LED zeigt gewéhlte Pitchsteuerkniippel : g #*
Laufrichtungskombination aufund ab ) -;.;-g' !
;I
ok}
&5

Status LED zeigt gewahlte
Laufrichtungskombination

Priife erst jetzt die Steuerrichtungen der einzelnen Funktionen Pitch, Roll und Nick. Falls die Steuerung in die falsche Richtung
erfolgt, drehe die Steuerrichtung fiir den entsprechenden Steuerkanal mit Hilfe der Servoumkehr im Fernsteuersender um.
Andere nicht die Servolaufrichtungen im MICROBEAST PLUS, um die Steuerrichtungen anzupassen!

Wenn die Taumelscheibe korrekt auf die Steuerkniippelbewegungen reagiert, driicke auf den Taster fiir Einstellpunkt @.



Setupmenii @ - Weganpassung der Taumelscheibenservos
Richte den Rotorkopf und die Rotorblatter parallel zur Lingsachse des Helis aus und montiere eine
Pitcheinstelllehre an Blatthalter oder Rotorblatt um den Pitchwinkel auf Roll messen zu kénnen.

0° o 6°

Taster kurz driicken

Rollsteuerkntippel in eine beliebige Status LED sollte blau leuchten
Richtung bewegen und halten, bis (siehe Online Anleitung fiir
genau +6° oder -6° Pitch anliegen weitere Informationen)

Menii LED @ leuchtet
(= Einstellpunkt @)

Menii LED @ leuchtet
Status LED aus

Setupmenii @ - Pitcheinstellung
+12°_ T~ 0

i

Status LE
wird blau

Pitchsteuerkntippel . . ) .
auf maximal positiven Mit Rollsteuerkniippel maximal benétigten

Anschlag stellen und positiven Pitchwinkel einstellen (z. B. +12°)
dortstehenlassen e e e

Hecksteuerknippel
links oder rechts

Status LED rot

-12° _ - (] Taster kurz driicken
Status LED muss blau Pitchsteuerkniippel Mit Rollsteuerkniippel maximal benétigten Status LED rot

auf maximal negativen
Anschlag stellen und
dort stehen lassen

leuchten bei positiv Pitch! negativen Pitchwinkel einstellen (z. B.-12°) bei negativ Pitch!



Setupmenii (@ - Wegbegrenzung der Taumelscheibenservos
Die Pitcheinstelllehre kann jetzt wieder entfernt werden! Steuere Pitch, Roll und Nick gleichzeitig und vorsichtig bis an die
Endanschldge und priife, ob die Servos an irgendeiner Stelle blockiert oder nicht mehr angesteuert werden, die Gestange
klemmen, die Taumelscheibe ansteht, o. &.. Reduziere oder vergroBere die Wegbegrenzung gerade soweit, dass solche Effekt
nicht auftreten. Reduziere jedoch nicht weiter als nétig, der maximal mégliche Steuerweg muss voll ausgenutzt werden!

A

Taster kurz driicken

= X < > g
o < > g
) 2 S 2 > 28
&3 &4
Menii LED @ leuchtet Pitch, Roll und Nick vorsichtig ~ Mit Hecksteuerkniippel die Status LED sollte blau
Status LED gibt an, wie weit bis an die Maximalanschlage Servowegbegrenzung leuchten (siehe Anleitung
der Servoweg begrenzt ist steuern! anpassen fuir weitere Informationen)

Setupmenii @) - Wirkrichtung Taumelscheibenkreisel

Hebe den Helikopter mit der Hand am Rotorkopf an und kippe ihn zur Seite sowie vor und zuriick. Beobachte die
Korrekturbewegungen der Taumelscheibe. Das System muss versuchen, die Taumelscheibe waagrecht zu halten. Kippt
die Taumelscheibe nach vorn oder zur Seite weg, miissen die Wirkrichtungen umgedreht werden.

Status LED wechselt die Farbe
(= Anderung der Wirkrichtung)

- >

) 4

MICROBEAST
PLUS — O

Status LED zeigt momentan Hﬁ::]lgtgggkrzic]ﬁgel Status LED zeigt momentan
gewadhlte Wirkrichtung gewadhlte Wirkrichtung



Setupmenii () - Drehzahlregler
Dieser Einstellpunkt ist nur wahlbar wenn kein Standard Empfanger verwendet wird! Andernfalls fiihrt der Tastendruck bei
Einstellpunkt @ direkt zuriick in den Betriebsmodus.

Wahle hier ob und fiir welche Art von Antriebssystem die interne Drehzahlregelfunktion verwendet werden soll. Wenn die
Drehzahlregelfunktion des Motorstellers verwendet wird oder ohne aktive Drehzahlregelung geflogen wird, dann wahle
Drehzahlregler,aus”.

Status LED wechselt die Farbe Taster kurz driicken

(= Anderung Drehzahlregelmodus)

MICROBEAST

PLUS
mICROSEAST
PLUS

i
o

Status LED zeigt momentan Hﬁ;ll((sstgggligiclﬁgel Status LED zeigt momentan
gewadhlten Betriebsmodus gewadhlten Betriebsmodus

Status LED

@ Drehzahlregler Elektroheli Verbrennerheli

Wenn der interne Drehzahlregler verwendet wird, schliele jetzt den Drehzahlsensor (z. B. Brushless- oder Magnetsensor)
oder das Kabel fiir das Drehzahlsignal seitlich am MICROBEAST PLUS an. Hierfiir wird das optional erhéltliche Adapterkabel
BXA76401 bendtigt.

BXA76013 BXA76401

Motorsteller am
__ Ausgang CH5

Motorsteller

MICROBEAST
PLUS

o

Magnetsensor nahe
bei Kupplungsglocke
montiert —————p> |

|||||

BXA76401

Gasservo am
Ausgang CH5

MICROBEAST
PLUS

o



7. DREHZAHLREGLER EINSTELLMENU

Drehzahlreglermenii @ - Funktionstest

Wenn der interne Drehzahlregler verwendet wird, folgt nach Einstellpunkt @ in unmittelbarem Anschluss das Drehzahlregler
Einstellmend. Hier wird bei Einstellpunkt @ gepriift, ob der Drehzahlsensor ein giiltiges Signal ausgibt. Zusétzlich kann hier
beim Verbrennerheli die Drosseleinstellung (Servoweg, Servomitte) im Sender und am Heli (Gesténgeldnge) vorgenommen
werden, falls bisher noch nicht durchgefiihrt.

Stop
Elektroheli mit Phasensenor :D Taster kurz driicken
l A ‘

B
0
il
i
o
'y
g
3

PLUS

&

Menii LED @ blinkt Vorsichtig Gas geben bis Motor lauft. Menii LED @ blinkt

Status LED aus Status LED leuchtet rot solange der Motor dreht. Motor aus Status LED aus
Verbrennerheli b Taster kurz driicken
= E
1 g
o o
e ) ) ]
é %ﬂ é. Sa
. . Status LED aus wenn Magnet
Menii LED @ blinkt Kupplungsglocke von Status LED leuchtet blau h
Status LED aus Hand drehen wenn Magnet unter Sensor nicht unter Sensor oder wenn

zweiter Magnet unter Sensor
(je nach Ausfiihrung)

Stelle den Gassteuerkniippel auf Mittenposition und stecke das Servokreuz auf das Servo auf, so dass das Gasgestange
moglichst in rechtem Winkel zum Servoarm steht. Linge das Gestédnge entsprechend der Anleitung des Helikopters ab, damit
das Gestange auch rechtwinkling zum Drosselhebel positioniert ist. Der Vergaser sollte in dieser Position halb geoffnet sein
(beachte die Markierungen auf dem Vergaser!). Stelle dann den Servoweg im Sender so ein, dass das Servo bei Vollgas und
Motor aus nicht blockiert.

Gaskntippel in
Mittenstellung

) — )

<2 N,
040
S -5
Servohebel und Drossel

parallel zueinander
und rechtwinklig zum
Anlenkgestange



Drehzahlreglermenii ® - Motor aus Position
Stelle beim Elektromodell den Gaskniippel auf die Position, an welcher der Motor gerade noch nicht startet. Beim
Verbrennermodell stelle den Gasknlippel auf die Stellung fiir einen stabilen Leerlauf (Autorotationsstellung).

Y

LA™

Menii LED @ blinkt Gasknuppel auf Stellung kurz bevor Motor anlauft
Status LED aus (Elektro) bzw. auf Motor ,Leerlauf” (Verbrenner)

Taster kurz driicken

Status LED blau
wenn neue Position
akzeptiert

Drehzahlreglermenii ® - Vollgas Position

Stelle den Gasknuppel auf Vollgasposition. Hinweis: Beim Elektroheli wird der Motorausgang CH5 an diesem Mentpunkt
nicht angesteuert, um eine Beschidigung des Motors auszuschlieBen! Stelle schon vorher sicher, z.B. durch korrekte
Programmierung des Motorstellers, dass die Vollgasposition des Steuerkntppels der Vollgasposition des Stellers entspricht.

Taster kurz driicken

MAX RPM
\K\/
. ) Status LED blau
Menii LED @ blinkt Gaskniippel auf Stellung Vollgas wenn neue Position

Status LED aus akzeptiert
Drehzahlreglermenii ® - Sendereinstellung

Hier werden die Drehzahlvorgaben und Gaskurven im Sender eingestellt. Anhand der Status LED kann die Sendereinstellung
gepruft werden. Beim Elektroheli wird der Pitchsteuerknuippel vollstandig vom Gaskanal entkoppelt. Als Gaskurven werden
Geraden eingestellt, die wie ein Schalter wirken und eine bestimmte Drehzahl bzw. einen bestimmten Flugmodus vorgeben.

Motor aus Gasvorwahl Autorotation
« Gaswert 0% Uber « Gaswert konstant - Motor aus
gesamten Bereich Zzw. 15% und 100% « Zurlickschalten quf
entspricht Drehzahl Gasvorwahl bewirkt
von 600 - 4000U/min Schnellanlauf
« +5% =+200U/min
Status LED aus Status LED rot Status LED blau

Beim Verbrennerheli gibt es zwei verschiedene Arten, den Drehzahlregler anzusteuern. Im einfachen Modus erfolgt die
Drehzahlvorgabe wie beim Elektroheli Gber Gasgeraden. Im Bereich unter 50% kann die Drossel aber zusatzlich manuell
angesteuert werden, z. B. zum Motorstart. Beim Umschalten von manueller Kontrolle zur Gasvorwahl wird der Motor langsam
bis zur Zieldrehzahl hochgefahren (oder auch abgebremst).



Manuelle Kontrolle

Gasvorwahl

«+ Zwischen 0% und
50% kann die

» Gaswert konstant
zw. 50% und 100%

Drossel komplett
geoffnet werden

entspricht Drehzahl
von 600 - 3000U/min
« +5% = +240U/min

Autorotation

« Motor im Leerlauf
« Zurlckschalten

1800U/min|

auf Gasvorwahl
(Gber 50%) bewirkt
Schnellanlauf

« Zurilckschalten
unter 40% flihrt zu
manueller Kontrolle.

Status LED aus Status LED rot Status LED blau

oder violett

Eine zweite Moglichkeit beim Verbrennermodell ist die Drehzahlvorgabe tber einen separaten Schaltkanal. Die Gaskurven
werden wie beim Betrieb ohne Drehzahlregler programmiert, um die Drossel manuell anzusteuern. Der Drehzahlregler
wird nur bei Bedarf zugeschaltet. Zu beachten ist, dass der Gaswert bei aktivem Drehzahlregler nicht unter 25% fallen darf.
Andernfalls wird in den Autorotationsmodus geschaltet.

Gaskurve Schaltkanal Gaskurve Schaltkanal
(Motorkanal) Drehzahlregler (Motorkanal) Drehzahlregler
Manuelle Kontrolle oo o

Gasvorwahl 100
« Schaltkanal zwischen 5%
und 100% (oder -90 und
+100 je nach Sender)
+ Entspricht Drehzahl von
600 - 3000rpm o
« +5% =+126rpm

- Drossel wird tiber
Gaskurve gesteuert

« Drehzahlregler aus

« Schaltkanal auf 0%
bzw.-100 Servoweg | « o

P

Status LED aus Status LED rot oder violett

Drehzahlreglermenii @ - Teilungsfaktor Drehzahlsignal
Elektromodell mit Phasensensor oder Drehzahlsignal vom Motorsteller: Teilungsfaktor = Motorpole : 2

Verbrennermodel mit optischem oder magnetischem Sensor:
Teilungsfaktor = Anzahl der Impulsgeber (Magnete, optische Markierungen)

Status LED aus violett rot blinkend rot blau blinkend blau

violett blinkend

@ Teilungsfaktor 1 2 3 4* 5 6 7

Drehzahlreglermenii @ ® @) - Getriebeuntersetzung
Bei einstufigem Hauptzahnrad: Getriebeuntersetzung = Zahne Hauptzahnrad : Zéhne Motorritzel
Die Untersetzung wird als Summe aus den Punkten @, ® und @ zusammengesetzt.

Beispiel: 8.55:1 = @ violett blinkend + @ violett + @ rot blinkend

Status LED aus violett bl. violett rot bl. rot blaubl. blau rot/blau
(F] eigene 8.00 9.00* 10.00 11.00 12.00 13.00 14.00
(G} +0.00 +0.20 +0.40* +0.60 +0.80 - — -
0 +0.00 +0.05 +0.10% +0.15 - - - -




8. FLIEGEN UND ANPASSEN DER REGELUNG

Vor dem Erstflug muss noch die Einstellung fiir den Heckkreisel (Gyro) im Fernsteuersender durchgefiihrt werden. Die
Richtung in die der Steuerkanal fiir die Wirkstarke des Heckkreisel (Gyrokanal) bewegt wird, bestimmt den Betriebsmodus des
Heckkreisels. Die Groe des Steuerausschlags bestimmt die Wirkstarke. Dabei zeigt die Farbe der Status LED den gewéhlten
Modus im Betrieb an und die Hohe der Wirkstérke wird signalisiert, indem fiir 8 Sekunden eine der gelben Meni LEDs
aufleuchtet sobald die Wirkstarke verandert wird bzw. auch unmittelbar nach dem Initialsierungsvorgang.

Menii LED

Normal-Modus

(Status LED: violett) (Status LED: blau)

Wirkstdrke Heckkreisel
-100% (Ausschlag Gyrokanal) +100%

Stelle fur den Anfang die Wirkstérke tiber den Sender so ein, dass der Heckkreisel mit 50% Wirkstarke und im HeadingLock-
Modus betrieben wird (Status LED blau und Meni LED ®). Wenn das Heck im Flug schnell zu schwingen (,wimmern”) anféngt,
reduziere die Wirkstarke sofort! Wenn das Heck im Flug sehr schammig reagiert, ausbricht und nicht die Position hélt, erhohe
die Wirkstarke. Viele Sender bieten eine flugphasenabhangige Umschaltung der Wirkstérke. Verwende in der Phase mit der
niedrigsten Drehzahl die héchste Kreiselwirkstarke und reduziere sie umso weiter, je hoher die Drehzahl ist. Kontrolliere vor
vor dem Erstflug anhand der LED Anzeige, ob sich die Wirkstédrke in den Flugphasen entsprechend andert. Richte Dich nach
der LED-Anzeige des MICROBEAST PLUS, nicht nach den Prozentwerten oder Vorzeichen der im Sender eingestellten Werte!

Mache vor dem Erstflug einen ausfiihrlichen Funktionstest. Priife ob die Steuerkniippel die Funktionen von
Taumelscheibe und Heck korrekt ansteuern und kontrolliere, ob das Regelsystem korrekt Gegensteuert, wenn der
Heli von Hand gekippt, gedreht und geneigt wird. Stelle unmittelbar vor dem Start sicher, dass die Taumelscheibe
gerade und die Heckpitchhiilse moglichst mittig steht, so dass der Heli beim Hochlaufen des Rotors nicht umkippt
oder wegdreht. Sobald der Rotor ausreichend dreht, hebe ziigig und ohne starke Steuerkorrekturen ab.

Mit den drei Drehreglern an der Oberseite des MICROBEAST PLUS kénnen die Eigenschaften des Regelsystems optimiert und
an den Heli spezifisch angepasst werden. Fir den Erstflug sollten alle drei Regler in Mittenposition verbleiben. Verandere bei
Bedarf immer nur einen Regler und nur in kleinen Schritten.

1 - Wirkstarke (Taumelscheibe)

Eine hohere Wirkstérke lasst den Helikopter bei zyklischen Befehlen hérter einrasten, sorgt fiir ein stabileres
und praziseres Flugverhalten und einen besseren Geradeauslauf. Bei zu geringer Wirkstérke dreht der
Helikopter bei zyklischen Befehlen nach dem Abstoppen noch ein Stiick weiter und ist im Schnellflug
instabil und unprazise. Ist die Wirkstarke hingegen zu hoch, so wird der Regelkreis Gbersteuern und die
Rotorebene wird sich stark aufschwingen.

2 - Direktanteil (Taumelscheibe)

Der Direktanteil unterstiitzt die Regelung und sorgt gleichzeitig fur ein naturlicheres Steuergefiihl, indem
er einen kleinen Anteil des Steuerbefehls direkt an die Servos weiterleitet. Ist dieser Anteil allerdings zu
hoch, so wird zu viel gesteuert. Der Heli wird bei schnellen Stopps Zurlickschwingen und im Vorwartsflug
Aufbdumen oder Unterschneiden. Bei zu niedrigem Anteil reagiert die Steuerung hingegen verzdgert.

3 - Dynamik (Heckkreisel)

Die Dynamik bestimmt wie abrupt die Heckkreisel auf pl6tzliche Steuereingaben reagiert. Ist sie zu hoch,
so wird das Heck beim Abstoppen nach einer Drehung kurz zuriickpendeln. Ist sie zu niedrig, dann stoppt
das Heck sehr sanft ab und beschleuningt nach Steuereingaben nur zaghaft. Vor Anpassen der
Heckdynamik immer zuerst die maximal magliche Wirkstarke des Heckkreisel erfliegen (siehe oben)!
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9. PARAMETERMEN

Das Parameterment bietet Einstellm&glichkeiten mit denen das Flugverhalten des Helis und die Reaktion des Systems auf
Steuerkommandos an die Bedrfnisse des Piloten angepasst werden kann. Eine ausfiihrliche Beschreibung zu den einzelnen
Parametern findest Du im Handbuch.

Parametermenii aufrufen
Taster driicken und halten Taster loslassen
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Betriebsmodus . .
Menii LED @ blinkt
(itfatlzlzlaEe?\ll?gg&?t Menii LED @ blinkt (= Parametermenii Einstellpunkt @)
Parametermenii ) - Trimmung (Menii LED @ blinkt)
Bewege Roll und Nick um die Taumelscheibe zu trimmen. Halte den Taster fur 2 Sekunden gedriickt um die letzte
Heckservoposition als Trimmung zu tibernehmen (nur wenn Heckkreisel im Normal-Modus). Bewege den Hecksteuerkniippel
um alle getatigten Trimmungen zu l6schen.

Parametermenii @ bis @

Die jeweils gewdhlte Option wird bei den einzelnen Parametern durch die Farbe der Status LED angezeigt. Durch Eingabe
mit dem Hecksteuerkniippel kann zwischen den Optionen gewechselt werden (falls notwendig). Durch kurzen Druck auf
den Taster wird zum jeweils ndchsten Einstellparameter gesprungen. Beim letzten Einstellpunkt wird das Menu durch den
Tastendruck wieder verlassen.

Status LED aus violett rot bl. rot blaubl. blau
@ Steuerverhalten Benutzerdefiniert normal sport* pro extrem Sender
@ Schnellflugstabilitat Benutzerdefiniert | sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
ﬁ) Drehratenkonsistenz Heck Benutzerdefiniert | sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
@ Totzone der Steuerkniippel Benutzerdefiniert sehr klein klein* mittel grof3 sehr grof
(@ Drehmomentausgleich Benutzerdefiniert aus* niedrig - nor. | hoch - nor. niedrig - inv. hoch -inv.
(@© Zyklisches Ansprechverhalten Benutzerdefiniert normal* leicht erhoht erhoht aggressiv ag;i]:siv
(D Pitch pump Benutzerdefiniert aus* niedrig mittel hoch sehr hoch

" etwas N . sehr
@ Drehzahlregler Ansprechverhalten sanft normal verstarkt verstarkt aggressiv aggressiv
@ Geschwindigkei ftanlauf Benutzerdefiniert 50 U/sek 100 U/sek 200 U/sek* 300 U/sek 400 U/sek
Q Dreh.zah.lregl.er Anderungsge- Benutzerdefiniert | wie Sanftanlauf| 300 U/sek 500 U/sek* 700 U/sek 900 U/sek

schwindigkeit




Parametermenii (® - AttitudeControl Betriebsmodus

Mit Hilfe von AttitudeControl kann der Heli per Schalter oder Taster automatisch in die horizontale Lage gebracht und
gehalten werden. So bieten sich vielfaltige Moglichkeiten wie z. B. den Heli zu retten, wenn der Pilot die Orientierung verliert,
das System als Trainingshilfe zum Erlernen neuer Flugfiguren einzusetzen oder auch zur Stabilisierung bei Kamerafligen.
Wihle bei Parametermenti Einstellpunkt @ den gewiinschten Betriebsmodus aus. Uber den Zusatzkanal am Sender kann die
AttitudeControl dann im Flug tber den Sender ein- und ausgeschaltet werden und je nach Betriebsmodus wird der Heli dann
horizontal ausgerichtet und stabilisiert.

Status LED violett bl. violett rot bl.
o AttitudeControl | AttitudeControl
Betriebsmodus deaktiviert®

Rettungsmodus 3D - Modus | 3P~ Modus mit

Rettungsmodus |+ bitchkontrolle Pitchkontrolle

Flugtrainer

Parametermenii ) - AttitudeControl Pitchwinkel

Wenn bei Einstellpunkt @ ein Modus mit Pitchkontrolle ausgewéhlt ist, wird als ndchstes Einstellpunkt @ aufgerufen. Hier kann
der Pitchwinkel bestimmt werden der vom System eingenommen wird, wenn der Heli bei eingeschalteter AttitudeControl die
horizontale Lage erreicht. Der Winkel lasst sich mittels Eingabe durch den Rollsteuerkniippel einstellen.

Sendereinstellung

Sobald die AttitudeControl im Parametermenii unter Einstellpunkt @ aktiviert wurde, kann sie im Flugbetrieb (iber den
entsprechenden Kanal/Schaltgeber ein- und ausgeschaltet werden. Zum Ansteuern der AttitudeControl gibt es zwei
Maoglichkeiten: Entweder wird ein eigener Schaltkanal im Empfanger-Einstellmenl zugewiesen (bzw. es wird der Kanal
verwendet, der in der Standardkanalbelegung vorgesehen ist) oder der Kanal fur die Wirkstarke des Heckkreisels wird
verwendet. Priife im Betriebsmodus, ob die Umschaltung wie erwartet funktioniert. Immer wenn sich der Status der
AttitudeControl @ndert leuchtet die Status LED rot auf und anhand der gelben Menu LEDs sieht man, ob die AttitudeControl
ein oder aus ist bzw. wie stark sie wirkt. Nach 8 Sekunden verschwindet die Anzeige wieder und die Status LED zeigt den

Betriebsmodus des Heckkreisels an. \N‘\rksf. rke)

nil LED &

Me

AttitudeControl aus AttitudeControl ein
(Status LED: rot) (Status LED: rot)

Steuerkanal fiir AttitudeControl
-100% 0% +100%
Stelle den Steuerausschlag auf dem Schaltkanal soweit ein, dass Menii LED @ aufleuchtet wenn der Schalter fiir die AttitudeControl
betatigt wird. Im spateren Betrieb kannst Du den Ausschlag vergréern oder reduzieren und so die Geschwindigkeit und Starke
anpassen, mit der die AttitudeControl den Heli horizontal ausrichtet. In Richtung ,AttitudeControl aus” ist die Hohe des
Steuerausschlags nicht von Bedeutung (falls ein eigener Schaltkanal furr die AttitudeControl verwendet wird, andernfalls wird in
diese Richtung die Wirkstéarke des Heckkreisels bestimmt, siehe ndchste Seite).

Falls die AttitudeControl verkehrt herum ein- und ausgeschaltet wird, also eine der LEDs @ - @ aufleuchtet wenn sich der
Schalter fur die AttitudeControl in der, Aus“-Position befindet und die LED nicht weiter wie @ geht, egal wie der Servoweg
verandert wird, obwohl sich der Schalter am Sender in der ,Ein“-Position befindet, dann drehe den Steuerkanal fur der
AttitudeControl tiber die Servoumkehr-Funktion des Fernsteuersenders um.



Wenn der Kanal fiir die Wirkstarke des Heckkreisels auch fiir die AttitudeControl verwendet wird, dann wird {iber die Hohe des

Steuerausschlag in Richtung ,AttitudeControl aus” wie bisher die Wirkstarke des Heckkreisels eingestellt und der Heckkreisel

wird im HeadingLock-Modus betrieben. Wenn der Schalter den Kanal in die andere Richtung bewegt und die AttitudeControl

eingeschaltet wird, bleibt die eingestellte Wirkstarke des Heckkreisels gespeichert und die Hohe des Steuerausschlags in diese

Richtung bestimmt die Wirkstarke der AttitudeControl.
Menii LED

(=Wirkstéarke)

HeadingLock-Modus
(Status LED: blau)
-100% AttitudeControl aus (Status LED: rot)
(Status LED: rot) Steuerkanal fiir Heckkreisel

und AttitudeControl
0% +100%

A\ Achte bei Verwendung der AttitudeControl mit kombiniertem Schaltkanal stets darauf, dass die AttitudeControl nach der
Initialisierung zuerst einmal ausgeschaltet ist. Andernfalls ware die Wirkstarke des Heckkreisels minimal, weil das System
fiir den Heckkreisel keine Wirkstarke vom Schaltgeber vorgegeben bekommt.

A\ Verwende in dieser Betriebsart unbedingt einen Schalter, der unmittelbar und ohne Zwischenschritte die
Steuerrichtungen wechselt. Verwende insbesondere keine Schieberegler am Fernsteuersender! Andernfalls wiirde vor
dem Einschalten der AttitudeControl die Heckkreisel-Empfindlichkeit bis auf 0% heruntergefahren, bevor die
AttitudeControl eingeschaltet wird.

Funktionskontrolle

Die Wirkung der AttitudeControl sollte anhand der Ansteuerung der Taumelscheibe unmittelbar erkennbar sein, sobald sie
eingeschaltet ist. Wenn der Heli zu einer Seite geneigt wird versucht MICROBEAST PLUS der Neigung dauerhaft entgegen zu steuern.
Die Taumelscheibe neigt sich entgegen dem Kippwinkel und steht bleibt anndhernd waagrecht zum Boden, wenn der Heli nicht allzu
stark gekippt ist. Das System versucht den Helikopter zuriick in die Horizontale zu zwingen.

Kippe den Heli nach vorne, hinten oder zur Seite Das System wird versuchen die
Taumelscheibe gerade zuhalten
und gegensteuern, solange
der Heli gekippt ist.

Wenn hingegen die AttitudeControl ausgeschaltet ist, fahrt die Taumelscheibe im Betrieb stets langsam zurtick in die Neutrallage.
Das System steuert dann nicht die absolute Position sondern korrigiert nur solange der Heli bewegt wird.
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B-AXIS MEMS SENSOR SYSTEM FOR RC-MODELS

SETUPMENU
(Menli LED leuchtet dauerhaft)
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rot /blau

blinkend

hor. inv. vert.inv.
Anschl. hinten | Anschl. hinten

Einbaulage horizontal vertikal hor. i vert. inv. horizontal vertikal

9 Anschluss vom* | Anschluss vorn | Anschluss vorn | Anschluss vorn | Anschl. hinten | Anschl. hinten
Ansteuerfrequenz Benutzerdefiniert S0 65z 1204z 165 Hz 200Hz
Mittenimpuls Heckservo Benutzerdefiniert 960 s 760 ps 1520 ps*

Ansteuerfrequenz Heckservo

Benutzerdefiniert

50 Hz* 165 Hz 270Hz (560 Hz)

Wegbegrenzung Heckservo Mit Hecksteuerkniippel linke Position anfahren und warten, dann rechte Position anfahren und warten.
Wirkrichtung Heckkreisel

A"’""‘.‘"ﬂf” Kontrollposition Servo CH1 Servo CH2

T Ischeib t mechanisch 120

Laufrichtungen der“" nor [inv | inv nor | nor | inv* nor |inv| nor

Weganpassung der

Mit Rollsteuerkniippel 6° zyklisches Pitch auf der Rollachse einstellen (in eine beliebige Richtung).

Pitcheinstellung

Pitchsteuerkniippel jeweils auf Maximum und Minimum, mit Rollsteuerkniippel gewiinschten Wert einstellen.

Mit Hec

| Steuerrichtung anpassen: Status LED blau = positiv Pitch, rot = negativ Pitch.

| zyklische g anpassen.

Wegbelgrelngyng der Roll-, Nick- u. Pitch vorsichtig an die steuern und mit Hec
erkriclhtEng inv|inv inv | nor nor | inv
Drehzahlregler aus* Elektroheli

DREHZAHLREGLERMENU
(Menti LED blinkt langsam)

blau
blinkend

lett A rot rot/blau
nkend  VIOlEtt  piend blau " iikend

. ,Verbrennerheli“: Status LED blau wenn Magnet unter Sensor
LY Funktionstest Elektroheli“; Status LED rot wenn Motor lauft
. Nerbrennerheli”: Gasservo auf erhdhte Leerlaufdrehzahl
[l Motoraus Position Elektroheli”: Gas auf, Motor aus” (kurz bevor Motor anlauft)
.« | Vollgas Position Gaskanal/Gasservo auf Vollgasposition stellen.
1 Drehzahlregler Drehzahlregler Drehzahlregler
'+ | Sendereinstellung Drehzahlregler aus - Maximum - ein
E 1 2 3 4 7
F Benutzerdefiniert 8 9* 10
Lo | (Summe aus @ + @ + @ falls nicht +0.00 +0.20 +0.40% +0.60
|| Benutzerdefiniert” bei @) +0.00 +0.05 +0.10* +0.15

* Werkseinstellung



PARAMETERMENU

iolett

(Menti LED blinkt schnel) blinkend v 2
Servomittenpositionen / Steuerkniippel fiir Roll und Nick. Langer Tastendruck speichert Heckposition. Reset mit Hecksteuerkiippel.
AttitudeControl Tri Tri dus iiber AttitudeControl Schal ber wahlen.

Steuerverhalten Benutzerdefiniert normal sport* pro extrem Sender
Schnellflugstabilitat Benutzerdefiniert sehrniedrig niedrig mittel* hoch sehrhoch
Drehratenkonsistenz Heck Benutzerdefiniert sehr niedrig niedrig mittel* hoch sehr hoch
Totzone der 1 2> 3 4 5
Drehmomentausgleich Benutzerdefiniert aus* niedrig-nor. | hoch-nor. | niedrig-inv. hoch-inv.
p normal* leicht erhoht erhoht hoch sehr hoch
Pitch pump Benutzerdefiniert aus* niedrig mittel hoch sehrhoch
Drehzahlregler Ansprechverhalten sanft normal* leicht erhoht erhoht schnell sehr schnell
indigkeif 50rpm/s 100 rpm/s 200 rpm/s* 300 rpm/s 400 rpm/s
Qrejhzahlregler Benutzerdefiniert wie Anlauf 300 rpm/s 500 rpm/s* 700 rpm/s 900 rpm/s

AttitudeControl Betriebsmodus

Rettungsmodus

3D -Modus mit Schwebeflug-
mitich | 30 Modus Pitch - trainer

deaktiviert*  |Rettungsmodus

(AttitudeControl Pitchwinkel)

Schwebepitch mit Rollsteuerkniippel anpassen. Reset mit Hecksteuerkniippel.

EMPFANGERMENU
(Meni LED blinkt)

_." | Empfangertyp

violett A rot blau
aus blinkend ~ VIOlett = pikend biinkend ~ Plau

SpEKIrUM® | b s BUS

1 Pitch

Roll

Nick

Heck

Kreiselempfindlichkeit

Motor [CH5]

I 6 m m O N

Zusatzkanal [CH6] (optional)

« Status LED leuchtet blau, falls giiltiges Signal vom Empfanger erkannt.

« Bewege den gewiinschten Steuerkniippel (Steuerkanal) um die jeweilige Funktion einzulernen. Die Status LED
blinkt kurz, falls eine Steuerbewegung erkannt wurde.

« Die Punkte @ bis @ kbnnen iibersprungen werden ohne einen Steuerkanal zuzuweisen, z. B. falls die jeweilige
Funktion nicht bendtigt wird oder keine weiteren Steuerkandle zur Verfiigung stehen. Der Drehzahlregler wird
dann iiber den Motorkanal (Punkt ®) gesteuert und die AttitudeControl iiber den Kanal fir die Heckkreiselemp-
findlichkeit (Punkt @).

|| Drehzahlregler (optional)

AttitudeControl (optional)

« Umdie zuladen driicke den Taster und halte ihn gedriickt. Die Menii LED springt direkt zu
Punkt @.

| | Failsafe Position Gaskanal

Gas in gewiinschte Failsafe Position bringen und Taster driicken um alle Einstellungen zu speichern.

* Werkseinstellung

Hinweis: Abhangig von der installierten Firmware und den installierten Zusatzoptionen stehen
bestimmte Einstellpunkte nicht zur Verfiigung.



KONFORMITATSERKLARUNG

Hiermit erklaren wir, die
BEASTX GmbH
Karl-Ferdinand-Braun-Str. 33
50170 Kerpen
Deutschland

dass MICROBEAST PLUS / MICROBEAST PLUS HD allen grundlegenden Anforderungen der Richtlinien
2004/108/EG und 2011/65/EU entsprechen und die Konformitat entsprechend folgender Normen bescheinigt wird:

EN 61000-6-1:2007
EN 61000-6-3:2007 + A1:2011 + AC:2012

Die Produkte tragen die CE - Kennzeichnung: c €

Die oben genannten Produkte erfiillen sémtliche Anforderungen gemal3 REACH (1907/2006/EG) und RoHS (2011/65/EG), soweit
zutreffend. Die Erzeugnisse und ihre Verpackung enthalten ferner keinerlei Stoffe der jeweils aktuellen Zulassungs-Kandidatenliste
(SVHC-Liste) gemaR Artikel 33 REACH und Artikel 59 Abséatze 1 und 10 REACH zu mehr als 0,1 Massenprozent. Ein regelmaBiges
Monitoring der Kandidatenliste und ihrer Updates ist gewdhrleistet. Die Produkte enthalten darliber hinaus keinerlei Stoffe, die der
Zulassung oder Beschréankung unterliegen (Anhé@nge XIV und XVII zu REACH).

Kerpen, 01.08.2014
Ort, Datum ame und Unterschrift

RECHTLICHER HINWEIS

Alle Angaben dieses Dokuments haben wir sorgféltig geprift. Eine Garantie flr die Richtigkeit, Vollstandigkeit und
Aktualitdt konnen wir nicht ibernehmen. Wir haften daher nicht fir Schaden, die in Zusammenhang mit der Verwendung
dieser Inhalte stehen. Fiir Verbesserungsvorschldge sind wir allen Einsendern dankbar. Schicken Sie uns einfach eine E-Mail an
info@beastx.com.

Die vorliegenden Inhalte dieser Publikation sind urheberrechtlich geschiitzt. Alle Rechte vorbehalten.
BEASTX MICROBEAST und SIRXL sind eingetragene Marken.



